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Conventions concernant les icones

La documentation a été concue pour donner des reperes visuels au lecteur. Les indicateurs visuels
suivants sont utilisés dans toute la documentation.

REMARQUE : Ce texte introduit des informations complémentaires destinées a I'utilisateur, mais
qui ne sont pas essentielles a I'exécution d'une tache.

IMPORTANT : Ce texte indique des informations importantes a connaitre par I'utilisateur.

ATTENTION : Le non-respect de cette précaution peut entrainer des blessures mineures ou
modérées a l'utilisateur.

AVERTISSEMENT : Sile danger n'est pas évité, I'utilisateur PEUT étre gravement blessé ou tué.

DANGER : Sile danger n'est pas évité, I'utilisateur SERA gravement blessé ou tué.

PP = 0o R

Conventions de notation

Les conventions de notation suivantes facilitent la navigation dans le contenu de ce document.
« Le texte en gras est utilisé pour mettre en évidence les éléments suivants :

- Nom de boites de dialogue, de fenétres et d'écrans

«  Noms de listes déroulantes et de zones de listes déroulantes

« Noms de cases a cocher et de boutons radio

« lcbnes sur un écran

« Noms de touches sur un clavier

- Noms de boutons sur un écran
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« Les puces (+) indiquent :
« Des éléments d'action
« Des listes d'alternatives
- Des listes d'étapes requises qui ne sont pas forcément séquentielles

. Les listes séquentielles (par exemple, les listes décrivant les procédures pas a pas) s'affichent sous la
forme de listes numérotées.

Informations sur I'assistance

Si vous rencontrez des problemes avec votre équipement, contactez le service d'assistance Zebra
Global Customer Support de votre région. Les informations de contact sont disponibles a I'adresse :
zebra.com/support.

Lorsque vous contactez le service d'assistance, munissez-vous des informations suivantes :
«  Numéro de série de l'appareil

«  Numéro du modéle ou nom du produit

. Type de logiciel et numéro de version

Zebra répond aux appels par e-mail, téléphone ou fax conformément aux délais stipulés dans les accords
d'assistance.

Si le service d'assistance Zebra ne parvient pas a régler votre probleme, vous devrez peut-étre renvoyer
votre appareil pour qu'il soit réparé. Vous recevrez alors des instructions spécifiques. Zebra n'est pas
responsable des dommages éventuels subis lors du transport si I'emballage de transport utilisé n'est pas
agréé. Le choix d'un mode d'expédition non approprié peut entrainer I'annulation de la garantie.

Si vous avez acheté votre produit Zebra auprés d'un partenaire commercial Zebra, cette personne est
votre point de contact.

Configuration minimale requise pour le PC

Consultez le tableau ci-dessous pour vous assurer que votre configuration répond aux exigences de
I'application.

Tableau1 Configuration minimale requise

Elément Description
Processeur Processeur Intel ou AMD 64 bits
Fichiers de mémoire vive (RAM) 4 Go (recommandé : 8 Go)
Processeur graphique GTX 1030, Intel UHD 620 ou équivalent
Mémoire graphique 2 Go (recommandé : 4 Go)
Espace disque 4 Go d'espace disque disponible
Résolution du moniteur 1280 x 800 pixels (recommandé : 1920 — 1 080)
Systéme d'exploitation Windows 10 ou version ultérieure
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Installation

Zebra Aurora Focus peut étre téléchargé sur le site Web de Zebra : Téléchargements de logiciels
Zebra Aurora Focus. Une fois le téléchargement terminé, installez I'application en tant qu'administrateur et
activez Zebra Aurora Focus dans Windows Defender.

Localisation

Traduisez l'interface utilisateur de Zebra Aurora Focus dans d'autres langues en sélectionnant la langue
souhaitée dans le menu situé dans le coin supérieur droit de I'écran d'accueil.

"
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Présentation du logiciel
Zebra Aurora Focus

L'application Zebra Aurora Focus fournit une plateforme unifiée avec une interface intuitive pour
configurer, déployer et exécuter des tdches de numérisation industrielle fixe ou de systéeme de vision afin
de contréler les solutions d'automatisation de la fabrication et de la logistique a I'échelle de I'entreprise.
Cet outil peut également évoluer pour prendre en charge de nouveaux codes et augmenter la vitesse de
balayage, avec la possibilité de passer a la fonctionnalité de traitement de I'image par le biais d'une mise a
jour de la licence logicielle.

Fonctionnalités de Zebra Aurora Focus

L'application Zebra Aurora Focus offre plusieurs caractéristiques spécifiques permettant de traiter,
d'évaluer et de comparer rapidement plusieurs images dans diverses conditions d'éclairage, sans modifier
la configuration du matériel.

Fonctionnalités :

- QuickDraw : permet a I'utilisateur de dessiner directement sur une image pour créer un outil avec un
minimum d'étapes.

- Localisation d'objets et correspondance de motifs : les algorithmes de Zebra et les parametres par
défaut intuitifs permettent aux utilisateurs de créer et de déployer des outils efficaces de maniére
homogene, avec moins d'essais et d'erreurs.

. Comparatif d'image maitre : permet aux utilisateurs d'identifier et de résoudre efficacement les
problémes en comparant n'importe quelle image a une image idéale créée lors de la configuration.
Cet outil permet d'accélérer considérablement les activités de dépannage en diagnostiquant et en
corrigeant immédiatement la source de la dégradation.

- Image Perfect : capture jusqu'a 16 images différentes, chacune avec des réglages uniques pour la mise
au point, I'exposition, le gain et le contréle de I'éclairage en un seul événement de capture.

- Reconnaissance optique de caracteres (OCR) basée sur le Deep Learning : utilise des outils de Deep
Learning pour lire rapidement une variété de polices dans une zone d'intérét définie par I'utilisateur
sans entrainer I'outil avec un grand ensemble de données.
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Apercu de I'lU

L'écran d'accueil propose des fonctionnalités de base telles que I'affichage et la configuration des
appareils connectés ou émulés et des parametres pour les tdches de numérisation industrielle fixe ou de
traitement de I'image.
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5,15‘-. Setup Device

i

Menu

Get Started

Setup New Device

View Devices

Configuration Barcodes

G FS40 - Device Settings

Recent Activities

Type

Device
Device
Device
Device
Device
Device
Device
Device
Device
Jpevice

Device

Setup New Device

Setup a camera or emulator. Con

SETUP NEW DEVICE

Name

FS4082b1 Camera

FS40 2MP Emulator
VS70 5SMP Emulator
FS40 5SMP Emulator
FS70 2MP Emulator
V540 2MP Emulator
VS70 2MP Emulator
FS70 2MP Emulator
V5S40 5MP Emulator
FS40 2MP Emulator

V540 2MP Emulator
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Tableau 2 Accueil Zebra Aurora Focus

Parametre Description

Setup New Device (Configurer un nouvel Permet d'accéder a la configuration

appareil) des paramétres des appareils existants
(précédemment connectés) et virtuels (émulés),
ainsi qu'aux tdches de programmation.

View Devices (Afficher les appareils) Affichez les appareils connectés a votre réseau.

Settings (Parameétres) Cliquez sur Settings (Parametres) pour gérer les
parameétres de localisation et de notification ou
effacer le cache. Les options Enable Automatic
Fixturing (Activer la fixation automatique) et les
parameétres Image Capture Disk Management
(Gestion du disque de capture d'images) dans
I'onglet Job Management (Gestion des taches).

Cliquez sur le menu déroulant Recent Activities (Activités récentes) pour trier par :
- Recent Activities (Activités récentes)

- Recent Jobs (Taches récentes)

- Recent Jobs (Appareils récents)

Cliquez sur l'icone de filtre pour filtrer par :

- Type

« Name (Nom)

. Model Name (Nom du modele)

. IP

- Last Accessed (Dernier acces)
Localisation

Traduisez l'interface utilisateur de Zebra Aurora Focus dans d'autres langues en sélectionnant la langue
souhaitée dans le menu situé dans le coin supérieur droit de I'écran d'accueil.

Localisation du clavier HID

Zebra Aurora Focus prend en charge les langues de clavier HID suivants :
« Anglais (Amérique du Nord)

- Windows francais (France)

+  Windows allemand

+ Windows espagnol (Windows Espagne)

-  Windows italien
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« Linux allemand

« Linux tcheque

« Linux espagnol (Mexique)
« Linux francais (France)

« Linux polonais

« Linux espagnol (Espagne)
« Linux italien

« Linux portugais (Brésil)

Aide et ressources supplémentaires

Pour obtenir de l'aide et des ressources supplémentaires, cliquez sur Help (Aide) dans le menu supérieur.
Des ressources supplémentaires sont disponibles :

« Guides de I'utilisateur

- Vidéos explicatives

- Didacticiels

« Centre d'assistance

« Informations sur la licence

. A propos de l'application

Découverte des appareils

Les appareils émulés sont accessibles sous la rubrique Virtual Devices (Appareils virtuels) de I'écran
Setup New Device (Configurer un nouvel appareil). Les appareils qui sont physiquement connectés au
systéme et qui sont disponibles pour étre connectés et configurés sont affichés sous Existing Devices
(Appareils existants).
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Configurer un nouvel appareil

Cliquez sur Setup New Device (Configurer un nouvel appatreil) sur I'écran d'accueil pour configurer un
émulateur FS ou VS.

i e ——

Exisling Devices
: FSA0 2MP Emulatar
L) Ssarching FEAN MODE
Virtual Devices |
Emiulator Seleclion
Type:
Barcode b
Resolution:
23 MP ot
Madel:
F540 W
License:
F& W

Sélectionnez Emulator Selection (Sélection de I'émulateur) et configurez les parametres de votre émulateur
dans le menu déroulant.

Tableau 3 Setup New Device (Configurer un nouvel appareil)

Parametre ‘ Description
Type Sélectionnez le type d'ensemble d'outils pour I'émulateur.
Résolution Sélectionnez la résolution souhaitée de I'émulateur.
Model (Modéle) Sélectionnez un modeéle d'appareil pour I'émulateur.
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Tableau 3 Setup New Device (Configurer un nouvel appareil) (Continued)

Parameétre Description

License (Licence) | Sélectionnez le type de licence de I'émulateur.

Ajout d'appareils via I'adresse IP

Connectez-vous a une caméra en saisissant manuellement son adresse IP et en cliquant sur Add Via

IP Address (Ajouter via I'adresse IP) dans le coin inférieur droit de I'écran View Devices (Afficher les
appareils). Utilisez cette fonction pour les appareils dont I'adresse IP est connue et qui ne sont pas
automatiquement détectables dans Zebra Aurora Focus. Vous pouvez également vous connecter via
I'adresse IP en saisissant I'adresse IP (ou le nom d'héte) dans le champ Add New Device via IP Address
(Ajouter un nouvel appareil via I'adresse IP) et en cliquant sur Connect (Connecter).

Afficher les appareils

Cliquez sur View Devices (Afficher les appareils) pour accéder a des informations supplémentaires sur
les appareils, telles que leur nom, leur référence, leur adresse IP, leur numéro de série, la version du
micrologiciel et leur statut.

1

Menu

View Devices

{ﬂ:, Setup Device & FS40 - Device Settings X g (FS)-Capture
Retresh (CF Q
Get Started D Name v Model Name Part Number P SN Firmware Status
[0 ¢ Fsa08201 Camera FS40 FS40-WASOF4-2C00W 169.254130177 0022 CAAESS00-003-R24 @ Managed Manage

Setup New Device
Backup Device

Configuration Barcodes
Restore Device
Firmware Update
Download Logs
Zebra Connectivity
Gateway HMI
Reboot
Factory Reset

ADD VIA IP ADDRESS
Settings v6.2.6 \—’

E/I‘ REMARQUE : Cliquez sur I'adresse IP de I'appareil pour accéder a I''HM Web Zebra.
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Tableau 4 Device Information (Informations relatives a I'appareil)

Elément IU Description

Backup Device (Sauvegarder I'appareil) Créer une sauvegarde de l'appareil sélectionné.
Le fichier résultant est une archive cryptée qui
peut étre utilisée uniquement par la fonction de
restauration.

Restore Device (Restaurer I'appareil) Sélectionner un fichier de sauvegarde et restaurer
la configuration de l'appareil. Le processus
déclenche également un redémarrage complet de
I'appareil.

AVERTISSEMENT : L'application d'une
sauvegarde d'un type de modele a un
autre peut poser des probléemes.

Update Firmware (Mettre a jour le micrologiciel) Mettre a jour le micrologiciel de I'appareil. Cette
opération peut également étre effectuée a l'aide
de I''HM Web.

Download Logs (Télécharger les journaux) Actualiser la liste des appareils détectables sur le
réseau.

Zebra Connectivity Gateway HMI (IHM de Accéder a I''HM Zebra Connectivity Gateway.

passerelle de connectivité Zebra)

Reboot (Redémarrer) Redémarrer l'appareil.

Réinitialisation aux paramétres d'usine Réinitialiser les parameétres d'usine de l'appareil.

Cliquez sur la ligne de I'appareil pour afficher des informations supplémentaires sur I'appareil.

__/‘ REMARQUE : Copiez le numéro de série, la référence et la version du micrologiciel de I'appareil
= avant de contacter I'assistance technique.

Name v Model Name Part Number IP SN Firmware Status
FS4082b1 .
&> Camera FS40 FS40-WA50F4-2CO0W 169.254.130.177 ...0022 CAAESS00-003-R24 @ Managed Manage :
OVERVIEW COMMUNICATIONS SYSTEM STATUS
5
FW Version: CAAESS00-003-R24 Current Connection ETHERNET DHCP Timeout (s) 30 Lens Type: Wide Angle
Type:
SN 21363520180022 w Uptime 5 days, 20:17:03 lllumination type: White, Red, Green
» IP Mode (Static/DHCP): DHCP Infrared
Mfg. Date 29DEC21 Sensor Type 5.1MP Mono
External lllumination:  True
Core Service Version: 17.2-RC8 Sensor Firmware CAAFLS00-001-RO7
External lllumination  True
ChiCore Library 1.717-IMGKIT Focus Calibration Diopter Calibrated &0
Version
Available GPIOs: 9
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Tableau 5 Device Information (Informations relatives a l'appareil)

Elément IU Description

Overview (Présentation) Affichez les informations relatives a I'appareil,
notamment la version du micrologiciel, le numéro
de série, la date de fabrication, la version des
services de base et la version de la bibliothéque
ChiCore.

Communications Affichez les parametres de communication, y
compris le type de connexion et le mode IP.

System (Systeme) Affichez les paramétres du systéme, y compris les
délais DHCP, le temps de fonctionnement, le type
de capteur et la version du micrologiciel, ainsi que
le type d'étalonnage de la mise au point.

Status (Statut) Affichez les parametres de I'objectif et de
I'éclairage, notamment le type d'objectif, le type
d'éclairage, I'éclairage externe, I'éclairage externe
GPIO et le nombre de GPIO disponibles.

Gestion de plusieurs appatreils

Gérer plusieurs caméras a partir d'Aurora Focus en utilisant la liste View Devices (Afficher les appareils).

File View Help @ English
#. View Devices &= VS70 - Device Settings > Zebra_Inspect_2024.04.29_20.1. (VS)-Build X
= Menu BACKUP DEVICE RESTOREDEVICE %  UPDATE FIRMWARE 82 DOWNLOAD L0GS |2 PRINT I=1  REFRESH C Q i
|
' ﬁ Get Started Name Model Name Part Number P SN Firmware Status
F 1
Setup New Device ¢ cz::]:rih FS40 FS40-WAS0F4-2C00W  172.16.107.22 (USB)  ...0022 CAAESS00-004-N27 @ Connected  Manage

E View Devices

||E|l Configuration Barcodes

| ¢ Settings v7.0.34 ADD VIA IP ADDRESS
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Sauvegarde de plusieurs appareils

1. Sélectionnez un appareil dans la liste View Devices (Afficher les appareils) pour sauvegarder sa
configuration, ses tdches ou les deux (par défaut).

2. Cliquez sur Create Backup (Créer une sauvegarde) pour sélectionner un chemin d'acces pour la
sauvegarde.

La sauvegarde est effectuée sur les appareils connectés. Le statut de la sauvegarde est affiché dans la
colonne Status (Statut).

Update Firmware (4 devices)

Camera Firmware version Build

FS407013 Camera  CAAESS00-004-R0T  RELEASE-527
F$409860 Camera CAAESS00-004-R01 RELEASE-527
FS40f4f3 Camera CAAESS00-004-R0T  RELEASE-527
VS2078d3 Camera  CAAFFS00-004-R01  RELEASE-527

About the process

Update the firmware on the device via a .scnplg2 firmware file located on the local PC or
FTP/FTPS server. The process will stop the running job, the LEDs will flash red, and the device
will reboot after the update is successfully applied. This process will take a few minutes to
complete - DO NOT REMOVE POWER FROM THE DEVICE DURING THE UPDATE PROCESS.

Device firmware and corresponding Aurora Focus software downloads are available at the
Zebra Technologies Support and Downloads website (Note: Firmware download pages list the
device compatibility for that version) - [Industrial Machine Vision and Fixed Scanners
Support & Downloads | Zebra)

Install Mew Firmware via:
FTP/ FTPS Server (@) File Based Upload

CHOOSE FILE

Farced Update Dual Update Persist Zebra Integrator Projects

CANCEL

E/I‘ REMARQUE : L'exécution d'une sauvegarde interrompt I'exécution de la tdche en cours.

Restauration de plusieurs appareils

Pour effectuer une restauration sur les appareils connectés :
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1. Sélectionnez un appareil dans la liste View Devices (Afficher les appareils) pour restaurer une
sauvegarde.

2. Sélectionnez le fichier de sauvegarde.

3. Cliquez sur Restore Device (Restaurer I'appareil) pour lancer le redémarrage de |'appareil.

Mise a jour du micrologiciel sur plusieurs appareils

Sélectionnez des appareils dans la liste View Devices (Afficher les appareils) pour effectuer une mise a
jour du micrologiciel.

Mise a jour des appareils a I'aide d'un fichier stocké sur un serveur FTP/FTPS ou téléchargement du fichier
sur I'appareil (par défaut).

. Spécifiez I'néte, le nom d'utilisateur, le mot de passe, le chemin d'acces au fichier et, si le serveur
fonctionne en mode FTPS, utilisez I'option Serveur FTP / FTPS.

« Sélectionnez un fichier de micrologiciel dans I'Explorateur de fichiers pour utiliser I'option de
téléchargement par fichier.

Utilisez I'option Dual Update (Double mise a jour) pour mettre a jour la partition principale de I'appareil,
redémarrez I'appareil, mettez a jour la partition secondaire et redémarrez l'appareil.

Utilisez I'option Force Update (Mise a jour forcée) pour appliquer la méme version du micrologiciel a tous
les appareils.

Les mises a jour du micrologiciel sont effectuées uniquement sur les appareils connectés.

__/‘ REMARQUE : |l n'est pas possible d'ouvrir plus d'une fenétre Update Firmware (Mettre a jour le
- micrologiciel).

Configuration du réseau

Zebra Aurora Focus peut connecter l'appareil via un cable Ethernet ou USB-C-a-A (ou C ; cb6té hote) au
PC hote. Une fois connecté, accédez a I'écran View Devices (Afficher les appareils) pour afficher tous
les appareils connectés et leurs propriétés, telles que le Name, Model Name, Part Number, IP Address,
Serial Number, Firmware Version (nom, le nom du modele, le numéro de référence, I'adresse IP, le
numéro de série, la version) et le Status (statut) du firmware.

Il existe trois options pour connecter un appareil et le découvrir dans Zebra Aurora Focus :

1. Connecter l'appareil directement a un PC a l'aide d'un cable USB. L'utilisation de cette méthode ne
permet pas d'accéder a une source internet par défaut. Dans ce cas, reliez votre connexion internet
a l'aide d'un adaptateur. Reportez-vous a la section Liaison d'une connexion Internet pour plus
d'informations.

2. Utiliser un cable M12-ETH pour connecter I'appareil (M12) directement au port Ethernet du PC. Cette
option ne permet pas d'accéder a Internet externe par défaut. Dans ce cas, reliez votre connexion
internet a I'aide d'un adaptateur. Reportez-vous a la section Liaison d'une connexion Internet pour plus
d'informations.

3. Utiliser un cable M12-ETH pour connecter I'appareil (M12) a un commutateur ou un routeur (ETH) sur
le méme sous-réseau que le PC. Dans cette configuration, I'appareil regoit généralement une adresse
IP du routeur fourni par un fournisseur d'acces a Internet et peut atteindre I'extérieur d'Internet pour
atteindre un serveur de licences. Il s'agit de la configuration recommandée lors des mises a niveau de
licence et ne nécessite généralement pas de connexion par liaison ascendante.
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Si I'acces est restreint en raison d'un pare-feu :
. Contacter le service informatique pour autoriser le trafic réseau.
. Créer un serveur proxy pour autoriser le trafic vers le serveur de licences.

- Déplacer le PC vers un réseau domestique et essayer de vous reconnecter avec une configuration de
pare-feu moins contraignante.

Voir aussi
Liaison d'une connexion Internet

Configuration des parametres de I'appareil

Les parametres configurables de I'appareil comprennent des détails sur I'appareil, un signal sonore
général, des paramétres d'alimentation et de LED, des parametres de communication et le mappage des
GPIO.

Parametres généraux

Configurez les parametres du signal sonore, de I'alimentation et des voyants a I'aide de I'onglet General
Settings (Parameétres généraux). Les parameétres du signal sonore peuvent étre activés ou désactivés, et
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le volume, la tonalité et la durée du signal peuvent étre configurés pour répondre aux besoins d'un cas

d'utilisation spécifique.

E Fald . Dewete Someeri M okl - Rk

Beeper

B e
F54082b1 Camera
izt Space Lyed 1397906168 eeper Volume High i
E ]

Fetad T (12T L
L .

D B g Joly Tostirid
n [
u el ] L
u = D p = A S
0 wou

:

[0 ieremmcss 5B Pows

Tableau 6 Parametres généraux
Paramétre ‘ Description

Signal sonore

Beeper Enable (Signal Active le signal sonore sur I'appareil.
sonore activé)

Beeper Volume (Volume Configure le volume du signal sonore.
du signal sonore) ;
« High (Elevé)
« Medium (Moyen)
+ Low (Bas)

. Off (Désactivé)
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Tableau 6 Paramétres généraux (Continued)

Parametre

Beeper Tone (Tonalité du
signal sonore)

Description
Configure la tonalité du signal sonore.
« High (Elevé)
+ Medium (Moyen)
+ Low (Bas)

. Off (Désactivé)

Beep on Job Success
(Signal sonore de réussite
de la tache)

Lorsque cette option est activée, I'appareil émet un signal sonore a la fin
d'une tache.

Beeper Duration (Durée
des avertisseurs sonores)

Configure la tonalité du signal sonore.
« Forme courte

+ Medium (Moyen)

« Long (Long)

Suppress Power Up
Beeps (Supprimer les
signaux sonores a la mise
sous tension)

Lorsque cette option est activée, les signaux sonores de mise sous tension
qui retentissent au démarrage de I'appareil sont émis a un niveau réduit.

Alimentation

Unrestricted USB-A Power
(Alimentation USB-A
illimitée)

Lorsque cette option est activée, I'appareil regoit une alimentation illimitée
d'une source d'alimentation USB-A. Ceci est nécessaire pour activer
I'éclairage interne pleine puissance.

Boutons matériels

Tune Button Enable
(Activation du bouton de
réglage)

Activez ou désactivez le bouton de réglage de la caméra intelligente.

Trigger Button Enable
(Activation du bouton de
déclenchement)

Activez ou désactivez le bouton de déclenchement de la caméra
intelligente.

Codes-barres de configuration

Enable Parameter
Barcodes (Activer
les codes-barres des
parametres)

Lorsque cette option est activée, la configuration de I'appareil peut étre
modifiée a l'aide d'un code-barres

Timeout (Délai de mise en
veille)

Configurez la durée maximale en ms pour tenter de générer le code-barres
avant qu'un délai ne se produise.

LED 360

Number of Flashes
(Nombre de
clignotements)

Utilisez le curseur pour configurer le nombre de clignotements du voyant
qui s'allume lors du décodage.

Time per Flash (Durée par
clignotement)

Utilisez le curseur pour configurer le nombre de fois en ms que la LED
s'allume lors du décodage.
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Tableau 6 Paramétres généraux (Continued)

Parametre

Description

Configurer la journalisation

Logging Options (Options
de journalisation)

Sélectionnez Basic (Basique) ou All (Tous) pour activer la journalisation
afin de générer des fichiers journaux qui fournissent des informations
supplémentaires sur I'exécution des taches. Téléchargez les fichiers
journaux de l'appareil a I'aide de I''HM Web.

Acquisition en continu - En

registrement des images

Mode de débogage pour
I'enregistrement d'images
en acquisition continue

Lorsque ce paramétre est activé, le mode de débogage pour les modes

de déclenchement Continuous Level (Niveau continu) et Presentation
(Présentation) enregistre toutes les images des taches en mode de
déclenchement continu jusqu'a ce que le seuil maximal d'images
enregistrées soit atteint (la valeur par défaut est 100). Ces images
enregistrées peuvent étre utilisées pour fournir des informations sur les
images acquises au cours d'une session de déclenchement qui n'a pas
donné un résultat de réussite. Ce mode différe de la fonctionnalité standard
No Read Image (Enregistrement d'image sans lecture) qui n'enregistre pas
les images sans lecture pendant l'acquisition continue.

Nombre maximal
d'images enregistrées

Définit le nombre maximal d'images enregistrées pendant une session
d'acquisition continue. De nouvelles sessions se lancent lors du
changement de taches, les taches démarrent apres le redémarrage d'un
appareil et passent du mode Edit (Edition) au mode Deploy (Déploiement).

Les nouvelles sessions
effacent les anciennes
images de débogage

Option permettant de supprimer toutes les images du Mode Continuous
Acquisition Image Saving Debug (Débogage pour I'enregistrement
d'images en acquisition continue) précédemment enregistrées lorsqu'une
nouvelle session est lancée. Cette option est utile pour s'assurer que toutes
les images de débogage sont examinées dans la méme session.

Affichage et téléchargement des journaux

Activez les journaux qui peuvent étre visualisés a l'aide de Perfetto Trace Viewer ui.perfetto.dev/. Les

journaux sont enregistrés tou

tes les deux minutes sur l'appareil. Jusqu'a 10 fichiers journaux sont stockés

sur l'appareil (les plus anciens sont remplacés par les plus récents).

Pour activer les journaux Perfetto a I'aide d'Aurora Focus, définissez les parametres Logging Options

(Options de journalisation) d

ans la section Configure Logging (Configurer la journalisation) de General

Settings (Parameétres généraux) sur Basic (Basique) ou All (Tous).
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« Basic (Basique) : permet une journalisation standard de I'appareil.

« All (Tous): permet d'enregistrer les journaux de support Zebra.

Téléchargement des journaux de base
Téléchargez les informations du journal de base a I'aide d'Aurora Focus ou de I''HM Zebra Web lorsque les
journaux de base sont activés.

A l'aide d'Aurora Focus, accédez a View Devices (Afficher les appareils), sélectionnez un appareil et
cliquez sur Download Logs (Télécharger les journaux) ou cliquez sur les points de suspension pour
télécharger les journaux d'un sous-ensemble d'appareils spécifiques.
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. setup Device & 7540 - Device Settings % g (FS)-Capture
= Mem Retresh (CF Q
A  GetStarted D Name “~ Model Name Part Number P SN Firmware Status
D 3 F54082b1 Camera FS40 FSA0-WASOF4-2C00W 169264130177 0022 CAAESS00-003-R24 @ Managed Manage

Setup New Device

B viewDevices

Backup Device
ﬂ' Configuration Barcodes

Restore Device

Firmware Update

Download Logs

Reboot

Factory Reset

Q& setting 6.2.6 ADD VIA P ADDRESS
Settings

A l'aide de I''HM Zebra Web, accédez a I'onglet Activity Logs (Journaux des activités) et cliquez sur Share
(Partager) pour télécharger les journaux de I'appareil ou d'Aurora.

_/‘ REMARQUE : Les fichiers de journaux téléchargés doivent étre décompressés.

Téléchargement de tous les journaux

Lorsque l'option All logs (Tous les journaux) est activée, téléchargez les journaux a l'aide de
I''HM Web Zebra.

L'acces au téléchargement des journaux est disponible dans I'onglet Activity Logs (Journaux des
activités) a I'aide de I'option Device Logs (Journaux de I'appareil).
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Affichage des journaux Perfetto

Glissez-déposez le fichier journal sur l'interface utilisateur de Perfetto ou utilisez I'option Open trace file
(Ouvrir le fichier de trace) dans le menu de gauche pour lancer I'Explorateur de fichiers et localiser le
fichier journal a importer.

LU L LYY LY

Parametres de communication

Les parametres de communication configurables comprennent le réseau, le DNS, la date et I'heure, le
protocole PLC et les paramétres USB. Pour plus d'informations sur le protocole PLC et I'Ethernet industriel,
reportez-vous au FS/VS Industrial Ethernet User Guide.

Cliquez sur Enable Edit Mode (Activer le mode Modification) pour modifier la configuration sur I'appareil.
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Network Settings

Enable DHCP

Network

IP Address
Subnet Mask

Default Gateway

DNS

Preferred DNS Server
Alternate DNS Server
DNS Domain Name

General

DHCP Timeout

Host Name

Ethernet Port 1 USB

Network controls are read-only when DHCP is enabled.

Current Network

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

Current DNS

Preferred DNS Server

Alternate DNS Server

DNS Domain Name
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Parametres réseau

Les parametres réseau configurables comprennent les parametres réseau et DNS et les parametres
généraux tels que le délai d'attente DHCP et le nom d'héte. Les parametres réseau varient pour chaque
interface réseau : Port Ethernet 1, Port Ethernet 2 et USB.

Tableau 7 Parametres réseau

Parametre Description

Enable DHCP (Activer DHCP) | Activez DHCP pour permettre I'autoconfiguration de I'appareil dans un
réseau industriel.

IP Address (Adresse IP) Définissez I'adresse IP du réseau.

Subnet Mask (Masque de Définissez le masque de sous-réseau du réseau.
sous-réseau)

Default Gateway (Passerelle Définissez la passerelle par défaut pour transmettre les informations a
par défaut) I'appareil.

Preferred DNS Server Définissez le serveur DNS préféré auquel connecter 'appareil.
(Serveur DNS préféré)

Alternate DNS Server Définissez un autre serveur DNS si le serveur préféré n'est pas
(Serveur DNS secondaire) disponible.

DNS Domain Name (Nom du Définissez un nom de domaine DNS.
domaine DNS)

30



Présentation du logiciel Zebra Aurora Focus

Tableau 7 Parameétres réseau (Continued)

Parametre Description

DHCP Timeout (Délai DHCP)

Définissez un délai d'expiration pour la durée pendant laquelle
I'appareil peut utiliser le serveur DHCP.

Host Name (Nom d'héte)

Définissez le nom d'hote.

Parametres TCP/IP

Configurez les parametres TCP/IP, tels que I'activation du contréle TCP.IP, la sélection d'un numéro de
port, la sélection d'un terminateur ou la définition d'une chaine de déclenchement.

Tableau 8 Parametres TCP/IP

Parametre Description

Parametres TCP/IP

Enable TCP/IP Control
(Activer le controle TCP/
IP)

L'activation de l'interface de contrbéle TCP/IP permet a I'appareil de recevoir
des déclencheurs via une connexion TCP/IP.

—#  REMARQUE : |l est recommandé de désactiver cette interface

S

=1 lorsqu'elle n'est pas utilisée.

Méme port pour le
contréle et le résultat

Lorsque cette option est activée, les communications d'entrée et de sortie
TCP/IP se trouvent sur le méme numéro de port.

Connection Type (Type
de connexion)

Serveur (par défaut) : les systemes hotes relient I'appareil au numéro de
port de contréle, les données sont envoyées avec le Control Terminator
(Terminateur de contréle).

Client : I'appareil se connectera a un systeme hote a I'adresse IP et au
numéro de port spécifiés, et utilisera Control Terminator (Terminateur de
contréle) pour envoyer le paquet de données.

IP Address (Adresse IP)

Entrez I'adresse IP de I'hdte lorsque le type de connexion est défini sur
Client.

Control Port Number
(Numéro de port de
controle)

Sélectionnez un numéro de port qui accepte les chaines de commande
ASCII pour l'appareil.

Control Terminator
(Terminateur de
controle)

Sélectionnez un Terminateur qui suit la chaine de commande ASCII entrante.

Trigger String (Chaine de
déclenchement)

Définissez une commande de déclenchement personnalisable. L'envoi de
cette chaine au port de contrdle a l'aide de Control Terminator (Terminateur
de contrble) déclenche la tache déployée sur la caméra lorsque le
déclencheur TCP/IP est sélectionné dans le chevron Capture (Capturer).

Résults (Résultats)




Présentation du logiciel Zebra Aurora Focus

Tableau 8 Parametres TCP/IP (Continued)

Enable TCP/IP Results
(Activer les résultats
TCP/IP)

Parametre Description

L'activation de l'interface de résultats TCP/IP permet a l'appareil d'émettre
des données de résultats via une connexion TCP/IP.

—¢" REMARQUE : |l est recommandé de désactiver cette interface

=1 lorsqu'elle n'est pas utilisée.

Connection Type (Type
de connexion)

Le systéme hdte du serveur se connecte a l'appareil sur le numéro de

port du résultat. Les données sont envoyées avec Results Terminator
(Terminateur de résultats). L'appareil se connecte a un systeme hote lorsque
le client est activé a l'adresse IP spécifiée. Le numéro de port utilise Results
Terminator (Terminateur de résultats) pour envoyer le paquet de données.

IP Address (Adresse IP)

Si le type de connexion est défini sur Client, entrez I'adresse IP.

Results Port Number
(Numéro de port des
résultats)

En mode serveur, le port sur lequel I'appareil envoie les données.

En mode Client, le port auquel le systeme hote de I'appareil se connecte.

Results Terminator
(Terminateur de
résultats)

Pour les modes Client et Serveur, Results Terminator (Terminateur de
résultats) est le texte de fin de I'ensemble de données de la chaine. Le
réglage par défaut est CR+LF.

Timeout (Délai de mise
en veille)

En mode Client, le temps pendant lequel I'appareil tente de se connecter au
systéme héte.

Vérification de connectivité en mode Déployer

Enable TCP/IP Heartbeat
(Activer la vérification de
connectivité TCP/IP)

Lorsqu'il est activé, ce parametre invite I'appareil a envoyer un message
de vérification a l'intervalle défini a I'n6te de résultat TCP connecté. L'hote
utilise ce message pour vérifier que la connexion avec |'appareil est active.

REMARQUE : Ce parametre n'envoie un message de vérification
=1 que pendant le déploiement d'une tache. La vérification s'arréte
lorsque I'appareil est en mode Edit (Edition) et se réinitialise apres
chaque sortie TCP/IP.

Heartbeat Interval
(Intervalle de vérification
de connectivité)

Définissez l'intervalle de temps de vérification.

Heartbeat Sequence
(Séquence de
vérification de

connectivité)

Créez une séquence arbitraire de texte et de caracteres spéciaux pour le
message de vérification.

Parametres RS-232

Configurez divers paramétres RS-232 tels qu'un terminateur, une chaine de déclenchement, un débit en

bauds ou une parité.

REMARQUE : L'activation du contréle RS-232 permet a l'appareil de recevoir des messages de
controle de RS-232. Pour plus d'informations, reportez-vous a la section Connectivity Guidelines

(Consignes de connectivité).
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Tableau 9 Parameétres RS-232

Parameétre Description

Contréle Configurer les parametres de contréle de I'appareil via RS232

Enable RS-232 Activez ou désactivez les messages de contrble envoyés a I'appareil via le port
Control (Activer le série RS-232.
contréle RS-232)

Control Terminator | Identifiez un terminateur.
(Terminateur de

contréle)
Trigqer String Identifiez une commande de déclenchement personnalisable. L'envoi de cette
(Chaine de chaine au port de contréle avec le terminateur de controle a déclenché la tache

déclenchement) active sur 'appareil dont le déclencheur TCP/IP est sélectionné dans le chevron

Capture (Capturer).

Résults (Résultats) Activez ou désactivez la transmission du message de résultat au port série.

Speed (Baud Rate) | Configurez la vitesse a laquelle les informations sont transférées vers |'appareil.
(Vitesse (débit en

bauds))

Data Bits (Bits de Déterminez le nombre de bits par bloc de données transmis.

données)

Parity (Parité) Sélectionnez un bit de contrdle d'erreur qui renvoie une logique en fonction du
nombre de bits de données attendus.

Stop Bits (Bits de Déterminez le nombre de périodes de bits a attendre avant d'envoyer le bit de

stop) démarrage suivant.

Parametres de la date et de I'heure
Configurez les parametres de date et d'heure en fournissant un serveur NTP.

__/‘ REMARQUE : L'appareil n'a pas de batterie interne et les réglages de la date et de I'heure ne
= sont donc pas conservés.

Tableau 10 Parameétres de la date et de I'heure
Parametre ‘ Description

NTP Server 1 (Serveur NTP | L'adresse IP du serveur primaire Network Time Protocol sur lequel se
1 synchroniser.

Par défaut : 0.pool.ntp.org

NTP Server 2 (Serveur NTP | L'adresse IP du deuxiéme serveur Network Time Protocol sur lequel se
2) synchroniser.

Par défaut : 1.pool.ntp.org
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Protocole PLC

Déterminez le protocole PLC approprié en fonction de votre cas d'utilisation.

Sélectionnez le protocole PLC parmi les choix suivants : None (Aucun), EtherNet/IP, Profinet ou Modbus
TCP. Pour plus d'informations, reportez-vous au FS/VS Smart Camera Series Industrial Ethernet User
Guide.

Tableau 11 Protocole PLC

Settings (Parametres) Description

Options Industrial Ethernet/PLC | Sélectionnez le protocole industriel souhaité pour la communication
avec l'appareil.

Parametres USB

Activez des parametres USB spécifiques tels qu'un clavier HID, un délai de frappe ou un terminateur.

Tableau12 Parameétres USB

Settings (Parametres) Description

Enable HID Keyboard L'activation de l'interface HID Keyboard permet & I'appareil de générer
(Activer le clavier HID) des données de résultat en mode clavier HID. Cela entrainera le
redémarrage de la communication USB en tant que clavier de classe
Appareil d'interface humaine pour émuler les frappes.

__l‘ REMARQUE : Il est recommandé de désactiver cette interface
lorsqu'elle n'est pas utilisée. L'appareil peut étre configuré en
mode clavier HID ou en mode USB CDC-Serial. Les deux modes
ne peuvent pas étre activés simultanément.

Keyboard Country Type Sélectionnez votre pays dans la liste des types de pays/clavier
(Type de pays/clavier) disponibles.

« Anglais (Amérique du Nord)
« Windows francais (France)

+  Windows allemand

+ Windows espagnol (Espagne)
«  Windows italien

+ Linux allemand

. Linux tcheque

« Linux espagnol (Mexique)

« Linux francais (France)

« Linux polonais

« Linux espagnol (Espagne)

+ Linux italien

« Linux portugais (Brésil)
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Tableau 12 Parameétres USB (Continued)

Settings (Parametres) Description

Keystroke Delay (Délai de Définissez le délai, en millisecondes, entre les frappes émulées lorsque

frappe de touche) HID est activé.

Special Key Keystroke Définissez le délai, en millisecondes, entre les frappes spéciales émulées
Delay (Délai de frappe lorsque HID est activé.

d'une touche spéciale)

Controle

Enable USB CDC-Serial Activez la gestion des commandes spéciales recues par le port série CDC.

Control (Activer USB CDC-
Serial Control)

Control Terminator Définissez le terminateur de message qui suit la chaine de commande
(Terminateur de contrdle) ASCII entrante.

Trigger String (Chaine de Chaine de commande utilisée pour déclencher une nouvelle acquisition
déclenchement) d'image.

Résults (Résultats)

Enable USB CDC-Serial Activez la transmission des résultats sur le port série CDC.
Results (Activer USB CDC-
Serial Results)
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Mappage GPIO

Configurez les GPIO sur les connecteurs a 12 et 5 broches en sélectionnant le GPIO et en configurant sa
direction et son type de signal. Activez le mode d'éclairage externe pour le connecteur a 5 broches en
spécifiant son mode.
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Tableau 13 Mappage GPIO
Paramétre ‘ Description

Direction Configurez les signaux d'entrée entrant dans l'appareil ou les signaux de
sortie envoyés.

Sélectionnez la configuration du port GPIO : Input (Entrée), Output (Sortie),
Static High (Statique élevé) et Static Low (Statique faible).

Static High (Statique élevé) génere le courant pour une charge externe. Static
Low (Statique faible) absorbe le courant d'une charge externe.
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Tableau 13 Mappage GPIO (Continued)
Parametre ‘ Description

Signal Type (Type de Configurez le type de signal, tel qu'un déclencheur manuel ou matériel.
signal) - . , . N p -
Utilisez le signal d'entrée pour vous connecter a un déclencheur matériel ou

logiciel.

Utilisez la sortie pour vous connecter au résultat de la tdche ou utilisez-la
comme stroboscope de lumiere externe.

Advanced Settings Utilisez Input pour configurer I'anti-rebond d'entrée et le délai d'entrée.

(Parametres avancés) . . . . o .
Utilisez Output pour configurer la largeur d'impulsion et le délai de sortie.

External lllumination Utilisez ce parameétre pour configurer automatiquement les broches de ce

IV'IQde.(Mode port pour alimenter et controler I'éclairage externe.
d'éclairage externe)

Configuration des taches

La configuration et le déploiement des travaux FIS ou MV sont facilités par les chevrons Capture
(Capturer), Build (Créer) et Connect (Connecter).

. Capture (Capturer) : configure le mode Job (Tache) et les paramétres de la source dans l'onglet
Triggers (Déclencheurs) et les parametres de I'imageur dans I'onglet Acquisition Settings (Parametres
d'acquisition).

Build (Créer) : en fonction de I'ensemble d'outils (FIS ou MV), configure les parametres et les
symbologies ou les outils utilisés pour réaliser une tache spécifique.

Connect (Connecter) : enregistre et configure les parametres de I'image et les connexions réseau
telles que I'Ethernet industriel, le formatage des sorties et le mappage GPIO.
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Capturer

Le chevron de capture configure les Triggers (déclencheurs) et les Acquisition Settings (parameétres
d'acquisition) pour les taches de lecture industrielle fixe ou de vision industrielle.
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Tableau 14 Parametres de déclenchement
Elément Description

Source Sélectionnez la source de déclenchement dans
GPIO, Déclencheur de I'appareil, Série, PLC, TCP/
IP Auto, Déclencheur de test

Mode Tache Sélectionnez le mode de tache entre Prise unique,
Niveau continu, Série (rafales), Prise unique
périodique, Continu, Présentation
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Tableau 14 Parameétres de déclenchement (Continued)
Elément Description

Entrées GPIO Lorsque le déclencheur Source est défini sur
GPIO, utilisez ce menu déroulant pour sélectionner
I'entrée GPIO. Cela est utile si plusieurs GPIO

sont configurés en tant qu'entrée. Le nombre
correspond au numéro GPIO et la description
correspond a la configuration actuelle du GPIO,
par exemple :

« 0O:Bord montant
« 1:Bord montant

+ 4 :Bord descendant

Délai de la tache active Il s'agit de la durée maximale de la tache
d'inspection
Ne pas lire en dernier Utilisez cette option pour ignorer la lecture des

derniers codes-barres. Généralement, le mode de
présentation ou le mode continu est utilisé pour
garantir que les codes sont décodés deux fois.

Afficher I'image Désactivez cette option pour accélérer le
décodage.

Les parametres d'acquisition déterminent la configuration utilisée pour capturer des images avec l'appareil.
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Tableau 15 Acquisition

Réglage scription

Réglage automatique du code-barres Utilisez ce bouton pour forcer une procédure de
réglage automatique qui configure l'appareil photo
pour lire le code-barres ou Datamatrix, en ajustant.
Exposition, Facteur de gain et Mise au point.

Ouvrez la boite de dialogue pour régler les
parametres de réglage automatique.

Réglage automatique des parametres

La liste de configuration a gauche est la
configuration possible pour Image Perfect+.

Configuration Image Perfect+

Utilisez cette commande pour ajouter une nouvelle
configuration a Image Perfect+

Ajouter des parametres
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Tableau 15 Acquisition (Continued)

Réglage Description

Nom Attribuer un nom a la configuration d'acquisition
d'image

Exposition Temps d'exposition en ms.

Exposition longue Activez cette option pour régler le temps

d'exposition de 33 a 750 ms.

Facteur de gain Utilisez ce curseur pour régler le facteur de gain
du capteur de 0 a 100.

Mise au point Utilisez ce curseur pour régler la longueur de mise
au point.

Unité de mise au point Sélectionnez millimétre, pouce ou dioptrie pour
configurer les unités de mesure de mise au point
sur l'appareil.

z REMARQUE : En fonction de la version
matérielle de votre appareil, des mesures

Mllliimeter (Millimétre) et Inch (Pouces)
sont disponibles en plus de la Diopter
(dioptrie). Bien que les valeurs de
distance en millimetres et en pouces
calculées dans I'application puissent
Iégérement différer de la valeur de
distance réelle, cela n'affecte pas les
performances de l'appareil.

Configuration de la visée L'activation de cette fonction projette une trame
de visée sur la surface dirigée par lI'appareil photo
et permet de positionner I'appareil photo en
identifiant le point focal du champ de vision.

Eclairage interne Ce parametre ne peut étre activé qu'avec une
alimentation USB illimitée, PoE et une alimentation
externe 24V.

Intensité lumineuse Utilisez le curseur pour augmenter l'intensité
lumineuse en faisant glisser vers la droite.

«  Minimum : 1
« Valeur par défaut : 4

« Maximum:10
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Tableau 15 Acquisition (Continued)

Réglage Description

Mode Lampe Lorsque cette option est activée, les lumieres
internes de l'appareil sont alimentées par

une tension CC statique sans clignotement ni
surcharge. Les images résultantes ne sont pas
aussi lumineuses en mode Lampe. Cela peut étre
utile pour les cas d'utilisation qui ne présentent
pas de mouvement et nécessitent une exposition
plus longue.

Voyant rouge . Haut: activez ce paramétre pour utiliser

I'éclairage supérieur de l'appareil.

« Partie inférieure : activez ce paramétre pour
utiliser I'éclairage inférieur de l'appareil.

- Droite : activez ce parametre pour utiliser
I'éclairage approprié sur 'appareil.

. A gauche : activez ce parametre pour utiliser
I'éclairage gauche de l'appareil.

Eclairage externe L'éclairage externe ne peut étre activé que
lorsqu'une alimentation 24V CC fournit
I'alimentation.

Intensité lumineuse Cette fonction contréle la tension analogique sur la

broche de sortie analogique.
«  Minimum : 1
« Valeur par défaut: 8

«  Maximum :10

Voir aussi
Afficher les appareils
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Utilisation codes-barres de mise au point automatique

Utilisez les codes-barres d'étalonnage pour définir automatiquement les parameétres de mise au point de
I'appareil.

REMARQUE : Ce processus permet uniquement d'ajuster le réglage de la mise au point sur
I'appareil et ne regle pas I'exposition ou le gain.

Placez I'un des codes-barres d'étalonnage suivants dans le champ de vision de l'appareil :

Délaide 5 s
Délaide 8 s
Délaide 13 s

1. Lisez I'un des codes-barres de mise au point automatique pour lancer le processus de réglage de la
mise au point en fonction du délai sélectionné (8 s, 13 s ou 18 s).

REMARQUE : Observez le clignotement de la LED d'état toutes les 500 ms pendant le délai,
ce qui donne le temps d'amener le code-barres de test dans le champ de vision pour régler la
mise au point sur celui-ci.

2. Pendant ce délai, amenez le code-barres de test souhaité dans le champ de vision pour que le
processus de mise au point automatique l'utilise comme référence. Il est recommandé de régler la
mise au point de l'appareil en fonction du type de code-barres couramment décodé dans votre cas
d'utilisation.

REMARQUE : N'utilisez pas le code-barres d'étalonnage comme code-barres de test pour

étalonner la mise au point.

3. Apres ce délai, le processus de mise au point automatique démarre et se poursuit pendant 5 a
15 secondes.

4. Ecoutez la séquence de signaux sonores de confirmation indiquant que le processus d'étalonnage de
la mise au point est terminé.

REMARQUE : Consultez la section ZETI pour obtenir des instructions sur le réglage de la mise
au point de I'appareil a l'aide de la commande de mise au point automatique.
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Modes de déclenchement PLC

L'appareil prend en charge les modes de déclenchement Prise unique, Niveau continu, Série (rafale), Prise
unique périodique, Continu et Présentation pour différents cas d'utilisation.

Prise unique

Comportement PLC

Lorsque la tache est en mode de déclenchement de prise unique, I'appareil exécute une tdche sur chaque
déclencheur et décode le code-barres.

Basculez le bit de déclenchement de 0 a 1 pour effectuer un déclenchement. La tache s'arréte lorsque
le déclenchement est terminé. Basculez le bit de déclenchement pour exécuter a nouveau la tache. Le
basculement du bit de déclenchement de 0 a 1 exécute la tache une fois.

Niveau continu

Comportement PLC

Niveau continu lance une capture d'image sur un déclencheur de niveau pour les objets en mouvement.
Ce mode de déclenchement est utile pour les cas d'utilisation impliquant une bande de transport. Ce mode
capture systématiquement I'image pendant la durée spécifiée dans le parametre Délai d'expiration de la
tache active. Lorsque cette durée expire, la tdche cesse de capturer I'image.

Pour déclencher la tdche pour la premiere fois, I'état du bit de déclenchement doit étre basculé de 0 a 1. La
tAche s'exécute pendant la durée spécifiée dans Délai d'expiration de la tache active et s'arréte. Basculez
I'état du bit de déclenchement de 0 a 1 pour déclencher la tAdche pour la premiere fois. Basculez le bit de
déclenchement de 0 a 1 avant le délai d'expiration de la tAdche active pour arréter manuellement la tache.
Basculez a nouveau le bit de déclenchement de 0 a 1 pour déclencher a nouveau la tache.

REMARQUE : Le basculement du bit de déclenchement de 1 a O n'affecte pas la tache.

Série (rafales)

Comportement PLC

Le mode Rafale lance une série de captures d'images. Cela est utile pour les cas d'utilisation qui
nécessitent de capturer une série d'images en fonction d'une quantité spécifiée d'intervalles et de
fréquences de déclenchement.

Dans ce mode, le premier événement de déclenchement (basculement du bit de déclenchement de 0 a
1) démarre la séquence de salve. Les événements déclencheurs consécutifs n'ont aucun effet tant que la
séquence de salve précédente n'est pas terminée. L'événement de déclenchement suivant (basculement
du bit de déclenchement de 0 a 1) lance a nouveau la séquence de salve.

Prise unique périodique

Comportement PLC

Le mode de prise unique périodique lance une capture d'image unique aprés une durée spécifiée. Cela
est utile pour le débogage de cas d'utilisation.

Une seule prise périodique maintient la tdche de déclenchement périodiquement apres une période
spécifiée. Envoyez a nouveau le déclencheur pour arréter la tdche en cours. Lorsque vous utilisez PLC,
le premier déclencheur (basculement du bit de déclenchement de O a 1) lance la tadche et un deuxieme
événement de déclenchement (basculement du bit de déclenchement de O a 1) arréte la tache.
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Continu

Comportement PLC

Le mode continu lance rapidement une série de captures d'images. Ce mode est utile pour les applications
de lecture de codes-barres.

En mode continu, le comportement de I'API est le méme qu'en mode de prise unique périodique.
Présentation

Comportement PLC

Le mode Présentation présente une fenétre de lecture éclairée lorsque le capteur détecte un mouvement.
Le mode de présentation est utile pour les applications de borne et de point de vente au détail.

Le premier événement de déclenchement (basculement du bit de déclenchement de 0 a 1) démarre
le mode Présentation. Envoyez le deuxieme événement de déclenchement (basculement du bit de
déclenchement de 0 a 1) avant de lire le code-barres pour annuler le mode Présentation.

=/ ~ REMARQUE:

Le mode Présentation s'arréte une fois le code-barres décodé avec succes et redémarre lorsque
le prochain événement de déclenchement se produit

Parametres de déclenchement

En fonction du mode de tache, différents parametres de déclenchement sont activés.

« Single Shot (Prise de vue unique) : déclenche une capture d'image unique. L'option Single Shot (Prise
de vue unique) permet d'inspecter une image.

« Level Continuous (Niveau continu) : déclenche une capture d'image sur un niveau de déclenchement
pour les objets en mouvement. L'option Level Continuous (Niveau continu) est utile pour les cas
d'utilisation impliquant un tapis roulant.

« Series (Burst Mode) (Série (Mode rafale)) : lance une série de captures d'images. Le Burst Mode (Mode
rafale) est utile pour les cas d'utilisation qui nécessitent une série de captures basées sur un nombre
d'intervalles de déclenchement et une fréquence définis par I'utilisateur.

« Periodic Single Shot (Prise de vue unique périodique) : déclenche une capture d'image unique apres
une période définie par I'utilisateur. L'option Periodic Single Shot (Prise de vue unique périodique) est
utile pour le débogage.

« Continuous (Continu) : déclenche rapidement une série de captures. Cette option est utile pour les
applications de lecture de codes-barres.

« Presentation (Présentation) : présente une fenétre de numérisation éclairée lorsque le capteur détecte
un mouvement. Le mode Presentation (Présentation) est utile pour les kiosques et les points de vente.

Mise en mémoire tampon de I'image déclenchée

Lorsque Triggered Image Buffering (Mise en mémoire tampon déclenchée) est activée, un événement de
traitement d'image et un événement de mise en mémoire tampon se produit entre chaque occurrence de
déclenchement.

Augmentez la valeur Maximum Image Queue Size (Taille maximale de la file d'attente d'images) pour
déterminer la taille de Ia file d'attente d'images.
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Sélectionnez Drop Mode (Mode d'abandon) dans le menu pour déterminer quand les images ne doivent
plus étre incluses dans la file d'attente.

TRIGGERED IMAGE BUFFERING

Enabled 9

1

Maximum Image Queue Size 1

A

Drop Mode Drop Newest '

Utilisation d'ImagePerfect+

ImagePerfect+ est une fonctionnalité intuitive qui permet d'obtenir des images supplémentaires a partir du
méme déclencheur en utilisant un ensemble de paramétres d'acquisition. Elle est utile dans I'acquisition
d'images avec différents obturateurs, gain, mise au point ou différentes configurations d'éclairage.

La prise de vue unique et la prise de vue unique périodique sont prises en charge lorsqu'on utilise
ImagePerfect+.

Cliquez sur Default Setup (Configuration par défaut) pour cloner la configuration actuelle ou cliquez sur
Add Settings (Ajouter des parameétres) au bas de la page pour créer une nouvelle configuration.

Default Setup

Duplicate

=+ ADD SETTING

Supprimez une configuration en cliquant sur les points de suspension :
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Default Setup

Setup 2

Setup 3

Delete

REMARQUE : Les appareils FS10/xS20 prennent en charge un maximum de trois parameétres
d'acquisition.

iy

REMARQUE : Les appareils xS40 et xXS70 prennent en charge un maximum de 16 paramétres
d'acquisition.

iy

Enregistrement des images ImagePerfect+
La caméra intelligente n'enregistre que les images traitées par le décodeur.

Pour que le FTP enregistre les banques O et 1, il est important d'ajouter les deux banques lors de la
configuration dans Build > Image Banks (Créer > Banques d'images).

Settings Advanced Image Banks Symbologies Data Formatting ManyCode

Allimage setups have been
added to the tool's
configuration.

s Default Setup (Bank 0) X

A Setup 1(Bank 1) X

Utilisation du Comparatif d'image maitre

Utilisez le Comparatif d'image maitre pour inspecter deux images simultanément.

1. Acquérir une trame a l'aide du bouton de capture situé dans le coin inférieur droit de la trame.

2. Sélectionnez les trames a définir comme candidats d'image maitre en cliquant sur I'icbne rectangle
jaune transparent dans le coin supérieur droit de chaque trame de la pellicule.

3. Ensuite, capturez une nouvelle image ou sélectionnez des trames dans la pellicule pour les comparer a

I'image maitre.

4. Passez le curseur de la souris sur les points d'ellipse a droite de la trame pour afficher le menu de la
boite de dialogue et sélectionnez le bouton jaune Comparatif d'image maitre en bas du menu.
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5. Sélectionnez le candidat d'image maitre a comparer a l'image actuelle dans la trame et cliquez sur Next
(Suivant).

6. Observez la fenétre du Comparatif d'image maitre pour inspecter simultanément I'image maitre et
I'image actuelle dans la trame céte a céte.

7. Maintenez le bouton CTRL du clavier enfoncé tout en faisant défiler et en effectuant un zoom avant ou
arriere a l'aide de la molette de défilement du curseur.

_l‘ REMARQUE : Faites défiler et effectuez un zoom avant ou arriére pour inspecter la méme zone
de chaque image cote a cote. Affichez les valeurs de position XY et les valeurs de couleur RVB
d'un pixel donné au bas de chaque image a l'aide de la moitié de la fenétre a partir de laquelle le
curseur est positionné.

Utilisation de la pellicule

Faites glisser des images sur la Filmstrip (Pellicule) depuis votre PC pour les ajouter a la banque d'images.

Filmstrip

n ——

B\ & <4 1< > M P> Vi(itota) o !
FEE====== 1
I [}
] Gl
X Click To -
1 Browse or 1
: Drag To Add :
I ]
| —— -1
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Build

Le chevron Build (Créer) facilite la configuration et le déploiement des tadches pour les outils FIS et MV.

File Edit View Image System  Help
{f:r-.. Sedup Device F& vice Settings X sdiFS) - Build
F510 AP Emuiator... W 0 Barcode . m
Settings Advanced Image Banks Syrnbotogies Data Formatting ManyCade Image Viewer
@ st Poss ook Time: Hims | Velue: STR4TS201B0829
Job Run Time: 20ms
Tmeout 2000

Irrverse 10 Regular ~
STB3E78
e iy q’\. IEBRA
Min % BarcodeRol Overap 20 B P pr—
® LT 1
bl 1)
View Results
Stals Codec Result PPM T
@ Good fead —CO0E(E SRMTSIO0RTS

X=¥- R G B Zoom: 30.63%
Filmstrip

Iﬂ Q i l4d |1 Bl Ee Vi(iot)

Tableau 16 Parameétres de Build

Settings (Parametres) Description

View Results (Afficher les résultats) Consultez les résultats des taches récentes.
Image Viewer (Visionneuse d'images) Observez I'analyse de I'image par l'outil.
Filmstrip (Pellicule) Visualisez la série d'images capturées par

I'appareil ou téléchargez une série d'images
précédemment capturées.

Deploy (Déployer) Exécutez la tAche telle que configurée dans
FlowBuilder.

Parametres de qualité des codes-barres

Les parametres de qualité des codes-barres (BQM) sont utilisés pour vérifier la qualité de votre code-
barres imprimé afin que vous sachiez s'il peut étre utilisé. L'activation du processus BQM permet d'obtenir
une note globale pour le code-barres décodé et une note basée sur divers sous-composants.

__/‘ REMARQUE : Le mécanisme BQM de Zebra Aurora Focus applique la norme ISO15415/

= ISO15416. Selon les spécifications ISO, le dispositif de référence optique doit avoir une résolution
élevée, c'est-a-dire une résolution effective d'au moins dix pixels par module en largeur et en
hauteur. Référez-vous a la norme ISO 15415 pour plus d'informations.
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Zebra BQM mesure la qualité du code-barres dans l'image capturée, et non le code-barres lui-méme. La
stabilité de la note BQM dépend de la stabilité de la qualité de I'image. Pour calculer la qualité du code-
barres, il faut le mesurer de maniére strictement controlée a I'aide d'une procédure d'acquisition d'images.

Le processus BQM dans Zebra Aurora Focus utilise une classification globale. Par exemple, I'incrément
de notation est 1, conformément aux spécifications de la norme ISO. Un score spécifique de 2,9 est classé
2 (C), bien qu'il soit proche de 3 (B).

Meilleures pratiques BQM

REMARQUE : Bien que les spécifications ISO recommandent un minimum de 10 PPM, il est
recommandé d'atteindre un PPM de 15 ou plus pour garantir des résultats cohérents dans le
cadre du BQM (Parametres de qualité des codes-barres).

Suivez les meilleures pratiques décrites dans cette section pour garantir une performance optimale du
BQM.

« Un éclairage cohérent avec un contraste élevé, peu ou pas de gradient, et une mise au point claire est
essentiel pour obtenir des résultats optimaux en matiere de BQM. L'intensité maximale des pixels doit
se situer entre 160 et 200 environ, avec un contraste raisonnablement bon. Assurez-vous que l'image
ne présente pas de défauts ou de reflets ; il ne doit pas y avoir de taches spéculaires.

- Envisagez d'utiliser un filtre polarisé pour éliminer les reflets. Un code-barres net et homogene est
essentiel pour la notation BQM ; un polariseur peut étre utile pour éliminer les reflets qui pourraient
compromettre I'image du code-barres.

« Placez le code-barres pres du centre du champ de vision (FoV) afin de minimiser toute distorsion
optique et assurez-vous que le code-barres est parallele au plan de la caméra de I'appareil afin que les
bords soient paralleles a la bordure de I'image.

Formatage personnalisé

Utilisez le formatage personnalisé pour récupérer des données spécifiques en ajoutant des regles et des
séparateurs.

Pour configurer I'option Custom Formatting (Formatage personnalisé), accédez a I'onglet Data
Formatting (Formatage des données) a partir du chevron Build (Créer).
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1. Sélectionnez la case d'option Custom Formatting (Formatage personnalisé).

it zERRA

s IRGZR

meaws K MICER

3. En fonction de la symbologie, cliquez sur Add Rule (Ajouter une régle) pour ajouter une regle de
recherche et de remplacement.

Cliquez sur = en regard de Find (Rechercher) pour ajouter un type de données a identifier.

5. i

Ensuite, cliquez sur "= en regard de Replace With (Remplacer par) pour désigner un type de données
qui remplacera le type de données identifié dans le champ du formulaire de recherche.
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6. Cliquez sur = en regard du champ de formulaire Prefix (Préfixe) pour ajouter un type de
données. Suivez les mémes étapes pour Data (Données) et Suffix (Suffixe).

. [ [ [ ] ]

e

e

N

[L T 7 Rl
1 »e

& zeana

Rl

_E mIcER

;H'_}:: i, TERRA
m;- e

T

——al W

9. Cliquez sur Get Last (Obtenir le dernier) pour récupérer la String (Chaine) ou le Result (Résultat).
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Sinng
S20DES0ATIH3

GET LAST
Result I

RESED TO DERALILT

Filtrage et formatage avancés

Sélectionnez I'onglet Data formatting (formatage des données) pour accéder a Advanced Filtering and
formatting (Filtrage et formatage avancés).

1. Sélectionnez le bouton d'option Advanced Filtering and Formatting (Filtrage et formatage avancés).

2. Cliquez sur Edit Rules (Modifier les régles) pour créer une nouvelle regle ou modifier une regle
existante. Renommez la régle si nécessaire.

Settings Advanced Imagi Banks Sy EOR0Gies Diata Formagting ManyCode
D Seandard: Send data a4 scanned snd do nol append any keystiokes (Delaul
{:j Append Enber: Add an Enter key to the end of the scanned data
{::I Append Tabe Add a Tab key to the end ol the scanned data
{::l Custom Foem
@ Advance Bring F

2 rule{s) are active
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3. Pour ajouter un élément Filter (Filtre), cliquez sur Edit (Modifier) et sélectionnez And (Et) ou Or (Ou)
dans le menu déroulant ou cochez la case Not (Non) pour inverser le résultat.

Rube 1 Filter X

wo - R o

a. Cliquez sur Add Criteria (Ajouter un critére) pour ajouter une condition a la régle dans le menu
déroulant.

9
b. Cliquez sur Add Group (Ajouter un groupe) pour ajouter un bloc de parenthéses contenant des
regles séparées par le méme combinateur.

W M:m
" ﬁ

e S

i
i
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4. Pour ajouter une Action (Action), cliquez sur Add (Ajouter).

a. Sélectionnez un type d'Action (envoyer, déplacer, retirer, ou individuel).

b. Spécifiez une Action (Action) a ajouter a la liste des actions sélectionnées en cliquant sur le signe
plus.

Rule O - Add Actions

|

Add Actions
Send Actions

Send Data

Send Al That Remains
Send Next M Charachers

Send Up To Pattern

Send Function Key

c. L'option Send Function Key (Envoyer la touche de fonction) permet de configurer la touche de
fonction a envoyer comme touche d'interface de sortie HID. La plage de touches s'étend de F1a
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F24. Ajoutez des modificateurs le cas échéant, notamment Ctrl gauche, Ctrl droite, Alt gauche, Alt
droite, Maj gauche, Maj droite et Fenétres.

1) tiavwiant S datn i st mad 3 5 e Pt Do

[ L T T NPT R r—
1) mopeec ok 433 T iy B o B i | Wi oo
) Costom bermaste Ferue Reda

) Advare e | e e Lomaing

Wi Bty
e by e
LR k] = CODENE  TeREDESLTIEY

d. Modifiez I'action en cliquant sur l'icobne du crayon sur l'action sélectionnée.

Cusiom String

Cusiom Spidal Charstlr
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5. Apres avoir identifié un élément Filter (Filtre) et une Action (Action) pour la regle, les regles sont
gérées en cliquant sur les points de suspension.

Advanced Filtering and Formatting

Cione
Sargie Dacode:
Ruke 1 P
Mcrew Lip
E 'a 0
e m Ackcn [ =
Symbologies s DOOETS l

Connect

Le chevron Connect (Connecter) permet d'accéder a I'Ethernet industriel, au formatage des sorties et
au mappage GPIO pour la configuration, ainsi qu'a la configuration des paramétres de Save Image
(Enregistrer I'image) pour les résultats de type réussite/échec.

Vs702MPEmul.. v © H CAPTURE BUILD Editing Deploy

@ Save Image Save Image

I Failures
Industrial Ethernet

D Passes
Qutput Formatting »

GPI0 Mapping

Interfaces
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Tableau 17 Parametres Connect

Parametre Description

Save Image (Enregistrer I'image) Activez les parametres d'enregistrement en cas
d'échec ou de réussite.

Ethernet industriel Configurez les données de controle utilisateur et
les données de résultats, ajoutez des outils ou des
tdches pour la configuration et examinez I'exemple
de message.

Output Formatting (Formatage de sortie) Activez I'option Output Formatting (Formatage de
sortie) pour personnaliser le formatage de tous
les résultats ou de résultats spécifiques, y compris
Série, TCPIP et HID, en activant les filtres ou les

séparateurs.

Mappage GPIO Configurez le mappage GPIO en cliquant sur Edit
Device Settings (Modifier les parametres de
I'appareil).

Interfaces Configurez les interfaces HID ou RS-232 en

cliquant sur Edit Device Settings (Modifier les
parametres de I'appareil).

|.—l[ REMARQUE : Cliquez sur l'icone en forme d'engrenage e pour configurer les parametres
— avancés.

Output Formatting (Formatage de sortie)

Utilisez I'option Output Formatting (Formatage de sortie) pour personnaliser la sortie de données a partir
des outils d'identification et de vision de la machine. Accédez a I'option Output Formatting (Formatage de
sortie) a I'aide de Connect (Connecter) pour ajuster les paramétres de séparateur pour chaque outil ou
tache.

1. Accédez au chevron Connect (Connecter) et cliquez sur Output Formatting (Formatage de sortie).

__l‘ REMARQUE : Les outils d'identification standard (Lire le code-barres, Lire les codes

i DPM, Lire les codes DPM et codes-barres, Codes de données) auront leur sortie
Decodes.formatedOutputValue. S'il existe plusieurs outils d'identification standard, le fichier
Decodes.formatedOutputValue de I'outil supplémentaire sera ajouté aux données de
résultat existantes. Le résultat sera dans I'ordre des outils sur le FlowBuilder. Par exemple,
barcodeToollbarcodeTool2barcodeTool3

_l‘ REMARQL,JE : L'outil de traitement de I'image ajoute le champ Réussite globale de la tache
(Réussite/Echec) a la sortie du résultat. Si un outil d'identification standard se trouve dans la
tache, le champ job Success (Réussite de la tache) est ajouté au début du résultat de sortie
avec une virgule entre la réussite de la tache et les données du code-barres.

Pour les outils MV uniquement : Réussite

Pour les outils MV et les outils d'identification standard :
Réussite,barcodeToollbarcodeTool2barcodeTool3

2. Faites glisser le bouton vers la droite pour activer I'option Output Formatting (Formatage de sortie) et
personnaliser le format du résultat de la sortie.

3. Cliquez sur I'outil spécifié dans Tools (Outils) pour ajouter une valeur Results Field (Champs de
résultats) ou Delimeter (Séparateur) a la catégorie Prefix, Data (Préfixes, Données) ou Suffix (Suffixe).
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4. Cliquez sur le Job (Tache) spécifié pour ajouter une valeur de Results Field (Champs de résultats) ou
Delimeter (Séparateur) a la catégorie Prefix, Data (Préfixe, Données) ou Suffix (Suffixe).

5. Sélectionnez un Data Type Delimeter (Séparateur de type de données) dans le menu déroulant.

6. Cliquez sur Copy (Copier) pour copier I'élément Message Sample (Exemple de message) dans le
presse-papier.

Définition d'une limite d'enregistrement des images

Pour des cas d'utilisation tels que la numérisation d'une palette, il peut étre inutile d'enregistrer des
centaines d'images de la méme piéce de la palette en raison de la vitesse de déplacement lente de la
palette. Configurez les paramétres Save image (Enregistrer I'image) pour stocker une image aprées qu'un
nombre spécifique d'images a été passé.

Pour configurer les parametres d'enregistrement d'image :
1. Accédez au chevron Connect et accédez a lI'onglet Save Image.

2. Cochez la case associée pour Failures ou Passes pour configurer les parametres d'enregistrement des
images pour un type de résultat spécifique.

3. Cochez la case Save fewer images pour activer une limitation de I'enregistrement des images et
sélectionner une cadence d'enregistrement d'une image apres la capture d'un nombre déterminé
d'images.
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4. Configurez les parametres SFTP suivants :
« Nom d'héte / Adresse IP
«  Nom d'utilisateur
« Mot de passe
«  Chemin d'accés au fichier
« Prochain délai d'attente (s)
« Nouvelle tentative de connexion

5. Cliquez sur Save Settings pour activer les modifications.

Enregistrement du fichier FTP

1. Téléchargez babyftp (solution FTP gratuite) : pablosoftwaresolutions.com/html/baby_ftp_server.html.

2. Accédez a Settings (Parameétres) et définissez le répertoire d'origine dans lequel les fichiers doivent
étre enregistrés.

REMARQUE : Babyftp n'a pas d'option pour l'acces sécurisé (SFTP).

3. Utilisez les identifiants suivants :

« Nom d'utilisateur = anonyme

« Mot de passe = <blank>

Déterminez I'adresse IP de I'ordinateur héte ou se trouve le serveur FTP.

1. Dans Aurora Focus, accédez au chevron Connect (Connecter), puis sélectionnez Save Image
(Enregistrer I'image).

Sélectionnez FTP dans Save Location (Enregistrer I'emplacement).
Cliquez sur l'icbne en forme d'engrenage

Entrez I'adresse IP du PC héte.

g p W N

Utilisez les identifiants suivants :
« Nom d'utilisateur = anonyme
« Mot de passe = <blank>

6. Pour enregistrer dans un sous-répertoire spécifique du serveur FTP, entrez le format suivant :

Ixyz/ (this will wite to the folder identified bel ow)

<FTP hone directory>/xyz/

C:. \ User s\ RMQ783\ Deskt op\ babft p\ xyz\
Enregistrez.

REMARQUE : Incluez un tilde (V) lorsque vous indiquez le chemin d'accés au fichier, par
exemple, ~/myFilePath/
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Déployez une tadche pour observer les images de réussite/échec dans le dossier prévu.

REMARQUE : Par exemple, les images ayant échoué sont enregistrées dans le répertoire
suivant apres I'exécution d'une tache ayant échoué : Desktop\babyftp\VS407a8e\result\asf\fail.
Chaque tache exécutée génere un fichier .jpg et un fichier JSON.

Noms de FTP

Le nom du fichier FTP est généré a partir de différents champs.

Par exemple :

result_FtpJob_bank_0_2023-06-26T03-04-13.004479+00-00

- Parametre File Name Prefix (Préfixe du nom du fichier) tel que configuré dans le chevron Connect
(Connecter).

« Nom de la tache
- bank_0 qui identifie la premiére image acquise par ImagePerfect+.
- L'horodatage de l'image avec une représentation temporelle allant jusqu'a la microseconde.

Il est recommandé d'adapter le nom de I'image au nom du parametre dans Acquisition Settings
(Parametres d'acquisition).

Structure des dossiers FTP
Les parametres FTP par défaut peuvent générer une structure de dossiers complexe.
Le chemin d'accés au fichier est formé comme suit :

- Nom d'héte (tel que configuré dans Communication > General > Host Name (Communication >
Général > Nom d'héte))

. Résultat
- Nom de la tache

- Réussite ou échec (sur la base des événements de Lecture correcte et de Lecture incorrecte)
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O5Disk (C:) » TEST-FTP » F54072e7 » result > Fiplob » pass

Mame
m result_Ftplob_bank_0_2023-06-26T03-02-52.495577+00-00.jpg
B result_Ftplob_bank_0_2023-06-26T03-02-52.495577+00-00.json
m result_Ftplob_bank_0_2023-06-26T03-04-13.00447%+00-00.jpg
B = lt_Ftplob_bank_0_2023-06-26T03-04-13.00447%+00-00.json
m result_Ftplob_bank_0_2023-06-26T03-04-14.269407+00-00.jpg

. result_Ftplob_bank 0 2023-06-26T03-04-14.269407+00-00.json

m result_Ftplob_bank_0_2023-06-26T03-04-14.462084+00-00.jpg

B e lt_Ftplob_bank_0_2023-06-26T03-04-14.462084+00-00.json
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Application d'une structure simplifiée de dossiers FTP

Si la structure de dossier par défaut n'est pas nécessaire, désactivez-la et appliquez une structure
simplifiée.

1. Activez I'option Do not add pathname suffix (Ne pas ajouter de suffixe de chemin d'accés) dans la
boite de dialogue Settings (Parametres) pour la connexion au site FTP.

Limit Image Saving
D Sanve fewer images
Save image every 2 nspections

FTP Settings

Hestname | 1P Address * I Port

7216125205 21

Usemamee ©

BNOITTROUS

Parisword

Do not add pathname suffix

Raed Timancadt (3] Comnction Retry

CANCE SAVE SETTINGS

2. Pour enregistrer uniquement les images de réussite ou d'échec et éviter le fichier JSON, utilisez le
chevron Connect (Connecter) et décochez la case Enable JSON (Activer JSON).

Save Settings
What i Seve?  Save Location Sarwe Fibe Format ] Ede Kame Prefoc Fi Masmoe St sty
Enabis
s reacs 1P v B s + O JS’."il |k:-l\ea.'-: | DateTize L T
T ——— FIF L] * IPG L D Enabie |.,., Boits | DaleTime L 5% Wt
G teads G e weacet B DaleTims %,

La figure suivante illustre le contenu du dossier qui s'affiche. Utilisez le préfixe de nom de fichier pour
séparer les lectures correctes des lectures incorrectes sans utiliser la structure de dossier.
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O5Disk (C:) » TEST-FIP

MName
I Good Read 5_test-ftp_bank_0_2023-08-28T13-31-20.4884530+00-00.)pg
B Good Read 5_test-ftp_bank_0_2023-08-28T13-31-21.205873+00-00,)pg
B Good Read 5_test-ftp_bank_0_2023-08-28T13-31-22.058954+00-00,)pg
BB o Read 5_test-ftp_bank_0_2023-08-28T13-31-27.302713+00-00.jpg
m Mo Reads_test-ftp_bank_0_2023-08-28T13-31-28.459954+00-00.jpg

BB No Reads_test-ftp_bank_0_2023-08-28T13-31-29.221688+00-00,jpg

BB No Reads_test-ftp_bank_0_2023-08-28T13-31-29.761577+00-00,jpg

Enregistrement d'une série d'images en mode rafale

Les images collectées en mode série ou rafale sont enregistrées sur le serveur FTP.

SR S0 WAILE

Test Trigger ' Series (Burst) A

Calculez le Burst Count (Comptage des rafales) et désactivez I'option Stop (Arrét) apres une inspection
réussie afin de récupérer le méme nombre d'images a chaque fois.

Eul BT Pl BT

BURST COUN | 3

A

D Stop after successful inspection

Dans la boite de dialogue de configuration FTP, configurez Burst Mode Settings (Paramétres du mode
Rafale).
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Limit Image Saving

I:l Save fewerimages

Save image every 2 inspections
Burst Mode Settings

Save all images in a burst

Génération d'un code-barres de configuration

L'onglet Configuration Barcodes (Code-barres de configuration) génere des codes-barres a l'aide d'un
instantané de la configuration de I'appareil. Utilisez un instantané de configuration existant ou sélectionnez
la configuration de I'appareil actuellement géré pour le déployer sur plusieurs caméras.

_/‘ REMARQUE : Les codes-barres de configuration sont générés et appliqués uniquement aux
= scanners fixes (FS). Les lecteurs Vision (VS) ne peuvent pas générer ou appliquer des codes-
barres de configuration.

1. Accédez a l'onglet Configuration Barcodes (Code-barres de configuration).
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2. Sélectionnez une Device Setup (Configuration d'appareil) pour créer un instantané a partir de
I'appareil pris en charge ou en charger un a partir du PC.

File View Help & English

. Configuration Barcodes & V570 - Device Settings X Zebra_Inspect_2024.04.29_20.1.. (VS)-Build X

= Menu

Configuration Barcodes

A  GetStarted
New Devi )
Setup New Device ®  Locally Saved Configuration Snapshot: BROWSE
Select Device Setup
E View Devices
I ;
[I¢|| Configuration Barcodes Barcodes Size Medium v

Replace Network Settings

Replace Hosthame

£ settings ¥7.0.34

__/‘ REMARQUE : Sil'appareil n'est pas pris en charge, vous ne pouvez pas sélectionner une
= configuration a partir de I'appareil. Le statut est indiqué en regard de I'option Currently
Managed Device (Appareil actuellement géré).

__/‘ REMARQUE : Pour créer un instantané de configuration enregistrée d'un appareil connecté,
- cliquez sur Create Configuration Snapshot (Créer un instantané de configuration) dans
Devices Details (Détails relatifs a I'appareil.

3. Configurez la taille du code-barres exporté. Les options sont : Small (petit), Medium (moyen) ou Large
(grand). La taille par défaut est moyenne.

4. Activez I'option Replace Network Settings (Remplacer les parameétres réseau) pour remplacer les
parametres réseau du fichier de configuration par les paramétres réseau du nouvel appareil sur lequel
la configuration est déployée.

5. Activez I'option Replace Hostname (Remplacer le nom d'héte) pour remplacer le nom d'héte du fichier
de configuration par le nom d'hdéte du nouvel appareil sur lequel la configuration est déployée.

6. Cliquez sur Generate (Générer).
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Print Bancodes i

Configuration Snapshot for F54082b1 (F540-WASOF4-ZC00W)
Dabe Created:  Sep 27, 203 10:38 PW Q
Fibg name: TEnapahol FS0-WASDFG- ILONY_ S0E-00- 18 T E-30-132 23napdy \

UL LR D TR
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Accédez a I'lHM Web en saisissant I'adresse IP de I'appareil dans un navigateur Web. Pour obtenir
I'adresse IP de 'appareil, sélectionnez View Devices (Afficher les appareils) dans le menu a gauche de
I'application Zebra Aurora Focus.

Une fois connecté a I''HM Zebra Web, I'application affiche un tableau de bord qui fournit des mesures
matérielles clés telles que l'inspection moyenne par minute, le temps de fonctionnement total, la
température, la charge du processeur, le statut de la communication, la moyenne des réussites/échecs et
I'utilisation des ressources.

Menu supérieur de I'HM Web

L'IHM Web permet d'accéder aux éléments suivants a I'aide du menu situé en haut a droite de
I'application :

) Operator £ ‘W™ & English

« lcbne de statut de I'appareil : décrit I'état de I'appareil :

« Bleu:indique que l'appareil est pris en charge et disponible dans Zebra Aurora Focus.
« Rouge :indique qu'une tache est en cours d'édition ou de déploiement dans Zebra Aurora Focus.
« Vert:indique que l'appareil est en ligne et fonctionne.

«  Nom d'héte (FS4072E7) : affiche le nom d'hote de la caméra.

« Horodatage : affiche la date et I'heure actuelles.

« Icone de profil (opérateur) : affiche le réle de I'utilisateur actuel. Cliquez sur I'icbne et fournissez les
informations d'identification appropriées pour accéder a d'autres roles, tels que celui d'administrateur.

« Icbne en forme d'engrenage (menu Parametres) : permet de mettre a jour le micrologiciel de I'appareil,
de sélectionner une langue, de rétablir les parametres d'usine, de régler la date et I'heure et de
sauvegarder l'appareil.

- lcone de notification : affiche le nombre actuel de notifications non lues.

- Localisation : affiche la langue actuelle de l'interface utilisateur.
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Tableau de bord de I''HM Web

Le tableau de bord de I''HM Web donne un apercu des détails de I'appareil, tels que I'utilisation des
ressources, le temps de fonctionnement, la température et la communication GPIO. Les parametres de
numérisation tels que le nombre total de réussites et d'échecs et l'inspection moyenne par minute sont
disponibles sur le tableau de bord.

. ZEBRA 5408281 MOERIIPPIRIDYE € Operator 3 A o @English

Average inspection per min Up time Temperature CPU load DEVICE

0 FS4082B1

00

08:01:26 ?%%J IE‘:‘ Status OFFLINE

Communic ) coun Result Overflow
12 PIN Connection 5P| onnection

Missed

JOBS LIST

Resource Utilization e Information Indicators
Default Barcode Job
Host Name
Memory

Part Number

Disk Versio
version
ETHO IP
UsB IP
Build

| ]
LIVE MONITORING RESULTS HISTORY ACTIVITY LOG

Tableau 18 Présentation du tableau de bord de I''HM Web

Sectio Description

Average Inspection Per Minute (Inspection Affiche le nombre de numérisations par minute.
moyenne par minute)

Up Time (Temps d'attente) Affiche la durée totale de fonctionnement de
I'appareil dans une session donnée.

Temperature (Température) Affiche la température de fonctionnement de
I'appareil.

CPU Load (Charge de I'unité centrale) Affiche le nombre actuel de processus exécutés
par 'unité centrale.

Communication Affiche la configuration du brochage du GPIO.

Total Pass/Fail (Total de réussites/échecs) Affiche le nombre total de lectures réussies et
échouées.
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Tableau 18 Présentation du tableau de bord de I''HM Web (Continued)

Section Description

Result Overflow (Dépassement de résultat) Donne un apercu des performances de
I'installation en affichant le nombre de résultats
qui n'ont pas été envoyés. Cela peut étre d( au
fait que la quantité de données de résultats (taille/
fréquence des données) est supérieure au débit
de l'interface de sortie. Si la configuration du
systéme est correcte, le graphique indique 0. Si

le graphique présente une interface supérieure a
0, un ajustement doit étre effectué pour préserver
les données de résultat. Par exemple, utilisez

une interface avec un débit plus élevé, diminuez
la quantité de données de sortie ou réduisez la
fréquence d'inspection).

Resource Utilization (Utilisation des ressources) Permet d'utiliser les ressources par mémoire et par
disque.

Device Information (Informations relatives a Fournit des informations sur l'appareil telles que le

' H n 7 z .

I'appareil) nom d'héte, la référence, la version, I'IP Ethernet et

le numéro de version.

Indicators (Indicateurs) Affiche divers états de I'appareil, notamment
I'alimentation, le réseau POE, le statut de l'appareil,
la mise au point, I'étalonnage, l'avertissement,

le flash automatique et la mise a jour du
micrologiciel.

Surveillance en temps réel avec I''HM Web

La fonction de surveillance en temps réel permet aux utilisateurs de visualiser les résultats du décodage
en temps réel en cliquant sur I'onglet Live Monitoring (Surveillance en temps réel) au bas de l'interface.

L'IHM Web permet également de mettre a jour le micrologiciel de I'appareil en sélectionnant I'icobne des
parameétres dans le coin supérieur droit de I'application.
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35:_"-.IEERH 0272023 2156 AR I « B |

540 3. ZEBRA

FRiGER TP BOND DPM REDLED NOFLTR

DESIGHED I8 NEW YORK
MADE IN TAIWAN

, 36 ppen

(5] SN 2114550018 e

T T Em'”
S MAC ID: TEBSDSSCTIET

1

D (D) MAFD: ZSMAY 2

{1P) P/M: FS40-SR2004-2C00W

Tableau 19 Surveillance en temps réel avec I''HM Web

Section Description

Live Monitoring View (Vue de surveillance en Permet de contréler en temps réel la vue de la
temps réel) caméra pendant le traitement des taches.

Répertorie toutes les taches récentes et leur statut,
I'ensemble d'outils utilisé pour chaque tache et la
durée totale de chaque tache.

Recent Inspections (Inspections récentes)

Affichage de I'historique des résultats

L'onglet Results History (Affichage de I'historique des résultats) fournit des informations sur les résultats
de la tache, telles que le statut, I'heure d'exécution et la date. Les informations sur les déclenchements,
y compris le nombre total de déclenchements, le nombre de déclenchements réussis/échoués et les
déclenchements manqués, sont disponibles dans le panneau Job (Tache) sur la droite.
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4. 7EBRA oznrizo2z 2nss MRS

Tableau 20 Affichage de I'historique des résultats

Section Description

Result History Table (Tableau d'historique des Affiche les informations relatives au résultat
résultats) du décodage, telles que I'ID, le statut, I'heure
d'exécution et la date.

Job Statistics (Statistiques des taches) Sélectionnez une tadche dans le menu pour afficher
le nombre total de déclencheurs, les réussites/
échecs et les détails des déclencheurs manqués.
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Affichage de la liste des taches

La liste des taches fournit des informations sur les taches actuellement actives qui peuvent étre exécutées
sur I'appareil. Les détails supplémentaires a droite de la liste comprennent le filtrage par taches actives et
inactives, le mode de déclenchement de la tache spécifiée, son numéro de slot et sa description.

02/17/2023 21:50 EZTESEE « B |

Tableau 21 Liste de taches

Section Description

Liste de taches Affiche les statistiques de chaque tache, telles
que le type, la taille, le statut du slot et la durée de
fonctionnement.

Current Job (Tache actuelle) Fournit des détails supplémentaires sur une tache
spécifique, y compris son mode de déclenchement
et sa description.
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Affichage de I'Activity Log (Journal des activités)

L'Activity Log (Journal des activités) fournit des informations sur les actions spécifiques effectuées par
I'appareil, une vue en direct de I'état de I'appareil et une liste de toutes les taches actuellement actives et

des taches déployées au démarrage.

il TEBRA

Tableau 22 Affichage de I'Activity Log (Journal des activités)

Paramétre Description

Activity Log (Journal des activités) Liste toutes les activités récentes de I'appareil.

Live View (Vue en direct) Vue en temps réel de la caméra de I'appareil.

Liste de taches Affiche toutes les tadches triées selon les
tdches déployées au démarrage et les taches
actuellement actives.
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Mise a jour du micrologiciel de I'appareil

L'appareil doit étre connecté a un PC a I'aide d'un cable USB ou Ethernet, ou d'Ethernet a un routeur
(réseau commun avec un PC hote) pour mettre a jour le micrologiciel. La connexion USB permet
d'alimenter I'appareil et de communiquer avec lui.

__/‘ REMARQUE : Effectuez une réinitialisation d'usine apres avoir appliqué une mise a jour du
= micrologiciel @ un appareil doté d'une licence Connectivity Gateway.

Pour plus de détails sur la configuration de I'appareil, reportez-vous au FS/VS Smart Camera Product
Reference Guide.

Matériel nécessaire :
- Navigateur Web (Google Chrome, Mozilla Firefox ou équivalent)

« Fichier de micrologiciel sur le PC local
Configuration matérielle de I'USB-A vers I'USB-C

Matériel requis :

. PC Windows 10 ou supérieur avec port USB-A ou USB-C

- Céable USB-A vers USB-C, Zebra P/N : CBL-USB0200-USAQO ou
» Céable USB-C vers USB-C, Zebra P/N : CBL-USB0200-USC00

Mise a jour du micrologiciel

Cette section explique comment exécuter une mise a jour du micrologiciel sur I'appareil.
1.  Ouvrez File Explorer (Explorateur de fichier) sur votre ordinateur de bureau Windows.

2. Dans le volet gauche de la fenétre, faites défiler vers le bas et sélectionnez Network (Réseau) pour
afficher les appareils sur votre réseau et identifier un appareil.
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3. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur I'appareil et sélectionnez Properties (Propriétés) pour

obtenir les informations relatives a I'adresse IP de l'appareil.

« v 4 ¥ > Network v D

# Quick access ~ QOther Devices (1)

. ) l localhost Camera
e Creative Cloud Files

i@ Zebra Technologies

2 localhost Camera Properties X

= This PC Hetwork Device

-3 3D Objects

B Desktop L localhost Camera

= D t

.= Jocuments Device Details

¥ Downloads

] Manufacturer: Zebra Technologies Corp

D Music http://vowew.zebra.com

&= Pictures Model: 6520
i Videos
29 0SDisk (C2) Model number: GS20-ST10L3-2C00W

Device webpage: hitp://169.254.150.115:9876/00002694-0000-1000-
wd Network

Troubleshooting Information

Serial number: 22192520180695

MAC address: 78:b8:d6:5c:96:73

Unique identifier: urn:uuid:00002694-0000-1000-8000-78bBd65c9673
IP address: 169.254.150.115

2 items Cancel | | Apply

4. Saisissez l'adresse IP (ou le nom d'héte) dans votre navigateur.

__/ REMARQUE : Dans cet exemple, le nom d'héte est localhost dans le coin supérieur gauche
de la fenétre Properties (Propriétés).

1072472023 05:01 L2 ReLTY
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Acces a I''HM Web

Affichez I''HM Web Zebra et observez le numéro de version RELEASE-xx (oU xx est le numéro de
version) dans la section Device Information (Informations relatives a I'appareil) du tableau de bord.

Device Information
Host Name
Part Number
Version
ETHOIP
USB IP

Build

Cliquez sur Operator (Opérateur) pour ouvrir la fenétre de connexion.

- 01/26/2024 04:31 QS ROIE SN o

Saisissez les informations d'identification suivantes :

a) ID utilisateur : admin
b) Mot de passe : admin
Cliquez sur Login (Connexion).

Notez que I'Operator (Opérateur) s'affiche comme Admin.

- 01/26/2024 03:14 SN ITITEEE o

Cliguez sur E

Cliguez sur I'onglet Firmware Update (Mise a jour du micrologiciel).

77



Acces a I''HM Web

12. Cliquez sur Choose File (Sélectionner le fichier), accédez a I'emplacement du fichier stocké sur le PC
local et sélectionnez le dernier fichier du micrologiciel.

FIRMWARE UPDATE

Install MNew Firmware via
FTP [ FTPS Server | ®) File Based Upload

Current Firmware Version
Version

Build

Firmware Files

CHOOSE FILE

13. Cliquez sur Open (Ouvrir).

= L . This PC Dormmiloads Charrsera_Furrrevane

Duganare Mew Scider
B Mame Date miodf Tpe
% [ F580 COMMON_MODELS RELEASE D..  6/Z8/2021 231 PM SCNPLGE File

! This PC

.‘-.

Fe pamis | PS40 M0 RELEASE D2scnpdg2 4 3

78



Acces a I''HM Web

14. Sélectionnez Forced Update (Mise a jour forcée) ou Dual Update (Double mise a jour).

__l‘ REMARQUE : La mise a jour forcée charge l'appareil dans les cas ou elle est identique au
micrologiciel actuel de I'appareil. La double mise a jour charge le micrologiciel de I'appareil
et met a jour la partition de sauvegarde. Cette option prend généralement plus de temps
(deux fois plus) qu'une mise a jour forcée.

15. Cliquez sur Update (Mettre a jour).

La LED de I'appareil clignote en rouge et la progression du téléchargement s'affiche a I'écran.
L'appareil redémarre une fois le téléchargement terminé.

16. Actualisez la fenétre du navigateur et consultez le numéro de version dans le champ d'information de
I'appareil pour confirmer qu'il a été mis a jour par rapport a la version précédente.

Réinitialisation d'usine

Une réinitialisation d'usine supprime toutes les taches créées sur la caméra.

_/‘ REMARQUE : Une réinitialisation d'usine supprime toutes les tdches créées sur la caméra. Il est
- essentiel d'enregistrer toutes les taches et toutes les informations spécifiques a I'utilisateur avant
de procéder a la réinitialisation d'usine.

1. Cliquez sur Operator (Opérateur) pour ouvrir la fenétre de connexion.

- 01/26/2024 04:31 S NOIEIE CTgNE o

2. Saisissez les informations d'identification suivantes :

a) ID utilisateur : admin
b) Mot de passe : admin

3. Cliquez sur Login (Connexion).

4. Cliquez sur &,

5. Dans l'onglet General (Général), cliquez sur le bouton Reset All (Tout réinitialiser) dans le champ
Factory Reset (Réinitialisation d'usine) et attendez que I'appareil redémarre (environ 45 a
60 secondes).

Factory Reset
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Utilisation d'outils fixes de
numerisation industrielle

Utilisez des symbologies et des outils de lecture industrielle fixes et définissez des banques d'images et
formatez des données.

Modification et déploiement de taches FS

Pour configurer une tache de numérisation fixe (FS), définissez les parametres du décodeur, les
symbologies, les parametres d'OCR, les mesures de qualité du code et les regles de formatage des
données.

Commencez par configurer les paramétres de décodage et sélectionnez le jeu de symbologies approprié.
Choisissez une symbologie en cliquant sur I'onglet Symbologies. Ensuite, sélectionnez les symbologies
spécifiques a déployer en cliquant sur les cases a cocher correspondantes.

Une fois la tache en cours, surveillez I'lmage Viewer (Visionneuse d'images) et les commandes de
Filmstrip (Pellicule) pour voir I'avancement de la tache. L'lmage Viewer (Visionneuse d'images) contient
une barre d'état qui affiche le résultat et la durée d'exécution. Dans I'éditeur FS, la barre d'état affiche le
temps de décodage, la valeur décodée, le PPM et le type de symbologie décodée.

L'option View Results (Afficher les résultats) fournit des données supplémentaires sur le décodage et
affiche les résultats pour chaque instance de tache.

Utilisation de la barre d'outils de taches

La barre d'outils Jobs (Taches) permet d'accéder aux appareils ou émulateurs disponibles auxquels
appliquer la tache, au type de code-barres et a la source d'alimentation détectée. Enregistrez la
configuration en cliquant sur I'icbne en forme de disquette.

Tableau 23 Barre d'outils de taches

Parametre Description

Device/Emulator Selector (Sélecteur d'appareil/

émulateur) Sélectionnez I'appareil ou I'émulateur sur lequel la

tdche doit étre déployée.

Barcode Type (Type de code-barres) Sélectionnez le type de code-barres applicable

pour la tache.

Power Source (Source d'alimentation) Affiche le type de source d'alimentation auquel

I'appareil est connecté.
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Tableau 23 Barre d'outils de tdches (Continued)

Parameétre Description

Save Options (Options d'enregistrement) Enregistrez la configuration de la tache.

Parametres de numeérisation industrielle fixe

Configurez les parametres de numérisation industrielle fixe, tels que le délai d'attente, la recherche de
zone d'intérét adaptative, la correspondance des chaines de codes-barres ou une chaine de non-lecture,
en fonction de votre cas d'utilisation.

Tableau 24 Parameétres des outils de numérisation industrielle fixe

Parameétre Description

Timeout (Délai de mise en

veille) Temps (ms) pendant lequel I'outil doit interrompre son processus de

recherche de codes-barres.

D/ REMARQUE : Pour les applications de lecture de codes-barres
a grande vitesse (par exemple, un convoyeur a bande rapide ou

un plateau tournant a grande vitesse), réglez cette valeur aussi
bas que possible, juste au-dessus du temps moyen de lecture
d'un code-barres. Déployez I'application et obtenez des données
réelles sur la vitesse de décodage dans votre cas d'utilisation
spécifique (par exemple, une fourchette de 5 a 15 ms). Réglez
cette valeur juste au-dessus de cette vitesse (par exemple,
20 ms). Cela permet a I'application de capturer des images du
sujet a grande vitesse, augmentant ainsi les chances d'une bonne
lecture.
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Tableau 24 Parametres des outils de numérisation industrielle fixe (Continued)

Parametre Description

Inverse 1D (1D inversé)

- Regular (Régulier) : lit les codes-barres a avant-plan foncé et a arriére-
plan clair.

- Inverse Only (Inverse seulement) : lit uniquement les codes a fond clair
et a fond foncé.

- Inverse Autodetect (Détection automatique inverse) : lit les deux types
de codes-barres définis ci-dessus.

Minimum Percentage
Barcode/ROI Overlap
(Pourcentage minimal de
chevauchement code-
barres/ROI)

Définissez le pourcentage minimal de code-barres qui doit étre contenu
dans la ROI pour étre lu.

« Pour les codes-barres 1D, cela s'applique uniguement a la dimension
horizontale (X).

« Pour les codes-barres 2D, cela s'applique aux dimensions horizontales
et verticales (X et ).

No Read String (Aucune
chaine lue)

Définissez les données qui doivent étre éditées si aucun code-barres n'est
lu (a la place des données du code-barres en cas de lecture réussie, par
opposition a I'absence d'édition).

Enable Adaptive ROI
Search (Activer la
recherche adaptative de
zone d'intérét)

L'activation de ce parameétre permet a l'algorithme de lecture des codes-
barres sous-jacent de modifier (réduire et repositionner) la zone de ROI
pour les lectures ultérieures en fonction de la présence de codes-barres lus
précédemment. Cela permet une lecture plus rapide et plus performante
des codes-barres. Les parametres du menu déroulant small/medium/large
(petit/moyen/grand) modifient la maniere dont le composant zone d'intérét
adapté est généré.

Barcode String Match
(Correspondance des
chaines de codes-barres)

Activez ce parametre pour définir les critéres de réussite ou d'échec

en fonction du contenu du code-barres décodé. Si la chaine de
correspondance correspond et que la sous-chaine dans le code-barres I'est
aussi, I'outil de code-barres passe.

Minimum BQM Grade
(Note BQM minimale)

Définit un seuil minimal de BQM (génére un échec ou une réussite en
fonction du code-barres s'il n'atteint pas cette note minimale de BQM).

Send Decode on Failure
(Envoyer le décodage en
échec)

Si un code-barres est Iu, mais qu'il ne répond pas aux criteres String Match
(Correspondance de chaine), I'activation de ce paramétre permet d'éditer
les données du code-barres au moment de I'échec de I'outil.

Utilisation du BQM pour les taches de numérisation fixes

Les mesures de qualité du code-barres sont activées dans I'onglet Settings (Parametres) pour les taches

FIS.
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Aprés avoir défini le Minimum BQM Grade (Note BQM minimale), observez les mesures supplémentaires
affichées dans I'onglet Code Quality (Qualité du code) de la section Results (Résultats).

L'onglet Advanced (Avancé) permet d'accéder a des paramétres supplémentaires de I'outil numérisation
industrielle fixe
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REMARQUE : Toutes les méthodes de détection avancées s'appliquent aux codes-barres 1D et

2D.

Tableau 25 Parametres avancés de I'outil de numérisation industrielle fixe

Parametre ‘

Decode Strategy (Stratégie de
décodage)

Description
Modifie les variables afin d'équilibrer la vitesse et les performances.

- Fast (Rapide) : cette stratégie est congue pour étre rapide, mais
peut ne pas trouver de code-barres s'il est difficile a trouver.

« Moderate (Modérée) : cette stratégie est utile pour la plupart
des cas d'utilisation avec une augmentation modérée des temps
d'analyse.

- Exhaustive (Exhaustive) : cette stratégie effectue une recherche
exhaustive pour trouver les codes-barres difficiles a trouver.
Cette méthode peut parfois allonger considérablement le temps
d'analyse.

Detection Method (Méthode de
détection)

Déterminez la méthode préférée pour détecter les données :

- Uniform (Homogeéne) : utilise un modele d'éclaboussures pour
analyser uniformément I'ensemble de I'image. Cette fonction est
utile pour les codes-barres 1D et 2D contenant beaucoup de bruit.
Si vous recherchez un motif aléatoire, privilégiez Iégérement le
centre de l'image.

« Quiet Zone (Zone muette) : spécialisé dans la recherche de codes-
barres 2D, rapide et utile lorsqu'une zone tampon de plus de
8 pixels autour du code-barres est attendue. Ce paramétre peut
ne pas étre utile dans les cas ol la zone tampon est inférieure a
4 pixels ou pour les codes-barres 1D.

- Finder Pattern (Motif de détection) : utilise une carte de contraste
qui aide a trouver des motifs avec peu ou pas de bruit. Cette
méthode s'applique aux codes-barres 1D et 2D.

Allow Rectangular Codes
(Autoriser les codes
rectangulaires)

Permet la lecture de codes-barres 2D rectangulaires en plus des
codes-barres 2D carrés.

Expected Module Size (Pixels)
(Taille attendue du module (en
pixels))

Définissez la plage (pixels) dans laquelle vous souhaitez qu'un
module se trouve pour des codes-barres donnés afin d'améliorer les
performances de lecture.

Un module est la plus petite unité divisible d'un code-barres ; pour 1D,
il s'agit généralement de la largeur d'une seule ligne fine ; pour 2D, il
s'agit de la taille d'un pixel. Ce parametre est utilisé a titre d'orientation
générale pour augmenter les performances, mais il ne s'agit pas d'un
seuil strict.
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Banques d'images

Toutes les banques d'images disponibles s'affichent dans la partie gauche du tableau. La partie droite du
tableau présente une séquence descendante des banques d'acquisition de capture d'image utilisée pour
une tache ImagePerfect.

REMARQUE : Les banques d'images sont prises dans I'ordre séquentiel, en commengant par
le haut. Lorsqu'un code-barres est décodé avec succes, la séquence s'arréte. Par exemple, s'il
y a quatre banques et que les deux premieres tentatives de décodage échouent, mais que la
troisieme effectue un décodage avec succes, la quatrieme tentative d'acquisition n'a pas lieu.

ImagePerfect fournit plusieurs banques pour une seule tache et est couramment utilisé pour les
applications qui nécessitent différents niveaux de mise au point dans le méme champ de vision (FoV).

Par exemple, deux codes-barres dans le méme champ de vision, I'un a 12 pouces de la caméra et l'autre a

36 pouces de la caméra. Ces codes-barres nécessitent deux niveaux de mise au point différents pour étre
suffisamment clairs pour étre lus. La fonctionnalité de banque d'acquisition multiple d'lmagePerfect permet
d'exécuter cette tache.

Settings Advanced Image Banks Symbologies Data Formatting ManyCode

Allimage setups have been Y. (@ Default Setup (Bank 0)
added to the tool's

configuration.

Note that the order of the banks is important, images will be
captured in succession and terminate once the tool passes.
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Symbologies

Configurez les parametres de chaque symbologie en fonction de votre cas d'utilisation.
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Tableau 26 Symbologies
Code 39 Les parametres configurables sont les suivants :

- Enable Trioptic (Activer Trioptic)

« Enable Full ASCIl Conversion (Activer la conversion ASCIl complete)
« Select Code 39 Length (Sélectionner la longueur du code 39)

- Enable Check Digit Verification (Activer la vérification des chiffres de
contréle)

- Enable Convert to Code 32 (Activer la conversion au code 32)
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Tableau 26 Symbologies (Continued)

Parameétre Description

Code 128 Les parametres configurables sont les suivants :

- Enable GS1128 (Activer GS1128)

- Enable ISBT 128 (Activer ISBT 128)

« Select Code 128 Length (Sélectionner la longueur du code 128)

- ISBT Concatenation Redundancy (Redondance de concaténation ISBT)
«  Emulate UCC128 (Emuler UCC128)

« Select ISBT Concatenation (Sélectionner la concaténation ISBT)

« Enable Ignore Code128 FNC4 (Activer Ignorer le code128 FNC4)

Interleaved 2 of 5

(Entrelacé 2 de 5) Les parametres configurables sont les suivants :

« Select Interleaved 2 of 5 Length (Sélectionner la longueur de I'entrelacement
2 deb)

« Select Check Digit Verification (Sélectionner la vérification de la clé de
controle)

« Transmit Check Digit (Transmission de la clé de contrble)

« Enable Convert Interleaved 2 of 5 Length to EAN13 (Activer la conversion de
la longueur entrelacée 2 de 5 en EAN13)

- Enable Fabraban (Interleaved 2 of 5 Length) (Activer Fabraban (longueur
entrelacée 2 sur 5))

Data Matrix Les parametres configurables sont les suivants :
« Decode Data Matrix Mirror Images (Décoder les images miroir Data Matrix)
« Select Inverse Data Matrix (Sélectionner Data Matrix inversé)
. Enable GS1 Datamatrix (Activer GS1 Datamatrix)
PDF417 Les parametres configurables sont les suivants :
« Enable MicroPDF (Activer MicroPDF)
QR Code (Code QR) | Les paramétres configurables sont les suivants :

« MicroQR Enable (Enabled by Default) (Activation du MicroQR (activé par
défaut))

. Enable GS1QR (Activer GS1 QR)
« Select Linked QR Mode (Sélectionner le mode QR lié)
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Tableau 26 Symbologies (Continued)

Parameétre Description

UPC/EAN Les parametres UPC-A configurables sont les suivants :
« Select Interleaved 2 of 5 Length (Sélectionner la longueur de I'entrelacement
2 deb)
« Select Check Digit Verification (Sélectionner la vérification de la clé de
controle)
- Transmit Check Digit (Transmission de la clé de contrble)
Les parametres UPC-E configurables sont les suivants :
- Enable UPC-E (Activer I'UPC-E)
« Select UPC-E Preamble (Sélectionner le préambule UPC-E)
«  Transmit UPC-E Check Digit (Transmission de la clé de controle UPC-E)
« Convert UPC-E to UPC-A (Conversion UPC-E en UPC-A)
Les parametres UPC-E1 configurables sont les suivants :
. Enable UPC-E1 (Activer UPC-E1)
« Select UPC-E1 Preamble (Sélectionner le préambule UPC-E1)
« Transmit UPC-E1 Check Digit (Transmission de la clé de contrble UPC-E1)
« Convert UPC-E1 Check Digit to UPC-A (Conversion de la clé de controle
UPC-E1en UPC-A)
Les parametres EAN-13/JAN-13 configurables sont les suivants :
. Enable EAN-13/JAN13 (Activer EAN-13/JAN13)
Les parametres EAN-8/JAN8 configurables sont les suivants :
. Enable EAN-8/JANS (Activer EAN-8/JANS)
- Enable EAN-8/JANS8 Extend (Activer I'extension EAN-8/JANS)
Code 93 Les parametres configurables sont les suivants :
« Select Code 93 Length (Sélectionner la longueur du code 93)
DotCode
Les parametres configurables sont les suivants :
. Select DotCode Inverse (Sélectionner DotCode Inverse)
« Select DotCode Mirror (Sélectionner Miroir DotCode)
« Determine DotCode ECC Erasure (Déterminer I'effacement ECC DotCode)
MaxiCode Il n'existe aucun parametre configurable pour Maxicode.
Aztec Les parametres configurables sont les suivants :
« Select Inverse Aztec (Sélectionner I'Aztec inversé)
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Tableau 26 Symbologies (Continued)

Parameétre Description

MS| Les parametres configurables sont les suivants :

« Select MSI Length (Sélectionner la longueur de MSI)

« Select MSI Check Digits (Sélectionner les clés de contréle MSI)

- Enable Transmit Check Digit (Activer la transmission de la clé de controle)

« Select MSI Check Algorithm (Sélectionner I'algorithme de vérification MSI)

« Enable MSI Reduced Quiet Zone (Activer la zone silencieuse réduite de MSI)
CODABAR

Les parametres configurables sont les suivants :

« Select Codabar Length (Sélectionner la longueur du codabar)
« Enable CLSI Editing (Activer la modification CLSI)

« Enable NOTIS Editing (Activer la modification NOTIS)

« Select Upper or Lower Case Start/Stop Characters (Sélectionner les
caracteres de début/fin en majuscules ou en minuscules)

« Select Security Level (Sélectionner le niveau de sécurité)

- Enable Mod 16 Check Digit Verification (Activer la vérification de la clé de
contréle Mod 16)

- Enable transmit Codabar Check Digit (Activer la transmission de la clé de
contréle Codabar)
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ManyCode

Utilisez ManyCode pour décoder plusieurs codes-barres simultanément et déterminer leur disposition de
tri.
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Seftings  Advanced Image Banks Symbologies Data Formatting  ManyCode Image Viewer
Manycode . . Tool Time: 205ms Walee: WPSTESS T8-CIOFMWWIPSTE.
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Decode D
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Expand String Match to Entire
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Tableau 27 Outils ManyCode

Réglage Description

ManyCode (désactiver/activer) L'activation de ce parameétre permet au code-barres de lire
plusieurs codes-barres en une seule itération.

Ngmbre total de codes-barres a Limite le nombre de codes-barres a essayer lors d'une seule
decoder itération de lecture ManyCode. Par exemple, si vous avez huit
codes-barres dans votre champ de lecture, mais que vous
définissez ce parameétre sur cing, seuls les cing premiers codes-
barres lus sont décodés et l'itération de lecture se termine.

Tout décoder Ne définit explicitement aucune limite pour le nombre de codes-
barres a essayer de lire en une seule itération de lecture.

Type de tri Définir la maniere dont les résultats des codes-barres sont triés :
- Alphabétique

« Premier décodage

+ De hauten bas

. De gauche a droite

Etendre la correspondance des L'outil recherche une correspondance de chaine dans I'ensemble
0 P ' A . . . P

chaines a I'ensemble des donneées | ge |5 charge utile lorsqu'il est activé.

de charge utile
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Tableau 27 Outils ManyCode (Continued)

Réglage Description

Activer les résultats partiels Si le nombre de décodages est inférieur au parameétre Total
Number of Barcodes to Decode (Nombre total de codes-barres a
décoder), I'activation de ce paramétre génére toujours ces codes-
barres.

Activer le décodage des symboles | Par défaut, les codes-barres identiques (dupliqués) ne sont lus
identiques qu'une seule fois. Lorsque cette option est activée, tous les
codes-barres en double sont lus.

Tentative de recherche exhaustive | Définit I'algorithme de code-barres ManyCode sous-jacent pour
hiérarchiser les performances de lecture par rapport a la vitesse.

Appliquer la sélection a tous les Cette option n'est active qu'en mode Niveau continu lorsque la
niveaux lecture de plusieurs codes-barres est activée.
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traitement de lI'image

Déploiement des taches VS
Pour créer et déployer une tache VS, commencez par sélectionner un outil de traitement de I'image
et faites-le glisser sur FlowBuilder. A I'aide de Flowbuilder, ajoutez des outils supplémentaires au flux

de travail ou configurez les résultats attendus pour déployer la tache. Pour rationaliser la création d'un
ensemble d'outils spécifique, utilisez I'outil QuickDraw.

Parametres communs des outils de traitement de I'image

Certains outils de traitement de I'image partagent des paramétres communs. Reportez-vous au tableau ci-
dessous pour savoir comment les configurer en fonction de votre cas d'utilisation.

Tableau 28 Parameétres communs des outils de traitement de l'image

Parameétre Description

ROI Type (Type de zone d'intérét) Sélectionnez une zone d'intérét rectangulaire ou
circulaire.
Histogram (Histogramme) Affiche le nombre de pixels entre deux valeurs

dans une plage de valeurs définie par I'utilisateur.

Timeout (Délai de mise en veille) Définissez une limite de temps pour arréter
I'exécution de I'outil d'inspection qui se termine,
produisant un résultat d'échec.

Inverse Pass/Fail (Inverser réussite/échec) Inverse le résultat de sortie lorsqu'il est activé.

Utilisation des types d'image

Lorsque vous utilisez le menu déroulant Image Type (Type d'image) pour utiliser un filtre ou une sortie
d'outil comme image source, la zone d'intérét de I'outil doit étre entierement contenue dans la zone
d'intérét des images sources. Si la zone d'intérét de I'outil dépasse celle de la source, I'outil déclenche
automatiquement un résultat négatif.

Dans I'image suivante, I'outil Brightness (Luminosité) utilise les outils Binarize (Binariser) comme image
source. Par conséquent, la zone d'intérét de I'outil Brightness (Luminosité) doit étre entierement contenue
dans la zone d'intérét source des outils Binarize (Binariser). En cas de chevauchement entre les deux
zones d'intérét de I'outil Brightness (Luminosité) émet une situation de défaillance.
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Les outils Locate (Localisation) permettent de trouver une seule occurrence d'un modele prédéfini sur une
image en comparant les bords des objets.

Localiser un objet

Localiser un objet recherche un motif spécifique dans une pellicule en fonction d'un bord a I'intérieur d'une
zone d'intérét définie par I'utilisateur.

__/‘ REMARQUE : Aurora Focus applique une limite de taille de 1 Go sur tous les modeles.

Si la taille totale de tous les modeéles dans une région spécifique dépasse cette limite, utilisez I'une des
stratégies suivantes pour réduire la taille :

- réduire la taille du ROI pour ne conserver que les parties uniques de I'objet

- augmenter le contraste des bords pour ne conserver que les bords les plus importants (réduire les
bords bruyants)

- réduire la balance (si possible)

- réduire la rotation (si possible)
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Tableau 29 Localiser les paramétres d'objet

Réglage Description

Seuil d'acceptation Détermine la note minimale de I'événement d'objet
valide.
Seuil du candidat Filtre les objets en dessous du seuil acceptable

dans les phases intermédiaires de I'exécution de
I'algorithme. Notez que I'augmentation de la valeur
peut améliorer les performances. Cependant, les
objets de mauvaise qualité peuvent ne pas étre
trouvés.

Parametres généraux de localisation des objets

Configurez les paramétres généraux de localisation des objets, tels que le seuil d'acceptation, le seuil du
candidat et le seuil de rotation.

Tableau 30 Parametres généraux de localisation des objets

Parametre Description

Acceptance ) Le score de correspondance minimal requis pour étre considéré comme une
ggrczeggstlgti(osr?)u” correspondance réussie. Si les scores de correspondance de plusieurs objets

sont supérieurs a ce minimum, le score de correspondance le plus élevé sera
utilisé comme correspondance finale.

Candidate Le seuil pour une correspondance du modele formé a un modele dans l'image
Threshold (Seuil du | acquise.
candidat)
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Tableau 30 Parametres généraux de localisation des objets (Continued)

Parametre Description

Rotation Threshold Le score de correspondance minimal requis pour étre considéré comme une

(Seuil de rotation) correspondance réussie. Si les scores de correspondance de plusieurs objets
sont supérieurs a ce minimum, le score de correspondance le plus élevé sera
utilisé comme correspondance finale.

Parametres avancés de localisation d'objet

Configurez les parametres avancés de localisation d'objets tels que le contrdle des performances, le bruit,
le seuil de rotation et I'écart d'échelle.

Tableau 31 Parametres avancés de localisation d'objet

Parametre Description

Perforl:nance Control Choisissez les meilleures combinaisons de granularité et de type de
(Contr6le des recherche pour une recherche plus performante.

performances)

Noise (Bruit) Ce filtre supprime le bruit au niveau des pixels tout en conservant les

données de bord.
. Off (Désactivé) : les bords de I'objet ne présentent pas de bruit.

« Low (Faible) : les bords de I'objet ont un faible niveau de bruit. La forme
de l'objet et celle du modeéle sont presque identiques.

« High (Elevé) : les bords de I'objet présentent un niveau de bruit
considérable ou la forme de I'objet differe |égerement de celle du

modele.
Rotation Threshold Le score de correspondance minimal requis pour étre considéré comme
(Seuil de rotation) une correspondance réussie. Si les scores de correspondance de plusieurs

objets sont supérieurs a ce minimum, le score de correspondance le plus
élevé sera utilisé comme correspondance finale.

Allow Scale Deviation Permet de localiser des objets Iégerement plus petits ou plus grands que
(Autoriser I'écart ceux utilisés lors de la création du modele.
d'échelle)
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Locate Object Plus

L'outil Locate Object Plus (Localiser un objet Plus) recherche des motifs spécifiques dans une zone
d'intérét spécifiée et les évalue en fonction de caractéristiques avancées telles que le contraste minimal
des bords et le facteur d'échelle.
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Parametres avancés de localisation d'objets Plus

Configurez les paramétres avancés de localisation d'objets Plus tels que le contrdle des performances, le
bruit, le seuil de rotation, le contraste minimal des bords et le facteur d'échelle.

Tableau 32 Parameétres avancés de localisation d'objets Plus

Parameétre Elément IU

Performance Control | Utilisez le sélecteur pour choisir les meilleures combinaisons de granularité et

(Controle des de type de recherche pour une recherche plus performante.

performances)

Noise (Bruit) Ce filtre permet de supprimer le bruit au niveau des pixels tout en préservant les
données de bord.

Rotation Threshold Un score de correspondance minimal est requis pour étre considéré comme une

(Seuil de rotation) correspondance réussie. Si les scores de correspondance de plusieurs objets

sont supérieurs a ce minimum, le score de correspondance le plus élevé sera
utilisé comme correspondance finale.
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Tableau 32 Parameétres avancés de localisation d'objets Plus (Continued)

Paramétre Elément IU

Minimum Edge Définit manuellement le contraste minimal de I'image acquise pour qu'elle

Contrast (Contraste corresponde aux modéles appris.
minimal des bords)

Scale Factor (Facteur | Les paramétres de facteur d'échelle minimal et de facteur d'échelle maximal
d'échelle) déterminent la gamme d'échelles du modele qui sera prise en compte dans le
processus de mise en correspondance. lIs permettent de localiser des objets
légerement plus petits ou plus grands que I'objet utilisé lors de la création

du modele. Un large éventail d'échelles possibles entraine une surcharge
importante (a la fois en termes d'utilisation de la mémoire et de temps de
calcul). Par conséquent, il est recommandé de limiter la plage dans la mesure du
possible.
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Parametres généraux de localisation des bords

Configurez les parametres généraux de localisation des bords, tels que le positionnement, le type d'image,
la direction du balayage, le tri des bords, le type de transition, le type de positionnement, la longueur
minimale des bords, I'écart maximal, la tolérance de biais, le contraste des bords et le profil des bords.

Tableau 33 Parametres généraux de localisation des bords

Parametre Description

Fixture (Positionnement) Sélectionnez un résultat d'outil précédent a utiliser

pour positionner la zone d'intérét de cet outil.

Image Type (Type d'image) Sélectionnez le type d'image que la catégorie

d'inspection utilisera.

Scan Direction (Direction du balayage) Définit la direction utilisée par I'outil lors de la

recherche de bords.

Edge Sorting (Tri des bords) Réduisez un ensemble de bords en un seul bord,

ce qui optimise la sélection.

Transition Type (Type de transition) Sélectionnez le type de transition de bord utilisé

pour trouver le bord.

Fixture Type (Type de positionnement) Incluez toutes les informations, le positionnement

uniquement, ou le positionnement Y uniquement.

m;?g;wm Edge Length (Longueur minimale du Longueur minimale en pixels d'un bord a utiliser.

Maximum Gap (Ecart maximal) La taille maximale en pixels a prendre en compte

dans les espaces du bord.

kew Tolerance (Toléran 'inclinaison p . .
Skew Tolerance (Tolérance d'inclinaison) Degrés pour tenter de mesurer une ligne si elle

n'est pas droite.

Edge Contrast (Contraste des bords) Seuil d'acceptation pour prendre en compte une

ligne.

Edge Profile (Profil des bords) Affiche le score de contraste des caractéristiques

dans la zone d'intérét.

Locate Blob
Un blob est un ensemble de pixels connectés de couleur claire ou foncée. L'outil Locate Blob (Localiser un
blob) détecte les blobs qui passent des parameétres de filtrage spécifiques dans une zone d'intérét.

Ce filtre est utile pour segmenter rapidement une image. L'outil Locate Blob (Localiser un blob) effectue
une série d'opérations sur I'image, notamment définir le seuil a I'aide du paramétre Threshold (Seuil) et
supprimer des trous a l'aide du parameétre Fill Holes (Remplir les trous).

Filtrez les blobs de bordure en définissant I'option Allow Boundary Blobs (Autoriser les blobs de
bordure).
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Image Viewer
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Utilisation d'outils de traitement de l'image

Parametres généraux de localisation de blob

Configurez les parametres généraux de Locate Blob (Localisation de blob) tels que le positionnement, le
type d'image, le seuil, le résultat de I'histogramme, les filtres et le tri.

Tableau 34 Parametres généraux de localisation de blob

Parametre Description

Fixture Sélectionnez le résultat d'un outil de localisation précédent utilisé pour
(Positionnement) positionner la zone d'intérét de cet outil.

Image Type (Type Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection utilisera.

d'image)

Threshold (Seuil) Sélectionnez un seuil pour les blobs en noir ou blanc. Cette valeur est

automatiquement définie sur 117.

Histogram Result Représentation visuelle du nombre de pixels trouvés a chaque niveau de gris.
(Résultat de
I'histogramme)

Filters (Filtres) Appliquez des filtres pour définir les critéres utilisés pour considérer un blob
comme valide.

Sorting (Tri) Définit la priorité pour la sélection du blob a renvoyer.
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Locate Circle

L'option Locate Circle (Localiser un cercle) trouve un modele de cercle a l'intérieur d'une zone d'intérét
définie par I'utilisateur qui correspond aux parametres spécifiés.

image ' iewer
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Utilisation d'outils de traitement de l'image

Parametres généraux de localisation de cercle

Configurez les parametres généraux de localisation de cercle tels que la recherche par, le type de
transition, I'amplitude maximale des bords, le profil des bords et I'étalonnage de I'échelle.

Tableau 35 Parametres généraux de localisation de cercle

Parametre Description

Find By (Rechercher Décrit quel résultat est signalé comme sortie de filtre :

par) _ )
- Best Score (Meilleur score) : recherche la meilleure correspondance avec

les bords détectés dans une zone d'intérét donnée.

« Largest Circle (Plus grand cercle) : renvoie le plus grand cercle qui
correspond aux bords trouvés dans une zone d'intérét donnée.

- Smallest Circle (Plus petit cercle) : renvoie le plus petit cercle
correspondant aux bords trouvés dans une zone d'intérét donnée.

Transition Type (Type Détermine ce qui est considéré comme un bord dans une image donnée.
de transition)
- Blended (Fondu) : toute modification de l'intensité des pixels détermine un

bord.

- Both (Les deux) : les changements de pixels sombres a lumineux ou les
changements de pixels sombres a lumineux déterminent un bord.

- Dark to Light (Foncé a clair) : les changements de pixels sombres a
lumineux déterminent un bord.

- Light to Dark (Clair a foncé) : les changements de pixels lumineux a
sombres déterminent un bord.

Maximum Edge La résistance maximale acceptable des bords.
Magnitude (Amplitude
maximale des bords)

Edge )Proﬂle (Profil des | Affiche le score de contraste des caractéristiques dans la zone d'intérét.
bords

Scale Calibration Permet d'étalonner les valeurs de pixels en unités d'ingénierie.
(Etalonnage de
I'échelle)

Parametres avancés de localisation de cercle

Lorsque I'option Enable Outlier Suppression (Activer la suppression des valeurs aberrantes) est activée,
le résultat ressemble a I'exemple ci-dessous :
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Tableau 36 Parameétres avancés de localisation de cercle

Parameétre Description
Scan Width (Largeur de Définit la largeur de la zone voisine de chaque ligne de lecture qui doit étre
lecture) prise en compte lors du calcul des résultats (en pixels).
Scan Count (Comptage Définit le nombre de segments de lecture utilisés autour de la
des lectures) circonférence lors de la définition du bord du cercle.
Maximum Incompleteness | Définit le pourcentage de points du bord du cercle qui peuvent étre
(Inachévement maximal) mangquants tout en fournissant un résultat de réussite.
Enable Oytlier ) Permet de supprimer l'influence des valeurs éloignées des autres sur le
Suppression (Activer la résultat a l'aide de I'estimateur M de Tukey.
suppression des valeurs
aberrantes)
Outils de filtrage

Les outils de filtrage sont facilités par I'utilisation d'un noyau. Un noyau est centré de maniere répétée sur
chaque pixel dans les dimensions de la zone qui est transformée. Chaque pixel est ajouté ou non a la zone
obtenue, en fonction de la condition spécifique a I'opération définie sur le nombre minimal de pixels du
noyau qui doivent se chevaucher avec les pixels de la région d'entrée réelle dans la position donnée du
noyau.
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Binarize

Dilate

L'outil Binarize (Binariser) convertit I'image en monochrome.

L'opération transforme chaque valeur de pixel au niveau maximal ou minimal, créant ainsi une image
binaire. Le résultat de la transformation dépend de l'intensité du pixel :

- Les valeurs des pixels dans la plage (MinValue, MaxValue) sont transformées au niveau maximal.

- Les autres valeurs de pixels sont transformées au niveau minimal.

Original Image

Tableau 37 Parameétres binaires

Paramétre Description

ROI Shape (Forme de zone d'intérét) Sélectionnez la forme de zone d'intérét.

Fixture (Positionnement) Sélectionnez le résultat d'un outil précédent qui
sera utilisé pour positionner la zone d'intérét de
cet outil.

Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image a utiliser avec cet outil.

Threshold (Seuil) L'algorithme détectera le meilleur seuil a utiliser
pour le filtre.

Histogram Result (Résultat de I'histogramme) Représentation visuelle du nombre de pixels
trouvés a chaque niveau de gris.

L'outil Dilate (Dilater) remplace chaque pixel par un maximum de pixels a l'intérieur du noyau. Cet outil
permet également d'épaissir les éléments clairs d'une image et d'atténuer les éléments sombres.

Cette opération remplace chaque pixel par le pixel le plus clair de son voisinage, ce qui permet de réduire
les zones sombres et d'étendre les zones claires.
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Utilisation d'outils de traitement de l'image

L'illustration suivante montre le résultat d'un outil de dilatation avec trois lignes de noyau et trois colonnes
de noyau.
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Original Image Result

Tableau 38 Parametres de I'outil Dilate

Settings (Paramétres) Description

Fixture (Positionnement) Sélectionnez le résultat d'un outil de localisation
précédent utilisé pour positionner la zone d'intérét
de cet outil.

Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection
utilisera.

Kernel (Noyau) Sélectionnez les valeurs du noyau utilisées pour
calculer la sortie du filtre.

Erode

Cette opération remplace chaque pixel par le pixel le plus sombre de son voisinage, ce qui a pour effet de
réduire les zones claires et d'agrandir les zones sombres.

Les illustrations suivantes présentent un résultat de I'outil Erode (Eroder) avec trois lignes de noyau et trois
colonnes de noyau :
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Original image Result
Tableau 39
Settings (Paramétres) Description
Fixture (Positionnement) Sélectionnez un résultat d'outil de localisation
précédent pour positionner la zone d'intérét de cet
outil.
Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection
utilisera.
Kernel (Noyau) Sélectionnez les valeurs du noyau utilisées pour
calculer la sortie du filtre.

Open
L'outil Open (Ouvrir) réduit la luminosité globale de I'image et améliore les fonctions lumineuses restantes
par contraste.

Supprime les petites structures lumineuses d'une image (ou remplit les structures sombres) en appliquant
une érosion et une dilatation consécutives.

Les images suivantes affichent un résultat de I'outil Open (Ouvrir) avec trois lignes de noyau et trois
colonnes de noyau :
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Original image Result

Tableau 40 Parametres de I'outil Open (Ouvrir)

Settings (Parameétres) Description

Fixture (Positionnement) Sélectionnez un résultat d'outil de localisation
précédent pour positionner la zone d'intérét de cet
outil.

Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection
utilisera.

Kernel (Noyau) Sélectionnez les valeurs du noyau utilisées pour
calculer la sortie du filtre.

Close
L'outil Close (Fermer) augmente la luminosité globale de I'image et améliore les fonctions sombres
restantes par contraste.

Supprime les petites structures lumineuses d'une image (ou remplit les structures sombres) en appliquant
une érosion et une dilatation consécutives.

L'écran suivant affiche un résultat de I'outil Close (Fermer) avec trois lignes de noyau et trois colonnes de
noyau :

Original Image Result
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Tableau 41 Parametres de I'outil Close (Fermer)

Settings (Parametres) Description

Fixture (Positionnement) Sélectionnez le résultat d'un outil de localisation
précédent utilisé pour positionner la zone d'intérét
de cet outil.

Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection
utilisera.

Kernel (Noyau) Sélectionnez les valeurs du noyau utilisées pour
calculer la sortie du filtre.

Gradient Full

L'outil Gradient Full (intégral) éclaircit les bords horizontaux et verticaux de la zone d'intérét définie.

Méthode d'estimation de I'amplitude des vecteurs :

o i

Hypot- ="

4

x- horizonial gradient component

y- vertical gradient component

Original Image Result

Tableau 42 Parametres de gradient vertical

Settings (Parametres) Description

Fixture (Positionnement) Sélectionnez un résultat d'outil de localisation
précédent pour positionner la zone d'intérét de cet
outil.

Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection
utilisera.

Scale (Echelle) Augmente la luminosité des bords dans le résultat
de sortie. Cette entrée est utilisée pour mettre a
I'échelle les valeurs de luminosité des bords en
sortie.
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Gradient Horizontal

L'outil Gradient horizontal éclaircit les bords horizontaux dans la zone d'intérét définie.

Méthode d'estimation de I'amplitude des vecteurs :

x '-.-";z
Vertical- N

y- vertical gradient component

Original Image Result

Tableau 43 Parameétres de gradient vertical

Settings (Paramétres) Description

Fixture (Positionnement) Sélectionnez un résultat d'outil de localisation
précédent pour positionner la zone d'intérét de cet
outil.

Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection
utilisera.

Scale (Echelle) Augmente la luminosité des bords dans le résultat
de sortie. Cette entrée est utilisée pour mettre a
I'échelle les valeurs de luminosité des bords en
sortie.

Gradient Vertical

L'outil Gradient vertical éclaircit les bords verticaux dans la zone d'intérét définie.

Méthode d'estimation de I'amplitude des vecteurs :
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fz
Horizontal- %

x- horizontal gradient component

Original Image Result

Tableau 44 Parametres de gradient vertical

Settings (Parametres) Description

Fixture (Positionnement) Sélectionnez un résultat d'outil de localisation
précédent pour positionner la zone d'intérét de cet
outil.

Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection
utilisera.

Scale (Echelle) Augmente la luminosité des bords dans le résultat
de sortie. Cette entrée est utilisée pour mettre a
I'échelle les valeurs de luminosité des bords en
sortie.

Outils d'identification

Utilisez les outils d'identification pour lire les codes-barres, DPM, Datacode et OCR basée sur le Deep
Learning.
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Utilisation d'outils de traitement de l'image

Read Barcode

Configurez les parametres de décodage des codes-barres, tels que 1D inversé, chevauchement ROI ou
recherche ROI.
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Tableau 45 Lire les paramétres DPM et de codes-barres

Settings (Parameétres) Description

Inverse 1D (1D inversé) Choisissez le type de code-barres a lire.
Minimum Percentage Barcode/ROI Overlap Définissez le pourcentage minimal de code-
(Pourcentage minimal de chevauchement code- barres qui doit étre contenu dans la ROI pour
barres/ROI) étre décodé. Pour les codes-barres 1D, cela

s'applique uniquement a la dimension horizontale
(X). Pour les codes-barres 2D, cela s'applique aux
dimensions horizontales et verticales (X et Y).

No Read String (Aucune chaine lue) Définissez les données qui doivent étre éditées si
aucun code-barres n'est lu (a la place des données
du code-barres en cas de lecture réussie, par
opposition a I'absence d'édition).
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Tableau 45 Lire les paramétres DPM et de codes-barres (Continued)

Settings (Parametres) Description

Enable Adaptive ROI Search (Activer la recherche | L'activation de I'option ROl adaptative permet a
adaptative de zone d'intérét) I'algorithme de lecture des codes-barres sous-
jacent de modifier (réduire et repositionner)

la zone ROI pour les lectures ultérieures en
fonction de la présence de codes-barres lus
précédemment, ce qui permet d'améliorer les
performances de lecture des codes-barres. Les
parametres du menu déroulant small/medium/
large (petit/moyen/grand) modifient la génération
de la composante ROl adaptée.

Barcode String Match (Correspondance des Activez ce parameétre pour définir les critéres de
chaines de codes-barres) réussite ou d'échec en fonction du contenu du
code-barres décodé.

Enable Barcode Quality Metrics (Activer les Cochez cette case pour activer les sorties BQM
mesures de qualité des codes-barres) (note globale).
Minimum BQM Grade (Note BQM minimale) Activez cette option pour utiliser un seuil de

réussite ou d'échec basé sur la « note globale » de
BQM pour chaque lecture de code-barres.

Par exemple, en fixant le seuil entre C et D, si un
code-barres obtient une note BQM de A,Bou C, la
tache/I'outil valide la procédure. Si la note globale
est un D ou un F, un échec est déclenché.

§end Decode on Failure (Envoyer le décodage en | Par défaut, si un code-barres est lu, mais que
eéchec) sa note BQM est insuffisante (comme défini par
le seuil de Minimum BQM Grade (Note BQM
minimale) ci-dessus), ses données ne sont pas
transmises (ni a I'écran Deploy (Déployer), ni a
diverses sorties telles que TCPIP/Serial/USB).

Si cette option est activée, les données décodées
sont toujours émises, méme si la note globale du
BQM est une note insuffisante (conformément

au seuil de Minimum BQM Grade (Note BQM
minimale)).
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Lire les parametres DPM

Configurez les parametres de décodage DPM tels que 1D inversé, correspondance des chaines de codes-
barres ou recherche de zone d'intérét.
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Tableau 46 Lire les paramétres DPM

Settings (Parameétres) Description

Inverse 1D (1D inversé) Choisissez le type de codes-barres a lire.

No Read String (Aucune chaine lue) Définissez les données a éditer si aucun code-
barres n'est Iu.

Enable Adaptive ROI Search (Activer la recherche L'option Enable Adaptive ROI Search (Activer la
adaptative de zone d'intérét) recherche adaptative de zone d'intérét) permet
a l'algorithme de lecture des codes-barres sous-
jacent de modifier (réduire et repositionner) la
zone d'intérét pour les lectures ultérieures en
fonction de la présence de codes-barres lus
précédemment. La lecture des codes-barres est
ainsi plus performante. Les parametres du menu
déroulant small/medium/large (petit/moyen/grand)
modifient la maniére dont le composant zone
d'intérét adapté est généré.
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Tableau 46 Lire les paramétres DPM (Continued)

Settings (Parametres) Description
Barcode String Match (Correspondance des Activez ce parametre pour définir des critéres de
chaines de codes-barres) réussite ou d'échec basés sur le contenu du code-

barres décodé.

Read DPM and Barcode

Configurez les parametres de décodage du DPM et des codes-barres, tels que 1D inversé, une chaine de
non-lecture ou une correspondance des chaines de code-barres.
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Tableau 47 Lire les parametres DPM et de codes-barres

Settings (Parametres) Description

Inverse 1D (1D inversé) Choisissez le type de codes-barres que vous
souhaitez pouvair lire.
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Tableau 47 Lire les parametres DPM et de codes-barres (Continued)

Settings (Parametres) Description

No Read String (Aucune chaine lue) Définissez les données qui doivent étre éditées si
aucun code-barres n'est lu (a la place des données
du code-barres en cas de lecture réussie, au lieu
de ne rien éditer du tout).

Enable Adaptive ROI Search (Activer la recherche L'option Enable Adaptive ROI Search (Activer la
adaptative de zone d'intérét) recherche adaptative de zone d'intérét) permet
a l'algorithme de lecture des codes-barres sous-
jacent de modifier (réduire et repositionner) la
zone d'intérét pour les lectures ultérieures en
fonction de la présence de codes-barres lus
précédemment. La lecture des codes-barres est
ainsi plus performante. Les parametres du menu
déroulant modifient la fagon dont le composant
zone d'intérét adapté est généré.

Barcode String Match (Correspondance des Activez ce paramétre pour définir des criteres de
chaines de codes-barres) réussite ou d'échec basés sur le contenu du code-
barres décodé.

Datacode

Configurez les parametres du code de données tels que la chaine de non-lecture, la taille du module ou
la stratégie de recherche. Cet outil est utile pour lire les codes-barres 2D de la symbologie Datamatrix qui
sont difficiles a décoder.

Parameétres généraux de décodage des codes de données

Les parametres généraux de décodage de code de données incluent la définition d'une chaine de
temporisation, I'absence de chaine de lecture, la polarité et la correspondance de chaine.
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Tableau 48 Parametres généraux de décodage des codes de données

Parameétre Description

Timeout (Délai de mise en veille) Fixez un délai pour arréter I'exécution de I'outil
d'inspection, ce qui entraine un échec.

No Read String (Aucune chaine lue) Spécifiez une chaine non lue.

Polarity (Polarité) Sélectionnez une polarité pour le décodage.
« Any (Sans importance)

« Bright (Clair)

- Dark (Foncé)

« Mixed (Mixte)

String Match (Correspondance de chaine) Activez la correspondance des chaines de
caractéres pour décoder avec succes lorsque
la valeur correspond a la chaine de caracteres
fournie.

Parameétres avancés de décodage des codes de données

Les parametres avancés de décodage de code de données incluent la définition d'une stratégie de
détection, une stratégie de décodage, la taille du module, la méthode de détection, le compromis de
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détection, le seuil de contraste, le nombre de lignes, la distorsion, la taille de I'espace, l'inclinaison du
code, la super résolution, le niveau de perspective, le suivi des bords, les codes en miroir, les motifs brisés,
les codes rectangulaires et les codes avec des coins brisés.
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Tableau 49 Parametres avancés de décodage des codes de données

Parametre Description

Detection Strategy (Stratégie de détection) Spécifie I'étape de sous-échantillonnage d'image
utilisée pour trouver des codes a différentes
échelles.

« Super Fast (Ultra-rapide)
- Fast (Rapide)

« Precise (Précis)

« Strict (Strict)

. Extended (Etendu)
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Tableau 49 Parametres avancés de décodage des codes de données (Continued)
Decoding Strategy (Stratégie de décodage) Spécifie la précision de la détection des contours :
« Super Fast (Ultra-rapide)

- Fast (Rapide)

« Precise (Précis)

«  Strict (Strict)

. Extended (Etendu)

Module Size (Taille du module) Déterminez la plage minimale et maximale des
modules.

Detection Method (Méthode de détection) Spécifiez la fagon dont les candidats de code sont
localisés.

Finder Tradeoff (Compromis de détection) Optimisez les parametres pour les bords faibles ou
irréguliers.

Contrast Threshold (Seuil de contraste) Définissez un seuil de contraste pour le code de
données a utiliser.

Line Count (Comptage des lignes) Limitez le nombre minimal et maximal de modules
Datamatrix dans une ligne et une colonne.

Allow Distortion (Autoriser la distorsion) Spécifiez un niveau de distorsion :
+ None

- Low (Bas)
« Medium (Moyen)
« High (Elevé)

Expected Gap Size (Taille d'intervalle attendue) Spécifiez la distance entre les modules voisins.
. Zero (Zéro)

« Small (Petit)

+ Medium (Moyen)

« Large (Grand)

Maximum Code Slant (Inclinaison maximale du Spécifiez la déviation maximale a partir de I'angle
code) droit dans le coin du motif de détection.

Use Super Resolution (Utiliser la super résolution) Déterminez la méthode de mise a I'échelle de
I'image pour les codes a faible résolution en
fonction de la taille minimale du module :

. Auto
o Oui
« Non
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Tableau 49 Parametres avancés de décodage des codes de données (Continued)

Parametre Description

Niveau de perspective

Spécifiez une distorsion de perspective de la grille
de code:

« None (Aucune)
+ Low (Basse)

« High (Elevée)

Suivi des bords

Spécifiez dans quelle mesure préserver la
continuité d'un bord

«  Very Weak (Tres faible)
«  Weak (Faible)

«  Medium (Moyen)

« Strong (Fort)

«  Very Strong (Tres fort)

Allow Mirrored (Autoriser la mise en miroir)

Autorisez les codes en miroir.

Allow Broken Finder Pattern (Autoriser le motif de
détection brisé)

Tentez de créer un candidat méme s'il existe des
écarts dans le motif de détection.

Allow Rectangular (Autoriser rectangulaire)

Autorisez les codes rectangulaires.

Allow Broken Corner (Autoriser le coin brisé)

Essayez de créer un candidat si le coin inférieur

gauche du code est obstrué.

OCR basée sur le Deep Learning
L'outil Deep Learning OCR lit le texte des images a I'aide de la reconnaissance optique de caracteres par
Deep Learning.

Cet outil localise et reconnait les caracteres. Sans formation supplémentaire, il est adapté a la lecture de
caracteres :

« Orienté horizontalement
- Hauteur comprise entre 85 % et 115 % de la hauteur du caractere (en pixels)

. Contient des lettres latines (majuscules ou minuscules), des chiffres ou I'un des éléments suivants : 1#$
%&()*+,-./;<=>2@[ [ _{I}V"\ELH¥

L'outil Deep Learning OCR (OCR basée sur le Deep Learning) peut étre utilisé pour limiter la zone
analysée, ce qui, dans la plupart des cas, permet d'améliorer les performances. En outre, il peut étre utilisé
pour s'adapter a un texte qui n'est pas orienté horizontalement.

La hauteur moyenne des caractéres doit correspondre a la hauteur moyenne des caracteres (en particulier
des lettres majuscules) dans la zone analysée. Par exemple, si une image contient deux types de
caracteres : I'un a une hauteur de 24 pixels et I'autre de 40 pixels, la hauteur moyenne des caractéres doit
étre fixée a 32, quel que soit le nombre de caractéres de chaque type.

L'échelle de largeur des caractéres permet de modifier les polices dont les symboles sont
exceptionnellement étroits ou larges afin d'obtenir un rapport d'aspect plus classique. L'option Character
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Width Scale (Echelle de largeur de caractére) permet de mettre a I'échelle la zone analysée sur l'axe
horizontal. Elle peut améliorer la qualité des résultats. En outre, elle peut faciliter la lecture d'un texte
comportant des espaces réduits entre les caractéres suivants.

Pour limiter I'ensemble des caractéres reconnus, il est possible d'utiliser I'option Character Range (Plage
de caracteres). Cette chaine doit étre formatée selon les regles suivantes :

- Les caracteres autorisés doivent étre séparés par des virgules,

- Pour faciliter I'utilisation, une plage continue de lettres ou de chiffres peut étre écrite sous la forme
caractére_de_début-caractere_de_fin, par exemple : A-Z ou 1-6

. Lavirgule et la barre oblique inverse doivent étre précédées d'une barre oblique inverse.

Par exemple, une plage de caracteres A-F,g-0,0-9,X,Y,Z,-\\\, ne reconnaitra que les caractéres
ABCDEFXYZghijklmno0123456789-\.

Le parametre Minimum Confidence (Confiance minimale) peut étre utilisé pour modifier le score minimal
d'un caractere. Par défaut, ce seuil est fixé a 80 %.

Les parametres Contrast Threshold (Seuil de contraste) et Text Color (Couleur du texte) définissent
I'intervalle de contraste souhaité d'un caractere, qui sont utilisés pour réduire le nombre de faux positifs :

« Couleur du texte : Bright (Clair) : seuls les caracteres dont le contraste est supérieur au seuil de
contraste sont renvoyés.

« Couleur du texte : Dark (Foncé) : seuls les caractéres dont le contraste est inférieur au seuil de
contraste sont renvoyés.

. Couleur du texte : Any (Sans importance) : seuls les caractéres dont le contraste est inférieur ou
supérieur au seuil de contraste sont renvoyés.

Image Viewer

@ sus: poss ) Tool Time: 6ims [l OCR Result 04012009, Visibility
Joby Fum Time: Gims
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Tableau 50 Parametres d'OCR basée sur le Deep Learning

Parametre Description

Minimum Confidence (Confiance minimale)

Définit le score minimal requis pour un caractere a
inclure dans l'algorithme ou la sortie.

E/I‘ REMARQUE : En abaissant cette

=1 wvaleur, il est possible d'inclure des
décodages dont le degré de confiance
est Iégerement inférieur afin d'obtenir le
résultat souhaité. Par exemple, I'exemple
ci-dessus est trop strict et ne décode
finalement pas certains caracteres.
L'abaissement de cette valeur de 99 a 98
donne un résultat favorable.

Average Character Height (Hauteur moyenne des
caracteres)

Utilisez le curseur pour sélectionner une valeur
proche de la hauteur moyenne en pixels du texte
a décoder. Plus cette valeur est proche de la
hauteur moyenne des caractéres (en pixels), plus
les performances s'améliorent.

«  Valeur minimale : 8
« Valeur par défaut : 25

« Valeur maximale : 200

Text Color (Couleur du texte)

Définissez la polarité requise pour qu'un caractére
soit renvoyé.

« Valeur minimale : -100
« Valeur par défaut : O
« Valeur maximale : 100

Valeur par défaut : Any (Sans importance)

Contrast Threshold (Seuil de contraste)

Fixe un seuil pour le contraste des caracteres
trouvés.

Valeur par défaut : 0,0f

Character Width Scale Percentage (Pourcentage
de I'échelle de largeur des caracteres)

Met a I'échelle la largeur de I'image selon le
facteur donné (%).

« Valeur minimale : 10 %
« Valeur par défaut : 100 %

« Valeur maximale : 1000 %

Character Range (Plage de caracteres)

Limite I'ensemble de caractéres souhaités.
Valeur par défaut : \"A-Z,a-z,0-9,\\\\\\\\,/,-\
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Tableau 50 Parametres d'OCR basée sur le Deep Learning (Continued)

Parameétre Description

String Match (Correspondance de chaine) Définit une chaine qui doit étre contenue dans la
sortie décodée de I'OCR pour que l'outil passe (par
exemple, sous-chaine). Par défaut, I'outil passe

si la chaine de correspondance est contenue

dans le résultat de I'OCR. Cela permet d'ajouter
des caracteres supplémentaires avant et apres la
chaine.

Cochez la case Regex et utilisez la syntaxe
"<string ToExactMatch$ pour appliquer la
correspondance exacte.

RegEx peut également étre utilisé pour une
logique de correspondance de chaine complexe.
Reportez-vous a la section RegEx pour plus de

détails.
Timeout (Délai de mise en veille) Définit une durée aprés laquelle I'outil échoue.
Invert Inverse les résultats de cet outil.

Pour utiliser la reconnaissance optique des caracteres (OCR) basée sur le Deep Learning avec RegEx,
cochez la case RegEx et indiquez une expression que I'outil OCR doit localiser. L'exemple suivant
recherche I'expression ~22\d{3}.
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Parametres OCR avancés basés sur le Deep Learning

Configurez les parametres OCR avancés basés sur le Deep Learning, tels que le pourcentage
d'espacement des caracteres, le pourcentage de désalignement vertical, le nombre minimal de caracteres

pour créer une ligne et I'aplatissement.
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Tableau 51 Parameétres OCR avancés basés sur le Deep Learning

Parametre Description

Minimum Character Gap Percentage (Pourcentage | L'espace horizontal maximal entre les cases des
1A i H s N . . 7
d'écart minimal entre les caracteres) caractéres communs est indiqué en pourcentage

de la hauteur du caractére A.
«  Valeur minimale : 0 %
« Valeur par défaut: 25 %

« Valeur maximale : 100 %

124



Utilisation d'outils de traitement de l'image

Tableau 51 Parametres OCR avancés basés sur le Deep Learning (Continued)

Parametre Description

Maximum Vertical Misalignment Percentage Le désalignement vertical maximal entre les
(Pourcentage maximal de désalignement vertical) cases des caractéres de jointure est indiqué en

pourcentage de la hauteur du caractere A.
Valeur par défaut : 0,25f

«  Valeur minimale : 0 %
« Valeur par défaut: 25 %

« Valeur maximale : 100 %

Minimum Characters to Create a Line (Nombre Déterminez le nombre minimal de caracteres pour
minimal de caracteres pour créer une ligne) créer une ligne.

Valeur par défaut : 1

—¢" REMARQUE : peut également étre

=1 décrit comme un bloc ou un mot pour
I'utilisation de cet outil.

Flatten (Aplatir) Si la valeur est True (Vrai), il concaténe les mots
de la ligne en une seule chaine de résultats. Sinon,
chaque mot est une chaine de résultats distincte.

Valeur par défaut : False (Faux).

__/‘ REMARQUE : Il est généralement

—1 recommandé d'activer ce parametre.

Outils Presence/Absence

Utilisez les outils Presence/Absence (Présence/Absence) pour détecter des objets ou des modeles
spécifiques dans une zone d'intérét définie par I'utilisateur.
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Object Presence Absence (Présence Absence d'objet)

L'outil Object Presence Absence (Présence Absence d'objet) vérifie la présence ou I'absence d'un motif ou
d'un objet spécifique dans une zone d'intérét définie par I'utilisateur.
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Tableau 52 Parametres généraux d'Object Presence Absence

Settings (Paramétres) Description

Acceptance Threshold (Seuil d'acceptation) Sélectionnez le score de correspondance
minimal requis pour étre considéré comme
correspondance réussie. Si les scores

de correspondance de plusieurs objets

sont supérieurs a ce minimum, le score de
correspondance le plus élevé sera utilisé comme
correspondance finale.

Candidate Threshold (Seuil du candidat) Le seuil pour une correspondance du modele
formé a un modele dans l'image acquise.
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Parametres avancés d'absence/de présence d'objet

Configurez les parametres avancés d'absence/de présence d'objet tels que le controle des performances,

le bruit, le seuil de rotation et I'écart de I'échelle.

Tableau 53 Parametres avancés d'absence/de présence d'objet

Settings (Parametres) Description

Performance Control (Contréle des performances)

Un sélecteur permet de choisir les meilleures
combinaisons de granularité et de type de
recherche pour une recherche plus performante.

Noise (Bruit)

Ce filtre supprime le bruit au niveau des pixels,
mais conserve les données de bord.

Rotation Threshold (Seuil de rotation)

Un score de correspondance minimal est requis
pour étre considéré comme une correspondance
réussie. Si les scores de correspondance de
plusieurs objets sont supérieurs au minimum, le
score de correspondance le plus élevé sera utilisé
comme correspondance finale.

Allow Scale Deviation (Autoriser I'écart d'échelle)

Lorsqu'il est activé, ce parametre permet de
localiser des objets Iégerement plus petits ou plus
grands que l'objet utilisé lors de la création du
modele.
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Présence/Absence d'objet Plus

Fle Edt View lmege

2 BN

Sydders Help

L'outil Présence/Absence d'objet Plus recherche des motifs spécifiques dans une zone d'intérét spécifiée
et les évalue sur la base de caractéristiques avancées telles que le contraste minimal des bords et le

facteur d'échelle.
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Settings (Parametres) Description

Acceptance Threshold (Seuil d'acceptation)

Le score de correspondance minimal requis pour
étre considéré comme une correspondance
réussie. Si les scores de correspondance de
plusieurs objets sont supérieurs a ce minimum, le
score de correspondance le plus élevé sera utilisé
comme correspondance finale.

Candidate Threshold (Seuil du candidat)

Le seuil pour une correspondance du modele
formé a un modele dans l'image acquise.
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Brightness

L'outil Brightness (Luminosité) calcule la valeur moyenne de la luminosité des pixels dans une zone
d'intérét définie par I'utilisateur.
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Tableau 54 Parametres généraux de luminosité

Settings (Paramétres) Description

Fixture (Positionnement) Déterminez le positionnement pour la forme de la
zone d'intérét.

Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection
utilisera.

Value Range (Plage de valeurs) Définissez les valeurs minimale et maximale.

Histogram (Histogramme) Indique le nombre de pixels pour chaque valeur.
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Contrast

L'outil Contrast (Contraste) calcule la différence d'intensité maximale et minimale des pixels dans une zone
d'intérét définie par I'utilisateur.
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Tableau 55 Paramétres de Contrast

Settings (Parameétres) Description

Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection
utilisera.

Value Range (Plage de valeurs) Définissez les valeurs minimale et maximale.

Histogram (Histogramme) Indique le nombre de pixels pour chaque valeur.
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Edge Detect

L'outil Edge Detect (Détection des bords) identifie les transitions sur la base du contraste le plus élevé
dans une zone d'intérét définie par I'utilisateur.
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Tableau 56 Parametres Edge Detect

Settings (Parameétres) Description

Fixture (Positionnement)

Sélectionnez un résultat d'outil de localisation précédent pour
positionner la zone d'intérét de cet outil.

Image Type (Type d'image)

Sélectionnez le type d'image utilisé par cet outil.

Scan Direction (Direction du
balayage)

Définissez la direction utilisée par I'outil lors de la recherche de
bords.

Edge Sorting (Tri des bords)

Réunissez un ensemble de bords trouvés en un seul bord, ce qui
optimise la sélection.

Transition Type (Type de transition)

Sélectionnez le type de transition de bord utilisé pour trouver les
bords.

Minimum Edge Length (Longueur
minimale du bord)

Longueur minimale en pixels d'un bord a utiliser.

Maximum Gap (Ecart maximal)

La taille maximale en pixels a prendre en compte dans les
espaces du bord.
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Tableau 56 Parametres Edge Detect (Continued)

Settings (Parameétres) Description

Skew Tolerance (Tolérance Degrés pour tenter de faire correspondre l'inclinaison de la ligne si

d'inclinaison) elle n'est pas droite.

Edge Contrast (Contraste des Seuil d'acceptation pour prendre en compte une ligne.

bords)

Edge Profile (Profil des bords) Affiche le score de contraste des caractéristiques dans la zone
d'intérét.

Blob Presence Absence

L'outil Blob Presence Absence (Présence Absence de blob) vérifie la présence ou I'absence d'un motif ou
d'un blob spécifique dans une zone d'intérét définie par I'utilisateur.
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Tableau 57 Blob Presence Absence

Parametre Description

Image Type (Type d'image) Sélectionnez I'image que cet outil d'inspection
utilisera.

Threshold (Seuil) L'algorithme détecte le meilleur seuil a utiliser pour
I'outil.
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Tableau 57 Blob Presence Absence (Continued)

Parametre Description

Histograph Result (Résultat de I'histogramme) Indique le nombre de pixels pour chaque valeur.

Filters (Filtres) Appliquez des filtres pour définir les criteres
utilisés pour considérer un blob comme valide
pour cet outil.

Sorting (Tri) Définit la priorité pour la sélection du blob a
renvoyer.

Outils de mesure

Utilisez des outils de mesure pour mesurer la distance entre deux objets, la largeur d'un objet ou le
diametre d'un cercle dans la zone d'intérét.

Distance
L'outil Distance détermine I'espace entre deux objets ou motifs spécifiquement définis dans une image.
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Tableau 58 Paramétres de l'outil Distance

Settings (Parametres) Description

Measured Tools (Outils Il existe quatre options différentes pour mesurer les bords :
mesurés)
. Left (Gauche) : mesure a partir de la gauche ou du haut d'un bord

- Middle (Milieu) : mesure a partir du milieu d'un bord
« Right (Droite) : mesure a partir de la droite/du bas d'un bord

« Perpendicular/Bottom (Perpendiculaire/Bas) : crée une ligne de mesure
perpendiculaire a ce bord, qui s'étend jusqu'a ce qu'elle croise un autre
bord. Sélectionnez un bord sur un co6té.

Distance Limit (Limite de Déterminez les valeurs minimale et maximale.

distance)

Scale Calibration Etalonnez les valeurs des pixels en unités d'ingénierie mesurées en
A . N ol N .

(Etalonnage de I'échelle) centimétres, millimétres, microns ou pouces.

Circle Diameter

L'outil Circle Diameter (Diametre du cercle) mesure le diamétre d'un cercle situé dans la zone d'intérét
définie par I'utilisateur.
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Ui g et =

Tableau 59 Parametres Circle Diameter

BT e et

Settings (Parametres) Description

Find By (Rechercher par)

Définissez I'approche utilisée pour rechercher le
cercle:

. Best Score (Meilleur score)
« Largest Circle (Plus grand cercle)

- Smallest Circle (Plus petit cercle)

Transition Type (Type de transition)

Sélectionnez le type de transition de bord utilisé
pour trouver le cercle :

« Both (Les deux)
« Blended (Mixte)
- Dark to Light (Foncé a clair)
- Light to Dark (Clair a foncé)

Minimum Edge Magnitude (Ampleur minimale des
bords)

Définit la valeur de contraste minimale utilisée
pour définir le bord du cercle.

Edge Profile (Profil des bords)

Affiche le score de contraste des caractéristiques
dans la zone d'intérét.

Diameter Range (Plage de diameétres)

Le parametre Diameter Range (Plage de
diametres) définit la valeur du diametre pour
laquelle I'outil renvoie un statut de réussite ou
d'échec.

Scale Calibration (Etalonnage de I'échelle)

Permet d'étalonner les valeurs de pixels en unités
d'ingénierie.
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Measure Object Width

L'outil Measure Object Width (Mesurer la largeur d'un objet) permet de mesurer la largeur d'un objet

présent dans une image.

L'outil effectue une série de balayages le long des segments de balayage paralleles Scan Count (Nombre
de balayages) créés a partir de I'option Measure Object Width ROI (Mesure de la largeur de la zone
d'intérét). Les points obtenus sont ensuite utilisés pour calculer deux segments paralleles a I'aide d'une
routine d'ajustement de segment Iégerement modifiée. Le parametre Outlier Suppression (Suppression
des valeurs aberrantes) favorise le processus. Enfin, la largeur des bandes et la direction des segments
ajustés permettent de calculer la largeur de I'objet.
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Tableau 60 Parametres de mesure de la largeur d'objet

Parametre Description

Scan Direction (Direction du balayage)

Définissez la direction utilisée par I'outil lors de la
recherche de bords.

Object Polarity (Polarité de I'objet)

Définissez le type de contraste pour I'objet cible.

Stripe Sorting (Tri par bandes)

Déterminez le mode de sélection pour les bords
de I'objet.

136



Utilisation d'outils de traitement de l'image

Tableau 60 Parametres de mesure de la largeur d'objet (Continued)

Parametre Description

Minimum Edge Magnitude (Ampleur minimale des Définissez la valeur de contraste minimale utilisée

bords) pour définir les bords des objets.

Edge Profile (Profil des bords) Affiche le score de contraste des caractéristiques
dans la zone d'intérét.

Distance Limit (Limite de distance) Configurez les valeurs de distance minimale et
maximale.

Scale Calibration (Etalonnage de I'échelle) Etalonnez les valeurs de pixels en unités
d'ingénierie.

Parametres avancés de mesure de la largeur d'objet

Configurez les paramétres avancés de mesure de la largeur des objets, tels que la largeur de lecture, le
nombre de lectures et la suppression des objets aberrants.

Tableau 61 Parametres avancés de mesure de la largeur d'objet

Parametre Description

Scan Width (Largeur de lecture) Définit le nombre minimal de pixels a prendre en
compte lors de la recherche d'un bord.

Scan Count (Comptage des lectures) Définit le nombre de segments de lecture utilisés
dans la zone d'intérét de I'outil pour trouver les
bords des objets.

Object Outlier Suppression (Suppression des Lorsqu'il est activé, ce parametre réduit I'impact
valeurs aberrantes) des points aberrants trouvés sur les bords en
supprimant l'influence des valeurs dans une
variance significative de la plupart des autres sur
le résultat a I'aide de I'estimateur M de Tukey.

Outils de comptage

Les outils Counting (Comptage) déterminent les instances d'objets particuliers dans une zone d'intérét
définie par I'utilisateur.
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Utilisation d'outils de traitement de l'image

Pixel Count

L'outil Pixel Count (Comptage des pixels) fournit le nombre de pixels d'une valeur spécifiée par I'utilisateur
(0-255) dans une zone d'intérét définie par I'utilisateur.
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Tableau 62 Parametres généraux de comptage des pixels

Parameétre Description

Threshold (Seuil) Les valeurs de seuil minimal et maximal pour le
nombre de pixels.

Pixel Count Les valeurs minimales et maximales du nombre de
pixels pris en compte pour la réussite.

Histogram (Histogramme) Indique le nombre de pixels pour chaque valeur.
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Blob Count

L'outil Blob Count (Comptage des blobs) compte le nombre de blobs qui passent certains parametres de
filtrage dans une zone d'intérét.

File Eoil View image Sysiem  Help

e Setep D @ v . Devior Seng BTy Bl

Tableau 63 Parametres de Blob Count

Settings (Parameétres) Description

Threshold (Seuil) Déterminez le seuil de noir ou de blanc dans le
menu déroulant et utilisez le curseur pour modifier
la valeur du seuil.

Histogram Result (Résultat de I'histogramme) Représentation visuelle du nombre de pixels
trouvés a chaque niveau de gris.

Blob Count Les valeurs minimales et maximales du nombre de
blobs prises en compte pour la réussite.

Filters (Filtres) Appliquez des filtres pour définir les critéres
utilisés pour considérer un blob comme valide
pour cet outil.
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Edge Count

L'outil Edge Count (Comptage des bords) identifie les transitions sur la base du niveau de contraste le plus
élevé dans une zone d'intérét définie par I'utilisateur.

Bea I T T e
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Tableau 64 Parametres Edge Count

Settings (Parameétres) Description

Scan Direction (Direction du balayage) Définissez la direction utilisée par I'outil lors de la
recherche de bords.

. De gauche a droite
« De droite a gauche
« De haut en bas

« De bas en haut

Edge Count Range (Plage de nombres de bords) Il s'agit d'une plage de valeurs minimale et

maximale du comptage qui est considérée comme
satisfaisante.

Transition Type (Type de transition) Sélectionnez le type de transition de bords utilisé

pour trouver le cercle en partant du centre vers
I'extérieur.
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Tableau 64 Parametres Edge Count (Continued)

Settings (Parameétres) Description

Minimum Edge Length (Longueur minimale du

bord) Longueur minimale en pixels d'un bord a utiliser.

Maximum Gap (Ecart maximal) La taille maximale en pixels a prendre en compte

dans les espaces du bord.

Skew Tolerance (Tolérance d'inclinaison ‘ .
( ) Degrés pour tenter de faire correspondre

l'inclinaison de la ligne si elle n'est pas droite.

Edge Contrast (Contraste des bords) Seuil d'acceptation pour prendre en compte une

ligne.

Edge Profile (Profil des bords) Affiche le score de contraste des caractéristiques

dans la zone d'intérét.

Locate Object Count

Utilisez I'outil Locate Object Count (Comptage des objets localisés) pour trouver un modele dans I'image et
définir un seuil de correspondance pour qu'un candidat soit considéré comme correspondant.
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Tableau 65 Parametres généraux du Comptage des objets localisés

Settings (Parameétres) Description

Acceptance Threshold (Seuil | Le score de correspondance minimal requis pour étre considéré
d'acceptation) comme une correspondance réussie. Si les scores de correspondance
de plusieurs objets sont supérieurs a ce minimum, le score de
correspondance le plus élevé sera utilisé comme correspondance finale.

Candidate Threshold (Seuil Le seuil pour une correspondance du modeéle formé a un modéle dans
du candidat) I'image acquise.

Object.Count (Comptage Le score de correspondance minimal requis pour étre comme une

des objets) correspondance réussie. Si les scores de correspondance de plusieurs

objets sont supérieurs a ce minimum, le score de correspondance le plus
élevé sera utilisé comme correspondance finale.

Minimum Distance (Distance | Définissez la distance minimale requise entre les objets trouvés.
minimale)

Parametres avancés du comptage des objets localisés

Configurez les paramétres avancés du nombre d'objets localisés, tels que le contrdle des performances, le
bruit, I'inversion du résultat réussite/échec et la définition d'une distance minimale.

Tableau 66 Parametres avancés du comptage des objets localisés

Settings (Parameétres) Description

Performance Control (Controle des performances) Utilisez le sélecteur pour choisir les meilleures

combinaisons de granularité et de type de
recherche pour une recherche plus performante.

Noise (Bruit) Ce parametre supprime le bruit au niveau des

pixels, mais conserve les données de bord.

Invert Pass/Fail Result (Inverser le résultat de

. . . Inverse le résultat de I'outil.
réussite/d'échec)

Minimum Distance (Distance minimale) Définit la distance minimale requise entre les

objets identifiés.

Détection des défauts

Les outils Flaw Detection (Détection des défauts) effectuent une comparaison pixel par pixel de deux
images. Cette fonction est utile dans les cas ou la surface ou la forme de I'objet est complexe.

- Edges (Bords) : comparaison basée sur les bords des objets. Cette méthode est utile lorsque des
défauts apparaissent sur le bord de I'objet, que les comparaisons de pixels échouent en raison de
différentes réflexions de la lumiére ou lorsqu'il n'est pas nécessaire de vérifier la surface de I'objet.

- Intensity (Intensité) : comparaison basée sur l'intensité des pixels. Cette méthode permet de comparer
deux images pixel par pixel et de classer les défauts en fonction des différences d'intensité entre les
pixels. Cette technique permet de détecter des défauts tels que des taches ou des rayures.
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Le modele utilise une image préparée en amont pour comparer les images de I'appareil. Cette technique
permet une inspection comparative rapide lorsque des conditions spécifiques sont réunies, telles que des
conditions d'éclairage stables, la position de la caméra et le positionnement précis de I'objet.

Edges

L'outil Edge (Bord) compare les bords d'une image d'entrée donnée a une image stockée dans un modeéle
créé dans l'onglet Training (Formation). Par conséquent, I'outil crée une région contenant uniquement des
pixels avec des bords différents.

Cette méthode permet de trouver des défauts dans la forme de I'objet. Grace a sa résistance aux
changements de niveau de gris en pixels, il est utile dans les applications avec des conditions d'éclairage
variables.

Le parametre Maximum Distance (Distance maximale) définit les distances maximales entre deux bords qui
doivent étre considérés comme un seul et méme bord.

Les parametres Edge Threshold (Seuil du bord) et Edge Hysteresis (Hystérésis des bords) dans I'onglet
Inspection (Inspection) doivent avoir la méme valeur que dans I'onglet Training (Formation).

__/‘ REMARQUE : L'augmentation de I'hystérésis des bords permet de connecter davantage de
- pixels en détectant les bords.

Si la luminosité de I'image d'entrée differe sensiblement de la luminosité de I'image dorée utilisée dans
I'onglet Training (Formation).

Diminuez légerement le Edge Threshold (Seuil du bord) pour vous concentrer sur les bords manquants ou
augmentez la valeur pour vous concentrer sur les bords excessifs.
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Tableau 67 Parameétres des bords

Paramétre Description

Edge Threshold (Seuil du bord) Déterminez une résistance suffisante des bords.
Des bords d'au moins 30 mm sont détectés sur
I'image d'entrée.
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Tableau 67 Parametres des bords (Continued)

Parametre Description

Edge Hysteresis (Hystérésis des bords) Déterminez la valeur par laquelle le seuil de bord
diminue pour les points de bords voisins de bords
suffisamment forts.

E/I‘ REMARQUE : Ce parameétre permet

=1 de déterminer dans quelle mesure des
pixels adjacents faibles peuvent étre
reliés a un pixel fort. Une valeur plus
élevée relie davantage de pixels

Smoothing (Lissage) Déterminez le degré de lissage horizontal et
vertical de I'outil afin d'améliorer la détection des
bords.

Intensity

L'outil Intensity (Intensité) détecte les bords d'une image d'entrée donnée avec une image stockée dans
un modele créé dans l'onglet Training (Formation), puis crée une zone contenant uniquement des pixels ou
les bords sont différents.

Cette méthode est particulierement utile pour trouver des défauts dans la forme de I'objet. Compte tenu de
sa résistance aux changements de couleur, elle peut étre utilisée dans des appareils dont les conditions
d'éclairage sont changeantes. Le paramétre Maximum Distance (Distance maximale) définit les distances
maximales entre deux bords qui doivent étre considérés comme un seul et méme bord.

Les parametres Edge Threshold (Seuil du bord) et Edge Hysteresis (Hystérésis des bords) dans I'onglet
Inspection (Inspection) doivent avoir la méme valeur que dans I'onglet Training (Formation). Les valeurs
doivent toutefois étre modifiées si la luminosité de I'image d'entrée est sensiblement différente de celle
de l'image dorée utilisée dans l'onglet Training (Formation). Le Edge Threshold (Seuil du bord) peut
également étre légerement réduit si I'on souhaite se concentrer sur les bords manquants ou augmenté si
I'on souhaite se concentrer sur les bords excessifs.
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FlowBuilder Results ,|" Image Viewer

@ siaus Filed Tool Time: tms [l Defects Area 1752px
Job Run Time: 1ms

TRAINING INSPECTION

- Intensity 1 | Default Setup (Bank 0)
Edge Threshold

Edge Dilation

Timeout

2000 ms

D Invert Pass/Fail Result AV R—6 B~ Zoom: 69.40%

Tableau 68 Parameétres d'intensité

Paramétre Description

Edge Threshold (Seuil du bord) Déterminez la résistance minimale des bords sur le
modele ol la comparaison n'est pas effectuée.

Edge Dilation (Dilatation des bords) Définissez a quelle distance des bords détectés la
comparaison ne doit pas étre effectuée.
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Licence FS/VS

Il existe deux types de licences : les licences d'émulateur de I'appareil et les licences de mise a niveau
de l'appareil. Les licences d'émulateur de I'appareil doivent étre activées en ligne. Les licences de mise a
niveau de l'appareil peuvent étre acquises en ligne ou hors ligne a I'aide d'un fichier .bin. L'activation des
deux licences nécessite un identifiant d'activation fourni dans I'e-mail de notification des droits.

__l‘ REMARQUE : Assurez-vous que la date et I'heure sont a jour avant d'appliquer les licences. Si la
date et I'heure ne sont pas synchronisées, des comportements inattendus peuvent se produire,
comme l'application réussie des licences de mise a niveau des appareils, alors que I'outil qui
devrait étre déverrouillé ne s'affiche pas dans la ToolBox lors de la création d'une tache (par
exemple, I'outil OCR). Si votre horloge est désynchronisée, mettez-la a jour a l'aide de I'lHM
Zebra Web et redémarrez ensuite I'appareil. Vérifiez que I'heure est mise a jour en regardant la
barre en haut a droite de I''HM Web (boite verte) et redémarrez Aurora Focus.

Acquisition d'une licence
Pour les clients, partenaires et distributeurs qui ont besoin d'une licence de produit FS/VS Industrial
Scanner pour FS Decode et VS Machine Vision Tools par l'intermédiaire de votre Responsable de compte.

Une licence perpétuelle est une licence permanente disponible pendant toute la durée de vie de l'appareil.

Modes d'acquisition des licences

Les licences peuvent étre acquises en ligne ou hors ligne.
« Serveur de licences (mode en ligne)

« Fichier .bin Capability Response (mode hors ligne)

__/‘ REMARQUE : La procédure de mise a niveau et de désactivation d'une licence nécessite que

= I'appareil soit connecté a un réseau Ethernet avec une connexion Internet active. L'appareil ne
peut pas utiliser la connexion Internet d'un ordinateur (par USB-C ou connexion Ethernet directe
a l'ordinateur) pour effectuer la mise a niveau. Lors de I'utilisation d'un appareil FS10, il faut se
connecter manuellement a l'aide d'un pont.
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Voir aussi
Etablissement d'un pont entre une connexion Internet et des appareils FS/VS

Acquisition d'un identifiant d'activation

L'identifiant d'activation est le numéro alphanumérique unique de 32 bits fourni lors de I'achat de la
licence.

Ce numéro sert de clé pour permettre a l'appareil d'activer la licence. Voici un exemple d'ID d'activation :
xssn-ixa3-tdgb-elsi-mxd8-q6kqg-cw50-20bp

Figure 1 E-mail d'ouverture de droits

Thnsk yous o yomer Sebea Techaologies software onder. This emsil coafinms receipt of your onder
and Ercey e you wil i ietued Activazion N e) g vour ledonacs and hak W acdeis solfte and
dosmloads. ¥our mee of the softeare is sabject to your agreemsmt of tee tenns asd conditions of

any e wier loches Sgrecmen! didanaiiesd wity

st are amd may sl be copasd oF farther
diutributed ualeos satharwed by Lobifa Tedknologes Uofparation

We apprecate your feedback to help improve sennces related to Zebra
software Licensing, and kindly request you to fill out a quick anonymious

satisfacton survey availabde Rere.

1. PFlease validate the information below i correct. I incorrect, please contact
Zebra Technical Support befare proceeding.
& Account Hame: Information Mot Available
Account Type: End Customer
Contact Mame
Contsct Email:

& Account Hame: Automation Distribution Inc
Account Type: Zehra Distributor
Contact Name
Contact Ernail:

2. Use the Activation ID{i] to activate the iceases you recenlly purch ased with
Cales Ovder ID; 52040778
o Activation |0: xien-ia3-tdgheelzi-med8.qeky .ow50-20bp
Product Marme: Upgrade Licemae for Deep Learing OOR for FS models
Product Deserplion: Upgrade Leenie har Deep Lemrranig OCR fae FS madels
Sales Order 10; S25407TH
Purchase Order |D: B5523089
Cuantity: 4
Seart Date: Mary 8, 2023
Expiration Date: Permansnt

3. ZebraSoftware Licenies Portal Acoesa:
o  I[nd Cusfomer, First Time User;
= Click here to negister with your entitiement 1D
[ ntitherment 10 FEe-thkiy-nhgo-nike-Shagr-Symr-2 Ti-baw
&  Alteschy have soce, click here
o Distributor/Partner, First Time User
*  Pleane reghter for Software Leene Management stcem withan
Partner Gatewsy > Connecting Toals > Sales Enabl=ment section
= Hihe “Software Licere Management”™ access option |3 not mvailable
within the Partnier Gatewsay, please pontact the Partner Interaction
Center for agoess

__/‘ REMARQUE : Reportez-vous au lien figurant dans I'e-mail de confirmation de l'acquisition de la

= licence pour obtenir les informations d'identification.
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Application d'une licence de mise a niveau d'appareil (en ligne)

__/‘ REMARQUE : Sivous utilisez un cable USB ou Ethernet directement connecté de I'appareil

= a votre ordinateur portable, I'appareil ne peut pas tirer parti de la connexion Internet hote-
ordinateur portable sans pontage/partage manuel de la connexion Internet sur les adaptateurs.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la section Bridging an internet Connection to FS/VS
Devices (Etablir un pont entre une connexion Internet et des appareils FS/VS).

1. Ouvrez I''HM Zebra Web en saisissant I'adresse IP de I'appareil dans un navigateur Web ou en cliquant
sur le lien Adresse IP sous View Devices (Afficher les appareils) dans Zebra Aurora Focus.

File View Help

. View Devices & VS70- Device Settings X Zebra_Inspect_2024.04.29_20.1.. (VS)-Build X
= Menu BACKUP DEVICE RESTOREDEVICE &  UPDATE FIRMWARE %% DOWNLOAD L0GS ) PRINT I=1  REFRESH C Q
' ﬁ Get Started Name v Model Name Part Number IP SN Firmware Status
r 1
Setup New Device ¢ cj:f:r:b FS40 FS40-WASOF4-2C00W  172.16.107.22 (USB)  ..0022 CAAESS00-004-N27 @ Connected  Manage

E View Devices

||E|] Configuration Barcodes

| * Settings v7.0.34 ADD VIA IP ADDRESS

2. Connectez-vous a I'lHM en utilisant les informations d'identification par défaut d'un compte
administrateur :

a. Nom d'utilisateur : admin

b. Mot de passe : admin
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3. Sélectionnez l'icéne en forme d'engrenage pour accéder au menu des parametres.

TP ) Cporsior KX 2 & £ g

4. Sélectionnez I'onglet Licensing (Licences).

5. Sélectionnez I'option Online (En ligne) sous ACQUIRE LICENSE METHOD (METHODE D'ACQUISITION
DE LICENCE).

6. Saisissez I'URL suivante du serveur de licences dans le champ du formulaire LICENSING SERVER URL
(URL DU SERVEUR DE LICENCES) :zebra-licensing.flexnetoperations.com/flexnet/deviceservices

7. Saisissez I'Activation ID (Identifiant d'activation) qui vous a été fourni par e-mail lors de I'achat de la
licence.

REMARQUE : Pour contourner un pare-feu tout en contactant le serveur de licences sur le
cloud. Pour des instructions détaillées, consultez la page : supportcommunity.zebra.com/s/
article/ZSL-Licensing-Server-Connectivity

8. Cliquez sur Activate License (Activer la licence) pour acquérir la licence. Les licences disponibles
contiennent les informations suivantes :

a) Index de la licence : Indique le numéro de licence
b) Nom de la licence : Il s'agit du nom de la fonction de la licence, par exemple xS-feature-vspkg.
c) Version de la licence : Indique le numéro de version de la licence.

d) Date d'expiration : Date d'expiration de la licence d'essai. Pour une licence perpétuelle, ce champ
est affiché en permanence.

e) Comptage des licences : Indique le nombre de licences allouées a l'appareil.

f) ID héte : Numéro unique permettant au serveur de licences d'identifier I'appareil. Ce numéro
comporte a la fois la référence et le numéro de série de I'appareil. L'exemple ci-dessous est VS40-
WA50P4-2100W_12345678901234.

d) Version : Cliquez sur Discard (Annuler) pour renvoyer la licence au serveur de licences.
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Application d'une licence de mise a niveau d'appatreil (hors ligne)

Assurez-vous de disposer des informations relatives a l'identifiant de I'appareil et a l'identifiant d'activation
avant de télécharger Capability Response.

Téléchargement du fichier .bin de mise a niveau de la licence hors ligne

Pour télécharger Capability Response (fichier .bin de mise a niveau de licence hors ligne) a partir du
serveur de licences :

1. Consultez le lien suivant et connectez-vous pour accéder au serveur de licences Zebra a I'adresse
suivante : zebra-licensing.flexnetoperations.com/.

2. Saisissez le nom d'utilisateur et le mot de passe.

. ZEBRA

JSErmame”

Isksystemtest@mailinator.com

Hasswora®

‘Mandatory fislds
Sign in

Don't have an account? Register now
Forgol your password? Reset Password

Mead to change your passwordY Change Password
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3. Le Software Licenses Portal (Portail des licences de logiciels) s'affiche :

Activation & License Ducvboes Dorwrloads

Estitiements ~ Support

Software Licenses Portal

Sen al I
Recent Entitlements Your Downloads
Actvation ID Product Prodect description Last macified - The CCOUPES yOu are Cumantly xsignad 10 o Aol have any

icl batl 4451.4bal bi  WFC Viken Darice WFC Vioicy Davé 7202 eatliements. Please cortact your system adminisirator

bamam-l,a Aura m l\rl?c'l
962-387-c213-4l1da .. WEC SW (VFC Voice Client Jul 72021
Avaya ams.b ?ﬂ ngm
i

"
ch Devics -
Lovs

eanaa . bosum

Recent Releases Announcements

Description Date
m"“ o fou e By assigned bo do rot have any ectithements. Plasse contact your

4. Cliquez sur la fleche de menu déroulant Devices (Appareils) et sélectionnez Create Device (Créer un
appareil).
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5. Surl'écran New Device (Nouvel appareil) :

. Saisissez I'ID (Identifiant) sous le format <Référence>_<Numéro de série>

« Renseignez le champ Name (Nom) (identique a l'identifiant)

_/‘ REMARQUE : Ne cochez pas la case Runs license server (Exécute le serveur de
- licences) et laissez le champ Site Name (Nom du site) vide.

. Sélectionnez votre Account (Compte) dans la liste déroulante.

__/‘ REMARQUE : Zebra (Zebra Technologies) est utilisé comme exemple.

Dev

CE New Device

Name:” VS40-WAS0P4-2100W_123456789
[_] Runs license server?
ID Type:”™ STRING v
ID:* VS40-WAS50P4-2100WW_123456789

Account.  Zebra (Zebra Technologies) v

Site name:
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7.
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Cliquez sur Save (Enregistrer). Observez I'écran Device created successfully (Appareil créé avec

succes) pour vous assurer que |'appareil est correctement configuré.

Back lo kst

Vemndor

D
Mamea

s5ita Name

Stalus

Sories

Wodel ;

ACCoLnt

Dichonary

0 Davice crealed succassiully

view + W rcvon +

Device Details

Device VS40-WAS50P4-2100W_12345678901234

VE40-WASOP4-2100W _123456789012134

VEAD-WASDP4-2 1000

ACTIVE
Sefies.Zebra

-Zebra

(Fabea Technolog

123456 8901234

s

Sélectionnez Action (Action) pour déployer le menu déroulant.
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8. Ensuite, sélectionnez Map By Activation ID (Mapper par identifiant d'activation).

Device VS40-WA50P4-2100W_12345678901234

Back o kst
=9

- X} 5 et
Device D |ty
Map By Activation 1D

Remove Licenses

Downdoad Capabiity

'\'!'_,
Sy S« ebra
Model . Model-Zebra
,"q, i ¥ -"‘:'-i ' na .‘J'. ..Z.U“ 1-‘"': "l“'-.l
[ onNa NOI
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9. Surl'écran Map by Activations Ids (Mapper par identifiants d'activation), renseignez le champ
Activation ID (Identifiant d'activation). Si vous avez plusieurs identifiants, veillez a ce que chaque
identifiant soit saisi sur une ligne distincte.

Activation & License
Entitlemants » | Support

Map by Activation IDs

DeniCe 1D

V540 WASOP4-2100WW 12345678901234
Actrvaton 0% (one per bne)
b138-14 32 -4eca-4 T0c-BdT4-6838-0c4 1-4dd1

[ III!.‘

10. Cliquez sur Validate (Valider). Observez le message Validation successful (Validation réussie) pour
vous assurer que I'Activation ID (Activation d'identifiant) est valide.

11. Modifiez le champ Quantity to Add (Quantité a ajouter) pour toutes les licences associées a un seul
appareil.

__/‘ REMARQUE : Pour une licence autonome, la valeur doit étre 1 pour associer une licence a
= un appareil.

12. Cliquez sur Save (Enregistrer).
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13. Observez le message Entitlement successfully mapped (Droits correctement mappés).

DI"‘."lI 2 WS Wi S TRO0W 13455 T804 034

I
Device Details

SR WA SR 200NN 123454 TR0 TS

WA WRAGPS LGV H S T

Pt e fama ] Exosics.  Dumen
b ]

14. Cliquez sur Action (Action) pour déployer le menu et sélectionnez Download Capability Response
(Télécharger Capability Response). Le fichier bin est disponible dans le dossier Download
(Téléchargement).

]

Apres le téléchargement, vérifiez que I'appareil est accessible dans le répertoire.

E/I‘ REMARQUE : Les fichiers joints suivent une convention d'appellation spécifique et ne doivent
= pas étre renommeés. Les fichiers ne s'appliqueront pas correctement s'ils sont renommés.
Assurez-vous également que Windows n'ajoute pas de texte au nom du fichier, par exemple (1).

Application d'une licence en mode hors ligne

Utilisez la méthode d'acquisition de licence hors ligne lorsqu'une connexion Internet n'est pas disponible.

__/‘ REMARQUE : Capability Response (fichier .bin de mise a niveau de licence hors ligne) doit étre
= téléchargé a partir du serveur pour acquérir une licence en appliquant cette méthode.

Pour acquérir la licence en mode hors ligne :

1. Téléchargez Capability Response (fichier .bin de mise a niveau de licence hors ligne).
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2. Sur I'écran Licensing (Licences), sélectionnez I'option hors ligne a partir de I'option Acquire License
Method (Méthode d'acquisition de licence).

3. Cliquez sur Choose File (Sélectionner le fichier) et localisez le fichier bin acquis dans le cadre du
téléchargement de Capability Response.

4. Cliquez sur Activate License (Activer la licence) pour activer la licence et consulter la liste Available
License(s) (Licences disponibles).

5. Lancez une nouvelle tache dans Aurora Focus pour utiliser I'ensemble des outils mis a jour.
« Fermez les tAches en cours si elles sont encore ouvertes dans l'application.

« Le lancement d'une nouvelle tache affiche les nouveaux outils disponibles avec la licence mise a
jour.

E/I‘ REMARQUE : Le nom de I'appareil, le nom du modele et la référence restent inchangés
= aprés une mise a niveau de la licence. Les nouveaux outils basés sur la nouvelle licence sont
disponibles lors de la création d'une nouvelle tache.

Modification du temps

Les opérations relatives aux licences, telles que I'acquisition et la restitution des licences, dépendent du
temps. L'appareil doit étre configuré avec la date et I'neure actuelles. Le non-respect de cette regle peut
entrainer des erreurs lors de I'acquisition et de la validation des licences. L'heure de I'appareil peut étre

réglée automatiquement via le serveur NTP ou configurée manuellement dans la fenétre Date and Time
Sync (Synchroniser la date et I'heure).
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\J

= REMARQUE : La détection du retour d'horloge est activée par défaut dans le micrologiciel de

— I'appareil - tout retour en arriere de la date ou de I'heure entraine une erreur de licence.

GENERAL

Factory Reset

Device Reboot

Date and Time Sync

About

Zebra Aurora Web HMI Interface

Version

1.0.325

Renvoi d'une licence

E/I‘ REMARQUE : L'appareil doit étre connecté a Internet pour renvoyer une licence.

Les utilisateurs peuvent renvoyer la licence au serveur dans le cloud, quelle que soit la méthode
d'obtention initiale de la licence (hors ligne ou en ligne).
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1. Sur I'écran LICENSING (LICENCE), sélectionnez I'option Online (En ligne) dans la section ACQUIRE
LICENSE METHOD (METHODE D'ACQUISITION DE LICENCE).

2. Dans le champ LICENSING SERVER URL (URL DU SERVEUR DE LICENCES), saisissez I'URL du
serveur de licences.

Cliquez sur E pour renvoyer la licence au serveur de licences.

4. Apres avoir supprimé les licences, la fenétre vide de la liste ACTIVE LICENSES (LICENCES ACTIVES)
s'affiche.

Ensemble d'outils fixes de nhumérisation industrielle

Les outils suivants sont disponibles avec un type de licence spécifique.

Tableau 69 Ouitils fixes de numérisation industrielle

Standard 2D Fast 2D DPM avec Fast 2D
Barcode Reading X X X
Fast 2D (60 ips) X X
DPM X
Locate Object X
OCR basée sur le Deep X
Learning
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Ensembles d'outils de traitement de I'image

Les outils suivants sont disponibles avec un type de licence spécifique.

Tableau 70 Ouitils de traitement de I'image
Type Outil Sensor ‘ Sensor Plus Standard
Ouitils Locate Locate Object X X

Locate Object Plus
Locate Edge X X

Locate Blob

Locate Circle X X

Outils de filtrage Binarize

Dilate

Erode

Open

Close

Gradient Full

Gradient Horizontal

Gradient Vertical

Outils d'identification Read Barcode X
Read DPM
Read DPM and Barcode

XX XXX X X| X X]|X|X| X| X|X| X|X|X

Datacode

Deep-Learning Based
OCR

Outils de présence/ Object P/A X X
absence

Object Plus P/A
Brightness X X
Contrast X X
Edge Detect X X
Blob P/A

Outils de mesure Distance X X

Circle Diameter X X
Measure Object Width

Outils de comptage Pixel Count X X
Blob Count
Edge Count X X

X[ XX X| X[ X| X| X]|X]|X]|X]|X
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Tableau 70 Outils de traitement de I'image (Continued)

Sensor Sensor Plus Standard
Locate Object Count X X X
Flaw Detection Edges X
Intensity X

Etablissement d'un pont entre une connexion Internet et des appareils FS/

VS

Pour ajouter une licence a un appareil FS/VS a l'aide d'un serveur de licences en ligne, I'appareil doit avoir
acces a Internet. L'appareil peut étre connecté par l'intermédiaire d'un routeur connecté a Internet. Mais
dans les cas ou cela n'est pas possible ou pratique, la connexion Internet d'un ordinateur portable ou d'un
ordinateur de bureau fonctionnant sous Windows peut étre partagée avec les appareils. Pour partager
Internet avec un appareil connecté a l'ordinateur par USB, il faut d'abord effectuer les étapes suivantes sur
I'appareil (il n'est pas nécessaire de le faire pour les appareils connectés par Ethernet) :

1. Ouvrez Aurora Focus.

2. Gérez l'appareil vers lequel vous souhaitez partager la connexion Internet.
3. Accédez a l'onglet Communication (Communication).
4

. Cliquez sur Enable Edit Mode (Activer le mode Edition) et sur OK si on vous demande de fermer les
taches en cours.

5. Accédez a l'onglet USB sous Network Settings (Paramétres réseau).
6. Sélectionnez Enable DHCP (Activer DHCP) et cliquez sur Apply (Appliquer).

Pour partager la connexion Internet avec un appareil lorsqu'il est connecté par USB ou lorsqu'il est
branché sur un commutateur PoE qui est branché sur le port Ethernet de I'ordinateur ou de la station
d'accueil :

1. Accédez a Windows Control Panel > Network and Sharing Center > Change adapter settings
(Panneau de configuration Windows > Centre Réseau et partage > Modifier les paramétres de
I'adaptateur).

2. Cliquez avec le bouton droit de la souris sur la connexion qui fournit Internet. Il s'agit généralement d'un
réseau Wi-Fi, mais il peut également s'agir d'un réseau Ethernet.

3. Cliquez sur Properties (Propriétés).
4. Cliquez sur I'onglet Sharing (Partage).

5. Sélectionnez Allow other network users to connect through this computer's internet connection
(Autoriser les autres utilisateurs du réseau a se connecter via la connexion Internet de cet
ordinateur).

6. Dans le menu déroulant Home networking connection (Connexion au réseau domestique),
sélectionnez la connexion sur laquelle vous souhaitez partager Internet si I'option apparait. Il peut
s'agir d'Ethernet ou d'Ethernet 5. S'il n'y a qu'une seule option pour la connexion, la liste déroulante ne
s'affiche pas.

7. S'il existe plusieurs options Ethernet, pour savoir quel adaptateur utilise le RNDIS USB, ouvrez une
invite cmd et tapez ipconfig /all, et localisez I'lP USB de votre appareil (qui correspond généralement
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a un serveur DHCP, comme le montre la capture d'écran ci-dessous). Localisez le nom de I'adaptateur
Ethernet pour cette section. Sélectionnez cette option dans le menu.

8. Cliquez sur OK.

9. Reconnectez et redémarrez l'appareil.

Pour partager la connexion Internet avec plusieurs appareils connectés simultanément via USB et
Ethernet :

1.

N o a s

10.

Accédez aux paramétres Windows Control Panel > Network and Sharing Center > Change adapter
(Panneau de configuration Windows > Centre Réseau et partage > Modifier I'adaptateur).

Appuyez sur la touche Ctrl tout en cliquant sur les connexions USB ou Ethernet auxquelles les
appareils sont connectés afin qu'elles soient mises en évidence simultanément.

Cliquez avec le bouton droit de la souris sur I'une des connexions mises en évidence et cliquez sur
Bridge connections (Connexions au pont).

Cliquez avec le bouton droit de la souris sur la connexion qui fournit Internet.
Cliquez sur Properties (Propriétés).
Cliquez sur I'onglet Sharing (Partage).

Sélectionnez Allow other network users to connect through this computer's internet connection
(Autoriser les autres utilisateurs du réseau a se connecter via la connexion Internet de cet
ordinateur).

Dans le menu Home networking connection (Connexion au réseau domestique), sélectionnez la
connexion pontée que vous venez d'établir si I'option apparait. S'il n'y a qu'une seule option pour la
connexion, la liste déroulante ne s'affiche pas.

Cliquez sur OK.

Reconnectez et redémarrez le ou les appareils.

Figure 2 Identification du serveur DHCP

adapter Ethernet 2:

Connection-specific DNS Suffix
De i o+« &« o« = « « « 1 Re e I ompatible Device
ysical Address. . . . . . . . . A-EB
CP Enabled. 5 o ¢ i
( on Enabled

Address

MetBIOS over Tcpip. . . . . . . . : Enabled
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Pour vérifier qu'un appareil a accés a Internet, connectez-vous en SSH et exécutez ping google.com. Si la
connexion au serveur est réussie, l'appareil peut se connecter a un serveur de licences sur Internet.
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Licences de passerelle

La licence leader-follower pour la solution de passerelle de connectivité est disponible pour les terminaux
xS40/70 utilisant I''HM Web Zebra lorsqu'ils sont connectés avec des informations d'identification
d'administrateur.

Cliquez sur I'onglet Licensing (Licence) pour activer une nouvelle licence et afficher les licences actives.

LERLTPIPRETOl @ Admin 2 ‘R @ Engiish

LICENSING

Manage License Method

@ Online () Offline

ver URL

censing.flexnetop

Activation ID

44dd-58ae-11a3-4465-9071-2a64-8710-

Active Licenses

License Index License Name License Version Expiry Date License Count Host ID Release

E/I‘ REMARQUE : Les appareils GS20 incluent une licence par défaut.

Pour plus d'informations sur I'acquisition et I'activation de licences, reportez-vous au Guide de I'utilisateur
Aurora Focus a I'adresse zebra.com/support
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Licences de passerelle

Types de licences

L'IHM Web Zebra fait référence au nom de la licence lorsqu'elle décrit les types de licences qui
s'appliquent aux appareils FS/VS.

Le tableau suivant présente les licences disponibles et le nom de licence correspondant référencé dans
I''HM Web Zebra.

Tableau 71 Types de licences

Type de licence Référence Nom de la licence
VS Sensor Package LIC-SENOO1-0100 xs-feature-vspkg:1.0
VS Standard Package LIC-SESTO1-0100 xs-feature-vspkg:2.0
FS DPM Full Package LIC-DPM001-0200 xs-feature-fspkg:3.0
FS Fast 1D/2D LIC-2DF001-0200 xs-feature-fast1D2D:1.0
VS OCR LIC-OCR002-0100 xs-feature-OCR02
FS OCR LIC-OCR003-0100 xs-feature-OCRO3
Licence de connectivité de LIC-10LF-0000 xS-feature-deviceWISEO3
passerelle pour les appareils FS10
Licence de connectivité de LIC-20LF-0000 xs-feature-deviceWISEO4
passerelle pour les appareils FS20
et VS20
Licence de connectivité de LIC-47LF-0000 xs-feature-deviceWISEO5S

passerelle pour les appareils
FS40, FS42, FS70, VS40 et VS70

Licence complete de connectivité | LIC-EXLF-0000 xS-feature-deviceWISEOG
de passerelle pour tous les
appareils de la gamme FS et VS

\J

— REMARQUE : |l est possible de passer d'un capteur a un ensemble d'outils standard et d'une
= licence FS a une licence MV.

Appareils APl compatibles

La passerelle de connectivité prend en charge la communication vers et depuis les modeles d'API suivants.

PLC ‘ Protocoles
Siemens S7 TCP/IP

Logol!

S7-200
S7-300
S7-400
S7-1200
S7-300 (ERPC)

165



Licences de passerelle

PLC ‘ Protocoles
ET 200 Pro

S7-1500

SINUMERIK 840D

PCS7

Rockwell ControlLogix CPU

CompactLogix CPU
Micro800 CPU
Mitsubishi QCPU (Built-in Ethernet)
LCPU (Built-in Ethernet)
RCPU (Built-in Ethernet)
FX3CPU

FX5CPU

GOT

ACPU

Omron CS1CPU

CJ1CPU

CV1CPU

NJ CPU

CP1CPU

NX CPU

CJ2 CPU

NE1S CPU

Modbus TCP/IP
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Les options de connectivité sont configurables dans les paramétres de I'appareil. Pour accéder aux
parametres de l'appareil, sélectionnez un dispositif dans I'onglet View Devices (Afficher les appareils) et
cliquez sur Manage (Gérer). Dans I'onglet Settings (Parameétres) de I'appareil, cliquez sur Communication
pour configurer les parametres de connectivité.

Communication réseau

Suivez les procédures de cette section pour définir une adresse IP statique ou modifier le nom d'héte.

Définition d'une adresse IP statique

__/‘ REMARQUE : DHCP est le mode de création d'adressage IP par défaut.

1. Décochez la case Enable DHCP (Activer DHCP).
2. Modifiez les parametres liés au réseau en fonction de votre configuration réseau. Par exemple :
a. Ouvrez une invite de commande
b. Saisissez la commande ipconfig
a. Toutes les valeurs de configuration du réseau TCP/IP s'affichent sur le PC hote
c. ldentifiez une interface réseau valide :
d. Dans Zebra Aurora Focus, entrez les valeurs suivantes :
a. Adresse IP:192.168.4.xxx (ol xxx est une valeur comprise entre 1 et 255)
b. Masque de sous-réseau : 255.255.252.0
c. Passerelle par défaut : 192.168.4.1

3. Cliquez sur Apply (Appliquer) lorsque vous avez terminé. L'appareil redémarre avec la nouvelle
adresse IP statique.

Modification du nom d'hote

Pour modifier le nom d'héte sur l'appareil :

1. Localisez le champ du nom d'héte.
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2. Saisissez le nom d'héte souhaité :

_/‘ REMARQUE : Le nom d'héte doit étre alphanumérique et comporter au maximum
- 26 caractéres.

3. Cliquez sur Apply (Appliquer) lorsque vous avez terminé.

__/‘ REMARQUE : |l se peut que I'appareil, I'application et le matériel réseau doivent étre mis hors
= tension pour que le changement de nom d'héte s'effectue.

E/I‘ REMARQUE : Le nouveau nom d'héte est visible aprées le redémarrage de l'appareil.

Communication TCP/IP

Configurez les paramétres de communication TCP/IP pour envoyer et accepter des déclencheurs.
Configuration du déclenchement TCP/IP

Pour configurer le déclencheur TCP/IP, suivez les étapes pour activer la sortie TCP/IP dans les parametres
de l'appareil, configurer les taches sur l'appareil pour accepter les déclencheurs TCP/IP et envoyer les
déclencheursTCP/IP a l'appareil.

Activation de la sortie TCP/IP dans les parameétres de I'appareil

__/‘ REMARQUE : La sortie TCP/IP est désactivée par défaut et peut étre activée dans les
- parametres de l'appareil.

1. Sélectionnez 'onglet correspondant au type de communication. Par exemple, port Ethernet 1.
2. Faites défiler le menu jusqu'a TCPIP Settings (Parametre TCPIP).
3. Cochez la case Enable TCP/IP Control (Activer le contréle TCP/IP) (désactivée par défaut).

__/‘ REMARQUE : Notez les valeurs des champs Control Part Number (Contréle de la référence)
= et Trigger String (Chaine de déclenchement). Ces informations sont nécessaires pour
envoyer un déclencheur TCP/IP a partir d'un logiciel externe.

4. Cliquez sur Apply (Appliquer) dans la fenétre des parametres TCP/IP. Cliquez sur OK dans l'invite
suivante.

Configuration des taches pour qu'elles acceptent les déclencheurs TCP/IP

1. Créez ou ouvrez une tache sur l'appareil.

2. Dans l'onglet Job (Tache), cliquez sur le chevron Connect (Connecter) et accédez a I'onglet Triggers
(Déclencheurs).

3. Assurez-vous que l'option Trigger Source (Source du déclencheur) est définie sur TCP/IP.

4. Cliquez sur Deploy (Déployer) une fois la configuration terminée.
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Envoi de déclencheurs TCP/IP a I'appareil

1. Ouvrez un logiciel de terminal client TCP/IP.

__/‘ REMARQUE : Les étapes suivantes utilisent PuTTy (putty.org) comme exemple. Hercules et
= MobaXterm sont également compatibles.

2. Cliquez sur Session (Session) pour établir une connexion avec I'appareil.
3. Saisissez le numéro du port de contréle de I'appareil.
4. Sélectionnez Telnet comme type de connexion.

5. Cliquez sur Open (Ouvrir) pour ouvrir un terminal.

&% PUTTY Configuration ? *
Category:
= Session Basic options for your PuTTY session
Logging : -
) Taminal Specify the destination you want lo connect bo
Keyboard HostName [or IP address) Port
Bell | ] |22
Features i _
) Window Connection type:
Appearance ®ssH  (OSeral () Other  Telnet e
Behaviour
Translaton Load, save or delete 3 stored session
+-Selection Saved Sessions
Colours J
=-Connection
Proxy F$20_113 x
- SSH NXP_Zebra_Board Save
Senal
Telnat Delete
Rilogin
SUPDLP
Close window on exit
O Aways () Never (@) Only on clean exit
About Help Open Cancel
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6. En cas de succes, vous voyez un terminal vide avec un curseur vert.

.@ 172.16.68.160 - PuTTY — | e

7. Saisissez la chaine de déclenchement (telle que définie dans Zebra Aurora Focus) et cliquez sur Enter
(Entrée).

a. Saisissez la chaine de déclenchement par défaut TRIGGER et cliquez sur Enter (Entrée).

8. Observez l'appareil déclencher avec succes une tache.

Ecoute des événements de sortie TCP/IP

1. Ouvrez un logiciel de terminal client TCP/IP tel que PuTTY.
2. Cliquez sur Session (Session) pour établir une connexion avec l'appareil.

3. Saisissez I'adresse IP et le numéro de port de résultat de I'appareil.

REMARQUE : Le numéro de port de résultat par défaut est 25250.

4. Sélectionnez Telnet comme type de connexion.
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5. Cliquez sur Open (Ouvrir) pour ouvrir un terminal.

B PuTTY Configuration ? P |
Categony.
S@ssion Basic options for your PuTTY session |
Logging ) . |
Terminal Specify the destinaion you want o connect io
| Keyboard Host Mame [or IP address) Par
Bell | 272
Features ' : _ -
Window Connection type:
I Appearance fl:.l 558H I:_:] Senal ll:}ﬂlher. Telnet v
Behaviour
Translaton Laad, save or dalete a stored session
- Salechon 5&‘-"5' Sessions
Colours [
—-Connection ! |
Data Default Settings Youd
Proxy F520_113 x
F-SSH NXP_Zebra_Board Save
- Senal |
Talnat Delegte I
Rlogin

Clogse window on exit

SUPDLUIP . - ‘
{ JAkays () Mever (®) Only on clean exit |

About Help Open Cancel

6. En cas de succes, une fenétre de terminal vierge avec un curseur vert s'affiche.

,@ 172.16.68.160 - PuTTY — ] W
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7. Déclenchez la tache telle qu'elle est configurée. Observez les résultats de la tdche dans la fenétre du
terminal.

Configuration du matériel RS-232

Les accessoires suivants sont nécessaires pour une connexion a l'interface série.
« Cable afils volants d'alimentation/GPIO

- Adaptateur USB-série

. Adaptateur série DB9 RS-232 D-SUB
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1. Connectez les fils suivants des cables volants a I'adaptateur série DB9.

Figure 3 Schéma de cablage entre les fils volants et I'adaptateur série DB9

Numéros de port Type Couleur des
fils volants
1 2 Tx Jaune
2 3 Rx Blanc-marron
3 5 GRD Connexion a la terre

2. Connectez I'adaptateur série DB9 (femelle) a I'adaptateur USB-série (male).

3. Connectez I'extrémité USB de I'adaptateur USB-série au PC hoéte.

4. |dentifiez le port COM associé a I'adaptateur USB-série.
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5. Identifiez le port COM associé a l'adaptateur USB-série en utilisant le Gestionnaire d'appareils sur un PC
Windows.

a) Développez le champ Ports et identifiez I'adaptateur USB-série.

]. :: -

Aanager — O it

m
I-I '
m

File Action View Help

&= T HmE B

I? Metwork adapters ﬁ
E? Other devices
v i Ports (COM & LPT)
E Keyspan USB Senal Port (COMZ2E)
E Standard Serial over Bluetooth link (COM11)
E Standard Serial over Bluetooth link (COM12)
E Standard Serial over Bluetooth link (COM4)
E Standard Serial over Bluetooth link (COM3)
= Print queues W

Configuration du déclenchement RS-232

Suivez les étapes de cette section pour activer la sortie RS-232 dans les paramétres de I'appareil ou pour
configurer une tache sur l'appareil afin d'accepter les déclencheurs en série.

Activation de la sortie RS-232 dans les parameétres de I'appareil

__/‘ REMARQUE : La sortie TCP/IP est désactivée par défaut et peut étre activée dans les
= paramétres de l'appareil.

1. Sélectionnez I'onglet correspondant au type de communication. Par exemple, Port Ethernet 1 ou USB.
2. Faites défiler le menu jusqu'a RS-232 Settings (Parametres RS-232).
3. Cochez la case Enable RS-232 Control (Activer le contréle RS-232) (désactivée par défaut).

_/‘ REMARQUE : Observez la valeur de Trigger String (Chaine de déclenchement) et

conservez cette valeur comme référence pour envoyer un déclencheur série a partir d'un
logiciel externe.

4. Cliquez sur Apply (Appliquer) dans la zone RS-232 et sur OK a I'invite qui s'affiche pour enregistrer la
configuration.
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Configuration d'une tache sur I'appareil pour accepter les déclencheurs en série

1. Créez ou ouvrez une tache sur l'appareil a I'aide de Zebra Aurora Focus.

2. Dans l'onglet Job (Tache), cliquez sur le chevron Capture (Capturer) et accédez a I'onglet Triggers
(Déclencheurs) pour définir I'option Trigger Source (Source du déclencheur) sur Serial (Série).

3. Terminez la configuration de la tache et cliquez sur Deploy (Déployer) pour envoyer la tache a
I'appareil.

Confirmez que l'appareil est capable d'accepter des déclencheurs en série (RS-232).
Envoi d'un déclencheur série a I'appareil

1. Ouvrez un logiciel de terminal client série tel que PuTTy.
2. Etablissez une connexion avec I'appareil en cliquant sur I'onglet Serial (Série).
3. Entrez les paramétres COM port (Port COM) :
«  Name (Nom) : numéro du port COM tel qu'il est défini dans le Gestionnaire d'appareils.

- Vitesse, Baud et Parité tels que définis dans les paramétres de I'appareil a 'aide de
Zebra Aurora Focus.

« Stop Bits (Bits de stop) : 1
. Handshake/Mode : Off (Désactivé)
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4. Cliquez sur Open (Ouvrir) pour établir une connexion en série.

% Hercules SETUP utility by HW-group.com — O X

UDP Setup  Serial | TCP Client | TCF Server | UDP | Test Mode | About |
Received/Sent data

— Serial
Marme
|com14 |
Baud
| 3600 |
Data zize
E <]
Farity
Innne ;I
Handzhake
|OFF ~|
Mode
IFree LI
ﬁ Open
— Modem lines
@0 @R @CoSR @CTs [ oIR RIS Hiw/g P update
— Send
[TRIGRER<CR><LF> M HEX  Send H I.Um
I [ HEX Send wurw HW-group.com
— Hercules SETUP stility
I " HEX  Send Version 3.26

5. Sila connexion est établie avec succeés, le message Serial Port COM opened (Port série COM ouvert)
s'affiche.

Received/Sent data

Serial port COM14 opened

6. Renseignez le champ Trigger String (Chaine de déclenchement) tel que défini dans les Settings
(Parametres) sous Zebra Aurora Focus et cliquez sur Enter (Entrée).
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Consignes de connectivité

7. Saisissez TRIGGER comme Trigger String (Chaine de déclenchement) par défaut et cliquez sur Send
(Envoyer) pour envoyer un déclencheur en série.

% Hercules SETUP utility by HW-group.com — O X

UDP Setup  Serial | TCP Client | TCF Server | UDP | Test Mode | About |
Received/Sent data

Serial port COM14 opened _NSaEr:j
TRIGGEE
SERTAL:TBA151111428104 |comi4 B2
Baud
| 3600 |
Data zize
E =
Farity
Inu:une ;I
Handzhake
|OFF |
Mode
IFree LI
ﬁ Open
— Modem lines
@0 @R @CoSR @CTs [ oIR RIS Hiw/g P update
— Send
[TRIGGER<CR><LF> ™ HEX Send H wm
I I_ HEY! Sand vww. HU-group.com
— Hercules SETUP stility
I " HEX =~ Send Version 3.2.6

Résultats RS-232

\J

__/ REMARQUE : La sortie RS-232 est désactivée par défaut et peut étre activée dans les

R parametres de l'appareil.
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Network Settings

Enable DHCP

Network

IP Address
Subnet Mask

Default Gateway

DNS

Preferred DNS Server
Alternate DNS Server
DNS Domain Name

General

DHCP Timeout

Host Name

Ethernet Port 1

Network controls are read-only when DHCP is enabled.

30 5

F54082b1

Current Network

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

Current DNS

Preferred DNS Server

Alternate DNS Server

DNS Domain Name

1. Sélectionnez I'onglet du type de communication associé.

2. Faites défiler le menu jusqu'a RS-232 Settings (Parameétres RS-232).

USB

3. Vérifiez que la case Enable RS-232 Results (Activer les résultats RS-232) est cochée.

REMARQUE : Enregistrez les valeurs Speed, Data Bits, Parity, Stop Bits (Vitesse, bits de
données, parité, bits de stop) ; vous pourrez avoir besoin de ces paramétres ultérieurement

pour écouter les résultats RS-232/Série provenant d'un logiciel externe.

RS-232 Settings
Contred
O eosurermcoma
ool Tt
Trapger Sarry TRACCER

4. Cliquez sur Apply (Appliquer) dans la zone RS-232 Settings (Parameétres RS-232).
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RS-232 Settings [ o |
Contred
[~ IS 2L
CReLF w
e A
Rty
Enalsle Erf- T Bresitt.
S Bt it 00 W
o @®
P o W
o i ®mr O

Ecoute des événements de sortie RS-232

Ouvrez un logiciel de terminal client RS-232 tel que PuTTy.
Etablissez une connexion avec |'appareil en cliquant sur Session (Session).

Définissez Serial Line (Ligne série) pour le numéro de port COM.

pw NS

Définissez la valeur de Speed (Vitesse) pour la vitesse en série définie dans Aurora Focus.
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Consignes de connectivité

5. Cliquez sur Open (Ouvrir) pour ouvrir une connexion série dans le terminal.

2% PuTTY Configuration ? X
Category:
- Session | Basic options for your PuTTY session
""" '-_“99'”5' Specify the destination you want to connect to
= T;sm‘unal Serial fne Speed
- Keyboard
Bell COM15 9600
. L Features Connection type:
i ¥iindow ()SSH @ Serial ()Other: | Telnet v
. i~ Appearance |
- Behaviour Load, save or delete a stored session
Translation T | Ee e,
[+ Selection
. ‘- Colours
- Connection Default Settings Load
Data NXP
Proxy Save
+- S5H
Serial Delete
..... Telnet
- Rlogin
- SUPDUP Close window on exit:
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Consignes de connectivité

6. Sila connexion est réussie, observez la fenétre du terminal avec un curseur vert.

.@ 172.16.68.160 - PuTTY — | e

7. Déclenchez la tache et observez les résultats dans la fenétre du terminal pour confirmer que I'appareil
est configuré comme prévu.

Ecoute des événements de sortie de I'USB-CDC

Pour définir USB CDC-Serial Results comme sortie de tache, activez USB CDC-Serial Output dans Device
Settings (Parameétres de I'appareil) a I'aide d'Aurora Focus.

Configuration de la sortie série CDC dans les parametres de l'appareil

1. Sélectionnez I'onglet du type de communication associé.
2. Faites défiler le menu jusqu'a USB Settings (Paramétre USB).

3. Assurez-vous que la case Enable USB CDC-Serial Results (Activer les résultats USB CDC-Serial) est
cochée.

4. Cliquez sur Apply (Appliquer) dans les parametres USB.
5. Cliguez sur OK.
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Ecoute sur connexion USB CDC-Serial

Le processus d'écoute des connexions USB CDC-Serial est similaire a la configuration RS-232 décrite dans
la section précédente.

1. Apreés avoir activé USB CDC-Serial Results, accédez au Gestionnaire d'appareils pour identifier le port
COM associé a votre connexion USB.

2. Suivez les instructions décrites dans les sections RS-232 en utilisant le port COM dans le Gestionnaire
d'appareils.

— O x

A

m

File Action View Help

e« @ EHR B EX®

L7 Other devices A
v & Ports (COM & LPT)
ﬁ Standard Sernial over Bluetooth link (COM11)
ﬁ Standard Serial over Bluetooth link (COM12)
ﬁ Standard Serial over Bluetooth link (COMA4)
ﬁ Standard Serial over Bluetooth link (COM3)
ﬁ LSE Serial Device (COMZ5)

= Print queues
= Drimtbare

Parametres USB

Configurez les parametres USB tels que I'activation d'un clavier HID ou I'ajout d'un délai pour la chaine de
touches.

Activation du clavier HID

En cochant ce parametre, la sortie USB-HID est activée. Le résultat de la tdche/sortie est transmis au PC
hote via une connexion USB, comme s'il s'agissait d'un clavier. La sortie est diffusée dans n'importe quel
champ avec focus, comme le bloc-notes, Excel ou d'autres applications basées sur I'hbte.

__l‘ REMARQUE : Lorsque ce parametre est appliqué, I'appareil redémarre automatiquement. Si
I'USB est votre seul moyen de communication avec l'appareil (par opposition au cable Ethernet)
et que vous avez une tache qui démarre automatiquement au démarrage, il peut étre difficile de
communiquer avec l'appareil si la tdche est en cours d'exécution et envoie simultanément des
données de sortie par l'intermédiaire de I'USB. Assurez-vous d'avoir désélectionné les autres
options avant d'activer HID.
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Ajout d'un délai pour la chaine de touches

Il arrive que des données soient envoyées par USB plus rapidement que I'application qui les recgoit. C'est
le cas de certaines applications a distance pour lesquelles le temps de latence est un facteur. Compensez
cette situation en ajoutant un délai de frappe, ou une certaine pause (généralement en ms) est insérée
entre chaque caractere afin qu'aucun caractere (données) ne soit manqué.

Protocole PLC

Pour plus de détails sur I'Ethernet industriel, EtherNet/IP, I'interface PROFINET et Modbus TCP, reportez-
vous au FS/VS Industrial Ethernet User Guide.
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Dépannage

Cette section décrit les problemes potentiels qui peuvent survenir lors de I'utilisation de I'application et les
solutions qui pourraient résoudre le probleme, comme redémarrer I'appareil et reconnecter le cable USB.

Tableau 72 Dépannage

Probleme Solution

Installation (Installation)

Exécuter en tant qu'administrateur

Si vous recevez une erreur lorsque vous essayez
d'installer Aurora Focus, réessayez en cliquant
avec le bouton droit de la souris sur l'icbne Aurora
Focus de votre PC et en sélectionnant Exécuter en
tant qu'administrateur.

Rétrocompatibilité

Aurora Focus ne se connecte pas a un appareil
avec un firmware plus ancien. Cela peut entrainer
une interruption de fonctionnalité si I'appareil n'est
pas mis a jour.

Software (Software - logiciel)

L'appareil devient inactif lors de la configuration
d'une tache d'inspection.

Effectuer une réinitialisation des parametres
d'usine. Cela peut résoudre les problemes qui
peuvent survenir apres la mise a jour de la version
du firmware.

Device (Appareil)

L'éclairage externe ne s'allume pas lors de
I'exécution d'une tache créée avec une version
précédente du firmware.

Activer |'éclairage externe.

L'éclairage externe ne s'éteint pas en mode NPN.

Revenez en mode PNP avant de mettre 'appareil
hors tension.

Sur les appareils FS10, des concentrateurs
spécifiques provoquent la rupture des interfaces
USB (RNDIS et HID) lors de la renumération du
clavier HID.

Débranchez et rebranchez le cable USB.

Les mises a jour du firmware échouent si la
consommation de mémoire de l'appareil est
actuellement élevée.

Redémarrez I'appareil et mettez-le a niveau.

La désinstallation d'InstallShield ne supprime pas
toujours toutes les entrées de registre.

regedit et supprimez manuellement le
dossier Zebra Aurora Focus sous Computer
\HKEY_LOCAL_MACHINE\SOFTWARE\Zebra\

184




Dépannage

Dépannage du micrologiciel

Tableau 73 Dépannage du micrologiciel

Probleme Solution
La procédure de mise a jour du micrologiciel Si le statut de I'appareil est défini sur Managed
échoue. (Pris en charge), fermez 'appareil et réessayez.

Figure 4 Erreur de mise a jour du micrologiciel de I'appareil pris en charge

Update Firmware - X
Camira Firfroeane wersion Build Staties
F5107dcd Camera CARFFS00-003-R18 RELEASE-43B Update Efro

About the process

Update the finmware on thie device via a scnplg2 firmware file located on the lacal PC or FTRFTPS server. The process will
slop the running job, the LEDS will Nash red. and the oe will rebsool after the update is successiully applied. This process
will 1ake & few minutes 1o complate - DO NOT REMOVE POWER FROM THE DEVICE DURING THE UPDATE PROCESS.

Device firmware and cormesponding Aurcra Focus software downloads are available al the Zebra Technologies Support and
Downioads website (Mote: Firmware downlosd pages list the dewice compatibility for that version) - | Industrisl Maching
Vision and Fixed Scanners Support & Downboads | Tebra)

Install New Firmware via:
Q FpiFPs server (@) Fae Based Upioas

Selected Fle Cilebea Aurora Redease\2023-07-18 Aurcra 6.0.22 Jalapeno_RI0-402F510_X520_COMMON_MODELS_CAAF

F5S00-003-Ri0_RELEASE_010.scriplg2
D Forced Update D Dual Update
F51070cd Camera - Firmmware update faded. Device is currently managed
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Résolution des problemes de licence

Tableau 74 Résolution des problemes de licence

Probleme Solution

Les licences hors ligne ne sont pas reconnues 1

Désactivez les licences hors ligne sur les deux
correctement.

appareils dans I''HM Web.

2. Synchronisez la date et I'heure. Confirmez que
la date, le fuseau horaire et I'heure sont exacts
a une minute pres de I'heure locale actuelle.

3. Effectuez une réinitialisation d'usine sur le
stockage des licences.

4. Aprés le redémarrage de l'appareil, reconfirmez
I'exactitude des informations relatives a I'heure.

5. Renouvelez de nouvelles licences hors ligne et
appliquez-les aux appareils.

L'erreur x700000024 s'affiche lors de la tentative Réinitialisez le stockage des licences sur I'appareil
d'application d'une licence en ligne ou hors ligne. et réessayez aprés le redémarrage.

Dépannage FTP

Si le serveur FTP n'enregistre pas les images correctement, cela peut étre di a un probleme de pare-feu,
d'acces aux dossiers ou d'autorisations non valides.

Parametres du pare-feu

Si le serveur FTP ne regoit pas de messages, comme dans I'image ci-dessous, vérifiez les parameétres du
pare-feu.
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% Baby FTP Server [1 connections] = O x
Server Help
O © 2]

Start Stop About

T hread ID| M ezzage

3836 FTP Server started on port 21.

23940 220w elcome to Baby FTP Server
23940 Client connected from 172.16.114.231
23340 AUTHTLS

23340 530 Please login with USER and PASS.
23340 AIUTH S5L

23940 530 Please login with USER and PASS.
23940 JSER anonymous

23340 331 Uszer name ok, need password.
23340 PA5S anonymousi@esample, com
23940 230 Uszer logged in.

Settings

23340 SST
23340 215 UMIx emulated by Baby FTP Server.
23340 FEAT
23340 A02 Command not implemented.
23940 D
23940 257 VM g current directany,
23340 TvFE |
23340 200 Type zet to |,
23340 PasSh
FTP Server is online | A

Attributs de dossier non valides

Dans les cas ou I'application du serveur FTP ne peut pas écrire dans le dossier de destination.
Sélectionnez le dossier et utilisez la commande ALT+ENTREE pour ouvrir la fenétre des propriétés et
vérifier que la case a cocher Lecture seule n'est pas activée.
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| = TEST-FTP Properties >

General  Sharing Securty Previous Versions  Customize

TEST-FTP
| Type: File folder
Location: Ch |
Size: 1,09 MB (1.145 816 bytes)

Size on disk: 1,14 MB (1.200.128 bytes) |
Cortains: 32 Files, 5 Folders

Created: lunedi 28 agosto 2023, 14:07:40

Attributes: [ ):Read-only {Only applies to files in foldark
[ Hidden Advanced...

Carca ] (_dovl

Autorisations non valides

La configuration du serveur FTP empéche certaines opérations. Si le journal de I'application du serveur
FTP indique une erreur de transfert de fichier critique.

Pour créer un répertoire et télécharger un fichier, activez toutes les options comme indiqué dans la figure
suivante :
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!'Settings >
|

— General

V¥ Automatically activate server at startup

— Directany Access

Home directory:  [CATEST-FTP D

W Alow Create Diectory W Allow Delete W Allow Rename
v Allow Download v allow Upload

Cancel |

Test de la connexion FTP

Avant d'utiliser la caméra intelligente, testez la connexion FTP a I'aide d'un client FTP.

Cela peut également déclencher le pare-feu Windows Defender pour 'application du serveur FTP. Cette
opération peut étre effectuée automatiquement.

Activez le serveur FTP pour tous les réseaux.
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T8 Windows Security Alert X

e Windows Defender Firewall has blocked some features of this
app

Windows Defender Firewall has blocked some features of Baby FTP Server on all public, private
and domain networks,

MName: Baby FTF Server
[ |
E-' Publisher: Pablo Software Solutions
Path: C:\tools\babyftp-fip serveribabyftp.exe

Allow Baby FTP Server to communicate on these networks:
@ Domain netwaorks, such as a workplace network

@ Frivate networks, such as my home or work network

B Public networks, such as those in airports and coffee shops (not recommended
because these networks often have little or no security)

What are the risks of allowing an app through a firewall?

# Allow access Cancel

Configuration du pare-feu

S'il n'y a pas de communication entre la caméra intelligente et I'application du serveur FTP, ajoutez
I'application du serveur FTP aux régles du pare-feu Windows a I'aide de la procédure suivante.

1. Ouvrez le pare-feu Windows Defender.
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2. Cliquez sur Allow an app or feature .... (Autoriser une application ou une fonctionnalité...)

HelD pronec ol PO with Windoes Delender Fireveall

A Crfarder §rwa gl rom Saly gt bac e o reabm s (s e by e gasss g an e b e A1
i . B X D Dorraphs en Iridus g Fesariil

Y L e o | e g T E T B ]

g-vaafﬂ .a“”_hwd nneced

e

& B 4ot e e L TR L TS LRy TS
o Ad |
ke ey Cioabs e Pl wlatn T |
B L
Pl d ke Cd P T P T e L L FEEE L ] |
o wkend s
BEar fomma ardeody - |
St an e e Pirfrty T w b W dres Cewter e frma gl piogis p |
Em pin [
.g — Pt connecied |
lv st o |pubder retvwnris alonlil l
BirRacy o paBibe plice e mapaih oo coPen Popa l
il Dotk Fista Bl cIHR L |
iy prd Mg r renmesg coreaTinm Bl o comrmcion bo ppp Bt ey st om S B
o @icesd oo
B e e L]
At pudeis mabesy e L ind amiasnd
L 1 LHadirdeimd S | L]

3. Cliquez sur Allow another app (Autoriser une autre application)...

Allcw BEES 1 DTNt thaugh Windoea Delender Hrewal

B ikl (e, iof it giinarrdl s il poets Ol Chipsge pemng

0 Pt et bty e G v et ] By e e pl s

figee Doman  Peame Pulbc  Geoag Palsy

R sty e g0

L el i d T e ke e
[ BT r_I T804 R0 LG il
D bR it Wdima e |00 00N | D i

ENRIEDE DR & EEY
EERDE DR DR DR

E HNERO00D0DE DO

Aalim are aj .
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4. Sélectionnez le fichier exécutable sur le serveur FTP.

Add an app X

Select the app you want to add, or dick Browse to find one that is not
listed, and then didk CK,

Apps:
@Eaby FTP Server

| Path: Z:\Tools\baby ftp-FTP Server\babyftp.exe Browse. ..

What are the risks of unblocking an app?

{ You can choose which network types to add this app to.

Metwark types... Add Cancel

192



5. Sélectionnez tous les réseaux.

Dépannage

Feraagh Windoes Celender Firewa

T ikl Fmage oot ivmarst @lgoatd Bjs ionl goeth Cloch CRpse emog

Allow apps D COMETNeCae |

M For our ety (oo g e el By e BpTin Rl

Ao gt ol Paaness

T
B
B

Fulili Urdug Py

o Wm0 08T S
0 BN L ool i it 1|

R T - T P M T D
Waitkr o b
Bk FTV Seavps

DN NANENNEEDED 3
ORISR RERERAER
OEO0s0000RDE D

Cliraranlocta . {ordard feimed |Uvm 3T

Chutam

L T

e b wj

L= L wd

6. Cliquez sur OK pour appliquer les parametres.
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Présentation de RegEx

RegEx est utilisé pour filtrer le code afin d'identifier des objets spécifiques. Cette section fournit des
informations sur ce qu'il faut rechercher dans votre code pour vous assurer que RegEx fonctionne
correctement, sur les données qui sont constantes et sur celles qui peuvent étre modifiées. Si vous avez
I'intention de modifier les données, vous devez fournir le type de données ou réduire les données a un
nombre spécifique de caractéres lorsque cela est possible.

Pour une liste compléete des commandes de filtrage permettant d'identifier les différents types de données,
caracteres et positions fixes ou I'utilisation en série de données spécifiques, voir rexegg.com/regex-

quickstart.html

Exemples de RegEx

RegEx fait référence a une séquence de caractéres d'expression réguliere qui spécifie un modele que
I'application doit identifier dans I'image. Cette section fournit des exemples de cas d'utilisation courants de
RegEx et décrit la procédure a suivre pour les utiliser dans Zebra Aurora Focus.

Les cing codes ont été lus sans filtre :
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Présentation de RegEx

(1P)P/N: CBL-USB03000-USCQ0

(D)MFD: 01DEC20

{0
(2P)REV: i|
(Q)QUANTITY: 1 '

MADE IN CHINA

1
i
|
i
i

LAY ENA TR Do PLEL 5y g e ter

Firmaze

Filtre (\w) pour toutes les chaines de caractéres qui incluent des correspondances avec n'importe quel
caractére de mot (équivalent a [a-zA-Z0-9_)) :

5
L BN B B BN
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(D)MFD: 01DEC20

(2P)REV:

wpm B
Saatd ia i [22%] =
L

- L1

A ‘

o« L]

A ‘

o« L1

Filtre (\d) pour toutes les images comportant au moins un numéro :
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@ 8 & @

it

(D)MFD: 01DEC20
HURE A O 0
(2P)REV: D
I :

(Q)QUANTITY: 1

MADE IN CHINA

Filtre (\dO) sur tous les chiffres suivis d'un zéro :
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Présentation de RegEx

Warw Fmaih,

ol a I - T
(1P)P/N: CBL-USB03000-USCO0

LU R

(D)MFD: 01DEC20

(2P)REV: D
(T £
(Q)QUANTITY: 1 .

MADE IN CHINA

Filtre (\d1) a tous les chiffres suivis du chiffre un :
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(1P)P/N: CBL-USB03000-USCQ0

(D)MFD: 01DEC20

(2P)REV: DE

LU Foc

(QIQUANTITY: 1 -3

0

MADE IN CHINA

Filtre (\d$) pour chaque code dont le dernier caractére est un chiffre :
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Lol

it

(1P)P/N: CBL-USB03000-USCQ0

A0S

(D)MFD: 01DEC20

(2P)REV: DI

L ks

(QQUANTITY: 1 Ty

 MADE IN CHINA

Filtre ("\d) pour obtenir tous les codes avec un chiffre au début :
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D [
»
LY E B

D T
W Bt

" Y o Er PR :

L

P W

- L
& ‘ . 3 Rirreri

(D)MFD: 01DEC20

(NN

(2P)REV:

(Q)QUANTITY: 1

MADE IN CHINA

W

DE
Foc
-3l

Filtre (\C) pour une chaine contenant la lettre C :
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i

H

.' a -_:_. - s - —
(1P)P/N: CBL-USB03000-USCO0 |
(D)MFD: 01DEC20
(T A
(2P)REV: -
T b
(Q)QUANTITY: 1 -
L

MADE IN CHINA

Filtrer [DU] par liste. Cet exemple est la lettre D ou U :
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-
b
D I
Warw Pty
S Todes: Ew
L ]
|
- L

(1P)P/N: CBL-USBO03000-USCO0

(D)MFD: 01DEC20

(2P)REV: DE

(I Eo

(Q)QUANTITY: 1

MADE IN CHINA

i AT Enoem: FLEFS: i A

Recherchez une chaine spécifique dans le code (\USB) :
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L
W : -
D £
W Bty
Seia e - PR =
L
» L

(1P)P/N: CBL-USB03000-USCO0

(D)MFD: 01DEC20

(2P)REV: Dl

LY b

(Q)QUANTITY: 1 "y

MADE IN CHINA

AT

Recherchez tout filtre de données (\*) :
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L

L

— == =

(1P)P/N: CBL-USB03000-USCO0

(D)MFD: 01DEC20

20l

(Q)QUANTITY: 1

MADE IN CHINA

LRiIT C ETIetiomTy s NEN N Brailies

Recherchez deux filtres de données préfixes spécifiques (*781"S2) :

A place l'ancre sur le premier caractere ou la premiéere chaine du code

| est I'OR logique
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Présentation de RegEx

Recherchez une longueur de code minimale (.{11}) :
« . autorise tous les signes

« {11} est le nombre de signes nécessaires pour que le résultat soit vrai. Tous les codes orange ont moins
de 11 signes.
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L]
W B
O s
e ity
o P — s =
L]
& =
W = iy
= - N & § O I T

Recherchez une plage de longueur de code (*.{3,12}$) :

« Ancre «”"» au début du code

« Ancre «$»alafin du code

Spécifiez la sortie souhaitée en fournissant les informations entre les crochets :
- . autorise tous les signes.

- {3,12} le premier chiffre représente le nombre minimal de signes nécessaires pour étre vrai, et le
deuxieme chiffre représente le nombre maximal

Tous les codes comportant deux signes ou moins sont ignorés, comme le TW au-dessus du code PDF417.
Les codes comportant 13 signes ou plus sont également ignorés.

207



Présentation de RegEx

g - - o Er B

= .
L]
w ] CE

o
S

B -r L) = .'I:

.
- - " =
- - " ]

TEN Mo W B e S

Recherchez une plage de longueur de code et un identifiant (*78.{3,12}$ :

« Ancre * au début du code.

« Ancre $ a la fin du code.

Spécifiez la sortie souhaitée en fournissant les informations entre les crochets :
« . autorise tous les signes.

. $78 indique que l'identifiant doit se trouver au début de la chaine.

« {3,12} le premier chiffre représente le nombre minimal de signes nécessaires pour étre vrai, et le
deuxiéme chiffre représente le nombre maximal.

Tous les codes comportant deux signes ou moins sont ignorés, comme le TW au-dessus du code PDF417.
Les codes d'une longueur de 13 signes ou plus sont également ignorés.
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Présentation de RegEx

. —

& § B OH F M R A

Cherchez autre chose, puis cherchez une plage de longueur de code et un identifiant (N(?!78.{3,12}$).)
avec une logique inverse :

» Mautorise tous les signes.

- $indique que l'identifiant doit se trouver au début de la chaine.

Spécifiez la sortie souhaitée en fournissant les informations entre les crochets :
« . autorise tous les signes.

« 78 indique que l'identifiant doit se trouver au début de la chaine.

+  {3,12} le premier chiffre représente le nombre minimal de signes nécessaires pour étre vrai, et le
deuxieme chiffre représente le nombre maximal

Utilisez la syntaxe *(?!motif). ou le motif est le motif pour la recherche de motifs négatifs :
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Présentation de RegEx

iy

TN ¥ b N
MR N N T O CCW .. ERXR

Recherchez un code numérique de 13 caracteres et commengant par un quatre ou un code numérique de
20 caractéres et commencant par un O (*4\d{12}I"*0\d{19}) :

- L'ancre  au début du code "4 signifie que le chiffre 4 doit étre le premier chiffre du code.

« \d n'autorise que les chiffres (0-9).

- {12} nombre de signes nécessaires pour étre vrai, et le deuxieme chiffre représente le nombre maximal.
C'est un de moins que la longueur du code parce que la chaine compléte est composée du premier
chiffre fixe + 12 chiffres.

+ lestI'OR logique
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Présentation de RegEx

3
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I T N O PO OO I D

Recherchez le champ du numéro de série des Zebra Boxes FIS/MV (*"S\d{13}) :

e & & & @
EEeE®S

. A

« \d n'autorise que les chiffres (0-9).
- {13}
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Utilisation de
Zebra Easy Text Interface

Zebra Easy Text Interface (ZETI) est un ensemble de commandes utilisées pour récupérer des informations
sur l'appareil via le port Telnet 23 par défaut.

Activation des connexions Telnet

Utilisez une connexion Telnet avec un terminal PC sur ZETI avec un appareil.

1. Appuyez sur Win + R pour ouvrir la fenétre d'exécution.
2. Recherchez le panneau de configuration et cliquez sur OK.

3. Dans le panneau de configuration, cliquez sur Programs and Features (Programmes et
fonctionnalités).

4. Dans le panneau de gauche, cliquez sur Turn Windows Features On or Off (Activer ou désactiver les
fonctionnalités Windows).
5. Activez la boite de dialogue des fonctionnalités Windows du client Telnet.

6. Dans la boite de dialogue des fonctionnalités Windows, faites défiler vers le bas et sélectionnez Telnet
Client (Client Telnet).

Vous pouvez également utiliser un client de terminal tel que Teraterm ou Putty. L'image suivante illustre la
procédure a suivre avec Putty.
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£

Calegory

Sasgmn Basic opbons for your PuT TY session

Specdy e desbnabon you wai i connect i

Host Mame (or IP address) Por
Be 172163558 2
Featres =

Connecon typs

Wind o
Appearance 33H Senal B Other T elnat
Bahawsour
Translaton Load. save of delele a sicred session
Sabalbon y .
R Saved Sationi
s
Data Dataull Sebngs Lomd
Proxy
PRl =4, N Save
Senial
Taingl Corhrter
LIF
Closs window on et
Alays Mewer & Onily on clean ext

About Help Open Cancel

Apres avoir ouvert la session, saisissez le nom de la commande et appuyez sur la touche Enter (Entrée).

Commandes ZETI

Utilisez les commandes ZETI pour apporter des modifications sur I'appareil et récupérer les données de
résultat.
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autotune

La commande aut ot une permet de régler les parametres de mise au point de I'appareil en fonction du
paramétre spécifié.

Tableau 75 autotune

Commande Forme Parametre Données Plage Exemple
courte
aut ot une at . bri ght mess | true/false - autotune .brightness true .focus true .method
. focus true/false barcode
et hod barcode/ commande : autotune,ok
dpm
aut ot une at . bri ght mess | true/false - autotune .brightness false .focus true .method
.focus true/false barcode
et hod barcode/ commande : autotune,ok
dpm
aut ot une at . brightmess | true/false - autotune .brightness true .focus false .method
. focus true/false barcode
et hod barcode/ commande : autotune,ok
dpm
aut ot une at . bri ghtmess | true/false - autotune .brightness false .focus false .method
. focus true/false barcode
et hod barcode/ commande : autotune,ok
dpm
aut ot une at . bri ghtmess | true/false - autotune .brightness true .focus true .method dpm
. focus true/false commande : autotune,ok
. met hod barcode/
dpm
aut ot une at . brightmess | true/false - autotune .brightness true .focus false .method dpm
. focus true/false commande : autotune,ok
. met hod barcode/
dpm
aut ot une at . bri ght mess | true/false - autotune .brightness false .focus true .method dpm
. focus true/false commande : autotune,ok
. met hod barcode/
dpm
aut ot une at . bri ght mess | true/false - autotune .brightness false .focus false .method dpm
. focus true/false commande : autotune,ok
. met hod barcode/
dpm
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backuprestore

backup

Utilisez la commande backupr est or e pour sauvegarder un fichier en passant le paramétre backup a
CONFIG et I'action a 1.

Tableau 76 backup

Commande Forme | Parametre Données Plage Exemple
courte
backuprestore| br backup CONFIG, - br .backup CONFIG .action 1
JOB_DATA, ALL

commande : br,ok

backuprestore| br action 1 br .backup CONFIG .action 1
commande : br,ok

restore

La commande backupr est or e permet de restaurer un fichier sur l'appareil.

Tableau 77 restore

Commande Forme Parametre Données Exemple
courte
backuprestore| br act ihon- 0 - br .action O .path base64_data
at
P base64_data commande : br,ok

E/I‘ REMARQUE : Utilisez un script Python pour restaurer le fichier sur I'appareil.

calibrate

Utilisez la commande cal i br at e pour configurer les parametres d'étalonnage sur l'appareil.

Tableau 78 calibrate

Commande Forme Paramétre Données Plage Exemple

courte

calibrate cb - valeur - Etalonner [["80", 4.34], ['200", 0.81], ["300",
-0.1], ['500", -1.90], [1000", -9.8]]

commande : calibrate,ok
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deletejob

Utilisez del et ej ob la commande pour supprimer une tache sur I'appareil. Indiquez le numéro de tache
comme argument

Tableau 79 deletejob

Commande Forme Parametre Données Exemple

courte

del et ej ob | dj - Number - deletejob 1
commande : deletejob,ok

dwload
La commande dwl oad permet de télécharger le fichier de configuration dwx sur l'appareil.

E/I‘ REMARQUE : Utilisez un script python pour transférer le fichier .dwx vers I'appareil.

Tableau 80 dwload

Commande Forme Parameétre Exemple

courte

dw oad dwload - - dwsideload base64_data
commande : dwsideload,ok

dwsideload
La commande dwsi del oad permet de télécharger le fichier de configuration dwx sur l'appareil.

E/I‘ REMARQUE : Utilisez un script python pour transférer le fichier .dwx vers I'appareil.

Tableau 81 dwsideload

Commande Forme Parametre Plage Exemple
courte
dwsi del oad dws fif I e. dwx - python dwsideload file.dwx <CR><LF>
or mat
g)a5664) commande : dwsideload,ok

217



Utilisation de Zebra Easy Text Interface

exposure

La commande exposur e permet de définir la valeur d'exposition en passant un argument.

Tableau 82 exposure

Commande Forme Parametre Plage Exemple

courte

exposure ex - 0,053 14 | exposure 1

commande : exposure,ok

factoryreset

La commande f act or yr eset permet de rétablir I'état par défaut de I'appareil.

Tableau 83 factoryreset

Commande Forme Parameétre Données Plage Exemple
courte

factoryreset fr devi ce_settings - - factoryreset device_settings

commande : factoryreset,ok

firmwareupdate
Utilisez la commande f i r mvar eupdat e pour mettre a jour le micrologiciel de I'appareil.

E/I‘ REMARQUE : La commande fi r mvar eupdat e n'est pas prise en charge sur les appareils
= FS10.

Tableau 84 firmwareupdate

Commande Forme Parameétre Données Plage Exemple
courte
firmnvareupdate | fwu | - ftp server username - fwu user pass 172.16.35.58 abc.scnplg2 1

1

commande : fwu,ok

ftp server password
ftp server url

firmware name
(scnplg2)
force update

keepfile
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focus

La commande f ocus permet de définir la valeur de mise au point en transmettant un argument.

Tableau 85 focus

Commande Forme Parametre Plage Exemple

courte

f ocus fo - 638 focus 7

commande : focus,ok

gain

La commande gai n permet de définir la valeur du gain en passant un argument.

Tableau 86 gain

Commande Forme courte Parameétre Plage Exemple

gain ga - 0a100 gain 2

commande : gain, ok

getattribute

La commande get at t ri but e permet d'obtenir la valeur de I'attribut requis en passant le numéro de
I'attribut comme argument.

Tableau 87 getattribute

Commande Forme courte Parametre Données Exemple
getattribute gat Nunber Attribute Number | - getattribute
65048
commande :

getattribute,ok

getcalibration

Utilisez la commande get cal i br at i on pour récupérer les parametres d'étalonnage de I'appareil.

Tableau 88 getcalibration

Commande Forme |Parametre Données Exemple

courte

getcalibration gcb - - - getcalibration [["80", 4.34], ["200", 0.81],
["300", -0.1], ["500", -1.90], ["1000", -9.8]]

command : getcalibration,ok
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getcodes

La commande get codes permet de récupérer le code et la valeur de la derniére opération.

Tableau 89 getcodes

Commande Forme Parameétre Données Plage Exemple

courte

get codes gc - - - getcodes
commande : getcodes,ok

getdecodes

La commande get decodes permet de récupérer la valeur décodée de la derniere opération.

Tableau 90 getdecodes

Commande Forme Parameétre Données Plage Exemple

courte

get decodes gd - - - getdecodes
commande : getdecodes,ok

getimage

La commande get i mage permet de capturer une nouvelle image qui n'est pas considérée comme un
déclencheur et de télécharger I'image sous forme de tampon base64. La mémoire tampon contient un

fichier BMP.

Tableau 91 getimage

Commande Forme Parameétre Plage Exemple

courte

geti mage gi Base64 - getimage
commande : getimage,ok
3073440
/9j/AAAQSkZJRgABAQAAAQABAAD
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getimagersettings

La commande get i mager setti ngs permet de récupérer la valeur de tous les paramétres mentionnés
dans le tableau suivant :

Tableau 92 getimagersettings

Commande Forme Parameétre Plage Exemple
courte
geti magersettings gis ai mer - getimagersettings aimer

commande : getimagersettings,ok

geti magersettings gis external _|ight - getimagersettings external_light

commande : getimagersettings,ok

geti nagersettings gis i mager - getimagersettings imager
commande : getimagersettings,ok

geti magersettings gis internal _|ight - getimagersettings Internal_light

commande : getimagersettings,ok

geti nagersettings gis gai n - getimagersettings gain

commande : getimagersettings,ok

geti magersettings gis focus - getimagersettings focus
commande : getimagersettings,ok

geti magersettings gis exposure - getimagersettings exposure

commande : getimagersettings,ok

geti magersettings gis aut oexposure - getimagersettings autoexposure

commande : getimagersettings,ok

geti nagersettings gis aut of ocus - getimagersettings autofocus

commande : getimagersettings,ok

getgpiostatus

La commande get gpi ost at us permet d'obtenir la valeur de la broche demandée en passant un numéro
de broche comme argument.

Tableau 93 getgpiostatus

Commande Forme Parametre Données Exemple
courte
get gpi ost at us | gst Number Pin number - getgpiostatus 1
commande : getgpiostatus,ok
{response}
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getgpiosetting

Utilisez la commande get gpi oset ti ng pour mettre a jour le micrologiciel de I'appareil.

Tableau 94 getgpiosetting

Commande Forme Paramétre Plage Exemple
courte

get gpi osetting ggs Pi n number, node - ggs .pin 1.mode
commande : ggs,ok
{response}

get gpi osetting ggs Pi n nunmber, strobe - ggs .pin 1.strobe
commande : ggs,ok
{response}

get gpi osetting ggs Pi n nunber, reset - ggs .pin 1.reset
commande : ggs,ok
{response}

get gpi osetting ggs Pi n number, edge - ggs .pin 1.edge
commande : ggs,ok
{response}

get gpi osetting ggs Pi n number, debounce - ggs .pin 1.debounce
commande : ggs,ok
{response}

get gpi osetting ggs Pi n nunber, del ay - ggs .pin 1.delay
commande : ggs,ok
{response}

get gpi osetting ggs Pi n nunber, pulsewi dth |- ggs .pin 1.pulsewidth

commande : ggs,ok

{response}

getjoblist

La commande get j obl i st permet de récupérer la liste de toutes les taches chargées sur I'appareil.

Tableau 95 getjoblist

Commande Forme Paramétre Données Plage Exemple

courte

getjobli st gjl - - - getjoblist

commande : getjoblist,ok
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getlogfiles

Utilisez la commande get | ogfi | es pour récupérer les journaux de I'appareil ou les journaux Perfetto.

Journaux de l'appareil

Générez un fichier log.tar et récupérez le fichier tar.

Tableau 96 Journaux de I'appareil

Commande Forme Parametre Exemple

courte

getlogfiles glf devi cel ogs - getlogdfiles devicelogs
commande : getlodfiles,ok

Journaux Perfetto

Utilisez un script python pour récupérer les derniers journaux Perfetto.

Tableau 97 Journaux Perfetto

Commande Forme Paramétre Exemple

courte

getlogfiles glf Nunber 1-10 getlogfiles 10
commande : getlogfiles,ok

getquantity

La commande get quant i t y permet de récupérer le nombre de codes de la derniere opération.

Tableau 98 getquantity

Commande Forme courte Parameétre Données Exemple
getquantity aq - - - getquantity
commande :
getquantity,ok
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getresultimage

La commande get r esul t i mage permet de télécharger la derniére image inspectée sous forme de
tampon base64. L'image obtenue est un fichier JPG.

Tableau 99 getresultimage

Commande Forme Parameétre Données Plage Exemple

courte

getresul timage | gri - Base64 - getresultimage
commande : getresultimage,ok
90326
/9j/AAAQSkZJRgABAQAAAQABAAD

help

Utilisez la commande hel p pour obtenir la liste de toutes les commandes ZETI prises en charge.

Tableau 100 help

Commande Forme courte Parametre Données Plage Exemple
hel p he None - - help
Commandes prises en charge
trigger
getimage
getquantity

liste de toutes les commandes prises en
charge

internallight

La commande i nt er nal | i ght permet d'activer ou de désactiver la fonction d'éclairage interne en
indiquant On ou Off comme argument.

Tableau 101 internallight

Commande Forme Paramétre Données Plage Exemple

courte

i nternallight il - on/off - internallight on
commande : internallight,ok
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loadjob

L'option | oadj ob permet de télécharger la tache en passant le numéro de slot comme argument afin de
s'assurer que la tache requise est téléchargée.

Tableau 102 |oadjob

Commande Forme Parameétre Données Exemple

courte

| oadj ob lj - Number - loadjob

commande : loadjob,ok

protocolconfig

Utilisez une commande pr ot ocol confi g pour définir les paramétres globaux.

\J

— REMARQUE : Les journaux ne sont pas enregistrés sur Telnet si .echo est désactivé lors de

— I'utilisation de protocolconfig.

Tableau 103 protocolconfig

Commande Forme Paramétre Données Plage Exemple

courte

prot ocol config pc .echo on/off - protocolconfig .echo off

commande : protocolconfig,ok

reboot

Utilisez la commande r eboot pour redémarrer l'appareil.

Tableau 104 reboot

Commande Forme courte Parameétre Données Plage Exemple

r eboot re None - - reboot

commande : reboot,ok

setattribute

La commande set at t ri but e permet de définir une valeur pour l'attribut requis en passant le numéro de
I'attribut comme premier argument et la valeur comme second argument.

Tableau 105 setattribute

Commande Forme Parameétre Données Plage Exemple
courte

setattribute sa - Attribute Number, - setattribute 65048 3
Value

commande : setattribute,ok
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setgpiosetting

La commande set gpi oset ti ng permet de récupérer les valeurs d'attribut d'une broche.

Tableau 106 setgpiosetting

Commande Forme Parametre Plage Exemple
courte
set gpi osetting sgs Pi n nunmber, node, - sgs .pin 1.mode O
Nunber
commande : sgs,ok
set gpi osetting sgs Pi n nunber, reset, |- sgs .pin 1.strobe O
Nunber

commande : sgs,ok

set gpi osetting sgs Pi n nunber, - sgs .pin 1.reset O

strobe, Nunber
commande : sgs,ok

set gpi osetting sgs Pi n nunber, edge, - sgs .pin 1.edge O

Nunber
commande : sgs,ok

set gpi osetting sgs Pi n nunber, - sgs .pin 1.debounce 0

debounce, Nunber
commande : sgs,ok

set gpi osetting sgs Pi n nunber, delay, |- sgs .pin 1.delay O

Nunber
commande : sgs,ok

setgpi osetting | sgs Pi n nunber, - sgs .pin 1.mode pulsewidth O

pul sewi dt h, Nunber
commande : sgs,ok

setgpiostatus

La commande set gpi ost at us permet de définir la valeur de la broche requise en passant un numéro de
broche comme premier argument et la valeur comme second argument.

Tableau 107 setgpiostatus

Commande Forme Parametre Données Exemple
courte
set gpi ost at us sst Nunber, Pin number, - setgpiostatus 10
Nunber value

commande : setgpiostatus,ok
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trigger
Utilisez la commande de déclenchement pour déclencher une tache sur un slot spécifié en transmettant

le numéro de tache requis en tant qu'argument. Le paramétre wi t hr esul t donne le JSON résultant du
dernier résultat sous forme de réponse aprés le déclenchement.

Tableau 108 trigger

Commande Forme Parametre Données Exemple

courte

trigger tr withresult Number - trigger
commande : trigger,ok
trigger withresult

commande : trigger,ok

- getjobdata(gjd) : récupere les données de la tache spécifiée.
- setjobdata(sjd) : définit les données de la tache spécifiée.
getjobdata .jobData.trigger.mode .slot 3

Les parametres relatifs a jobData.trigger sont configurés a I'aide de get/setjobdata avec les sous-
paramétres affichés dans le tableau suivant :

Tableau 109 trigger

Commande Paramétre Sous‘- Plage Exemple
parametre
getjobdata |.jobData. |node NONE gjd jtmode .slot 3
setjobdata |trigger SINGLE_SHOT commande : gjd,ok
it LEVEL {response}
BURST sjd .jt.mode CONTINUOUS . slot 3
PERIODIC_SINGLE_SHOT| commande : sjd,ok
CONTINUOUS
PRESENTATION
getjobdata | .jobData. start GPIO gjd jt.start_criteria .slot 3
setjobdata |trigger _criteria DEVICE commande : gjd,ok
it SERIAL {response}
PLC sjd .jt.start_criteria AUTO .slot 3
TCP_IP commande : sjd,ok
AUTO
TEST_TRIGGER
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Tableau 109 trigger (Continued)

Commande Parameétre Sous\- Plage Exemple
parameétre
getjobdata |.jobData. |end_criteria| GPIO gjd .jt.end_criteria .slot 3
setjobdata |trigger DEVICE commande : gjd,ok
it SERIAL {response}
PLC sjd .jt.end_criteria AUTO .slot 3
TCP_IP commande : sjd,ok
AUTO
TEST_TRIGGER
getjobdata |.jobData. |show_inmage true/false gjd .jt.show_image .slot 3
setjobdata |trigger commande : gjd,ok
it {response}
sjd .jt.show_image true .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.jobData. no_r ead Int gjd jt.no_read_same_barcode .slot 3
setjobdata |trigger _sane_ commande : gjd,ok
it bar code {response}
sjd .jt.no_read_same_barcode 1 .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.jobDat a. reset _dnr true/false gjd jt.reset_dnr_on_trigger .slot 3
setjobdata |trigger _on_trigger commande : gjd,ok
it {response}
sjd .jt.reset_dnr_on_trigger true .slot 3
commande : sjd,ok

getjobdata .jobData.trigger.trigger_settings.same_barcode_timeout .slot 3

Les parametres liés a jobData.trigger.trigger_settings sont configurés a l'aide de get/setjobdata avec les
sous-parametres affichés dans le tableau suivant :

Tableau 110 trigger_settings

Commande Parameétre Sous-parameétre Plage Exemple
getj obdat a . j obDat a. sanme_bar code | Number gjd .jts.same_barcode_timeout .slot 3
setjobdata |trigger _timeout (0-500 ms) commande : gjd,ok
trigger_settings {response}
.jts sjd .jts.same_barcode_timeout 1
.slot 3
commande : sjd,ok
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Tableau 110
Commande

getj obdat a
setj obdat a

Utilisation de Zebra Easy Text Interface

Parametre

. j obDat a.
trigger
trigger_settings
.jts

trigger_settings (Continued)

Sous-parameétre

j ob_interval

Plage

Number
(0-60 000 ms)

Exemple

gjd .jts.job_interval .slot 3
commande : gjd,ok
{response}

sjd jts.job_interval 1

.slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata |.jobData. bur st _count Number gjd .jts.burst_mode .slot 3
setjobdata |trigger (1-100) commande : gjd,ok
trigger_settings {response}
.jts sjd .jts.burst_count 1
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.jobData. present ati on_| Number gjd .jts.presentation_sensitivity .slot 3
setjobdata |trigger sensitivity commande : gjd,ok
trigger_settings {response}
.jts sjd .jts.presentation_sensitivity 1
.slot 3
commande : sjd,ok
getj obdat a . j obDat a. decode Number gjd .jts.decode_failure_timeout .slot 3
setjobdata |trigger _failure (0-60 000 ms) | commande : gjd,ok
trigger_settings| _timeout {response}

.jts

sjd .jts.decode_failure_timeout 1
.slot 3
commande : sjd,ok

getjobdata |.jobData. active_l evel . | LOW gjd .jts.active_level .slot 3
setjobdata |trigger HIGH commande : gjd,ok
trigger_settings {response}
.jts sjd .jts.active_level 1
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.jobData. fast _hw true/false gjd .jts.fast_hw_trigger_enabled .slot 3
setjobdata |trigger _trigger_ commande : gjd,ok
trigger_settings| enabl ed {response}

.jts

sjd .jts.fast_hw_trigger_enabled true
.slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 110 trigger_settings (Continued)

Commande Parameétre Sous-parameétre Plage Exemple
getjobdata |.jobData. read_mul ti pl e | true/false gjd jts.read_multiple_barcodes .slot 3
setjobdata |trigger _bar code commande : gjd,ok

trigger_settings {response}
.jts sjd .jts.read_multiple_barcodes true
.slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata |.jobData. send true/false gjd jts.send_aggregate_level_assert_data
setjobdata |trigger _aggregate .slot 3
trigger_settings| |evel commande : gjd,ok
.jts _assert {response}
_data sjd .jtssend_aggregate_level_assert_data
true
.slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata |.jobData. di sabl e true/false gjd .jts.disable_active_job_timeout .slot 3
setjobdata |trigger _active commande : gjd,ok
trigger _settings| job {response}
.jts _tinmeout sjd .jts.disable_active_job_timeout true
.slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata |.jobData. sane_dat a true/false gjd .jts.same_data_timeout_must_leave_fov
setjobdata |trigger _tineout .slot 3

trigger_settings| nust |eave commande : gjd,ok

.jts _fov {response}

sjd .jts.same_data_timeout_must_leave_fov
true.slot 3

commande : sjd,ok

meta
getjobdata .jobData.meta.description .slot 3

Les parametres relatifs a jobData.meta sont configurés a l'aide des sous-parametres get/setjobdatawith
affichés dans le tableau suivant :
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Tableau 111 meta

Commande Parametre Sous\- Exemple
parameétre
getj obdat a . j obDat a. descri ption | String gjd .jm.description .slot 3
setj obdat a nmet a commande : gjd,ok
Sgm {response}

sjd .jm.description String .slot 3
commande : sjd,ok

getj obdat a .j obDat a. devi ce String gjd .jm.device .slot 3
setj obdat a nmet a commande : gjd,ok
.jm {response}

sjd .jm.device String .slot 3

commande : sjd,ok

get j obdat a . j obDat a. filePath NulllString | gjd jm.filePath .slot 3
setj obdat a nmet a commande : gjd,ok
.jm {response}

sjd .jm.filePath String .slot 3

commande : sjd,ok

get j obdat a . j obDat a. title String gjd jm.title .slot 3
setj obdat a nmet a commande : gjd,ok
.jm {response}

sjd .jm.title String .slot 3
commande : sjd,ok

getj obdat a .j obDat a. zoom | evel | Number gjd .jm.zoom_level .slot 3
setj obdat a nmet a commande : gjd,ok
.jm {response}

sjd .jm.zoom_level String .slot 3

commande : sjd,ok

configurations d'imageur
getjobdata .jobData.imager_setups.aimer

Les parametres liés a jobData.image_setups sont configurés a l'aide de getjobdata/setjobdata avec les
sous-paramétres affichés dans le tableau suivant :
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Tableau 112 imager_setups
Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.jobData. ai mer true/false gjd .ji.0.aimer .slot 3
setjobdata |inager_setups commande : gjd,ok
S {response}
sjd ji.0.aimer.true
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.jobDat a. i mager true/false gjd ji.0.imager.auto_exposure .slot 3
setjobdata |imager_setups|-auto_exposure commande : gjd,ok
i {response}
sjd .ji.0.imager.auto_exposure
slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.jobData. bank Number gjd .ji.0.bank .slot 3
setjobdata |imager_setups commande : gjd,ok
S {response}
sjd ji.0.bank true
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.jobData. external _|ight true/false gjd .ji.0.external_light.enabled .slot 3
setjobdata |imager setups|-€nabled commande : gjd,ok
S {response}
sjd ji.0.external_light.enabled true
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.jobData. external _|ight Number gjd .ji.0.external_light.intensity .slot 3
setj obdat a .intensity commande : gjd,ok

i mager _set ups
i

{response}
sjd ji.0.external_light.intensity 1
.slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 112 imager_setups (Continued)

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.jobData. i nternal _l'ight WHITE gjd .ji.O.internal_light.color .slot 3
setjobdata |imager setups|-color BLUE commande : gjd,ok

S RED {response}
INFRARED sjd ji.0.internal_light.color true
GREEN .slot 3
YELLOW commande : sjd,ok
DPM
getjobdata |.jobData. i mager true/false gjd ,ji.0. imager.auto_focus .slot 3
setjobdata |imager_setups|auto_focus commande : gjd,ok
S {response}
sjd .ji.0.imager.auto_focus true
slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.jobData. i mager . exposure | Number gjd .ji.0.imager.exposure .slot 3
setjobdata |imager_setups (0,5a14) commande : gjd,ok
S {response}
sjd ji.0.imager.exposure 0.6
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.jobData. i mager Number gjd .ji.0.imager.gain .slot 3
setjobdata |imager setups|-9ain (0 2100) commande : gjd,ok
S {response}
sjd.ji.0.imager.gain 2
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .jobData. i mager Number gjd .ji.0.imager.focus .slot 3
setjobdata |imager_setups|-focus (-7a+7) commande : gjd,ok
S {response}
sjd .ji.0.imager.focus 3
slot 3
commande : sjd,ok
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Tableau 112 imager_setups (Continued)

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.jobData. i mager Number gjd .ji.0.imager.long_exposure .slot 3
setjobdata |imager setups|-!ong_exposure (1a10) commande : gjd,ok

S {response}

sjd ji.0.imager.long_exposure 1
.slot 3
commande : sjd,ok

getjobdata |.j obData. internal _|ight true/false gjd .ji.0.internal_light.enabled .slot 3
setjobdata |inager_setups|-€nabled commande : gjd,ok
S {response}

sjd ,ji.O.internal_light.enabled true
.slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata |.jobData. i nternal _l'ight Number gjd .ji.0.internal_light.intensity .slot 3
setjobdata |inager _setups|-intensity commande : gjd,ok
S {response}

sjd ji.0.internal_light.intensity 1
.slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata |.jobData. i nternal _l'ight Number gjd .ji.O.internal_light.max_duration .slot 3
setjobdata |imager setups|-Mx_duration commande : gjd,ok
S {response}

sjd ji.0.internal_light.max_duration 1
.slot 3
commande : sjd,ok

getjobdata |.jobData. nternal _| i ght true/false gjd .ji.0.internal_light.regions.bottom slot

setjobdata |imager setups|-'€gions.bottom 3
i commande : gjd,ok

{response}
sjd ji.O.internal_light.regions.bottom true
.slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 112
Commande

getj obdat a
setj obdat a

Parametre
. ] obDat a.
i mager _set ups
i

imager_setups (Continued)

Sous-parametre

internal |ight

.regions.top

Plage

true/false

Exemple

gjd ji.O.internal_light.regions.top .slot 3
commande : gjd,ok

{response}

sjd ji.0.internal_light.regions.top true
.slot 3

commande : sjd,ok

getj obdat a
setj obdat a

. j obDat a.
i mager _set ups
i

internal _light
.regions.right

true/false

gjd Jji.0.internal_light.regions.right .slot 3
commande : gjd,ok

{response}

sjd ji.0.internal_light.regions.right true
slot 3

commande : sjd,ok

getj obdat a
setj obdat a

. j obDat a.
i mager _set ups
i

internal _|ight
.regions.left

true/false

gjd ji.O.internal_light.regions.left .slot 3
commande : gjd,ok

{response}

sjd ji.0.internal_light.regions.left true
.slot 3

commande : sjd,ok

getj obdat a
setj obdat a

. ] obDat a.
i mager _set ups
i

internal |ight
.torch_node

true/false

gjd ji.O.internal_light.torch_mode .slot 3
commande : gjd,ok

{response}

sjd ji.0.internal_light.torch_mode true
.slot 3

commande : sjd,ok

getj obdat a
setj obdat a

. j obDat a.
i mager _set ups
i

name

String

gjd .ji.0.name .slot 3
commande : gjd,ok
{response}

sjd .ji.0.name STRING
slot 3

commande : sjd,ok

getj obdat a
setj obdat a

. j obDat a.
i mager _set ups
i

auto_tune
. bri ght ness

true/false

gjd ji.0.auto_tune.brightness .slot 3
commande : gjd,ok

{response}

sjd .ji.0.auto_tune.brightness true
.slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 112 imager_setups (Continued)

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.]obData. aut o_t une Number gjd .ji.0.auto_tune.max_exposure .slot 3
setjobdata |imager_setups| - MaX_eéxposure commande : gjd,ok
S {response}

sjd ji.0.auto_tune.max_exposure 1
.slot 3
commande : sjd,ok

getjobdata |.jobDat a. auto_tune true/false gjd .ji.0.auto_tune.tune_focus .slot 3
setjobdata |imager_setups|-tune_focus commande : gjd,ok
S {response}

sjd .ji.0.auto_tune.tune_focus true
.slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata |.jobData. auto_tune String gjd ,ji.0.auto_tune.method .slot 3
setjobdata |inager setups| - Method commande : gjd,ok
S {response}
sjd ji.0.auto_tune.method STRING
.slot 3

commande : sjd,ok

Ethernet industriel
getjobdata .jobData.industrial_ethernet.input.mode .slot 3

Les parametres relatifs a jobData.industrial_ethernet sont configurés a I'aide de getjobdata/setjobdata
avec les sous-parametres affichés dans le tableau suivant :

Tableau 113 industrial_ethernet

Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
getj obdat a . j obDat a. i nput ENTRY gjd jie.input.mode .slot 3
setj obdat a i ndustrial _ . mode RAW commande : gjd,ok

et her net {response}
.jie sjd jtinput.mode RAW . slot 3
commande : sjd,ok
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Tableau 113 industrial_ethernet (Continued)
Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
get j obdat a . j obDat a. i nput true/false | gjd jie.input.switch_bits .slot
setj obdat a industrial _ |-Switch_bits commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie.input.switch_bits true . slot 3
commande : sjd,ok
getj obdat a . j obDat a. i nput.config String gjd Jjie.input.config.0.data_type .slot 3
setj obdat a industrial _|-data_type commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie.input.config.0.data_type STRING .slot 3
commande : sjd,ok
get j obdat a . j obDat a. i nput.config String gjd Jjie.input.config.O.field .slot 3
setj obdat a i ndustrial _ field commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd .jie.input.config.0.field STRING .slot 3
commande : sjd,ok
get j obdat a . j obDat a. i nput.config Number gjd jie.input.config.0.field_size .slot 3
setj obdat a industrial | -field_size commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd Jjie.input.config.0.field_size 1 .slot 3
commande : sjd,ok
getj obdat a . j obDat a. i nput.config true/false | gjd .jie.input.config.0..isBase64 .slot 3
setj obdat a industrial _|-isBase64 commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie.input.config.0.isBase64 true .slot 3
commande : sjd,ok
get j obdat a . j obDat a. i nput.config Number gjd Jjie.input.config.0.order .slot 3
setj obdat a i ndustrial _ - or der commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd .jie.input.config.0.order 1 .slot 3
commande : sjd,ok
get j obdat a . j obDat a. i nput.config String gjd .jie.input.config.0.type .slot 3
setj obdat a industrial _ |-type commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd Jjie.input.config.0.type String .slot 3
commande : sjd,ok
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Tableau 113 industrial_ethernet (Continued)
Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
get j obdat a . j obDat a. i nput.config String gjd .jie.input.config.0.type_id .slot 3
setj obdat a industrial | -type_id commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie.input.config.0.type_id String .slot 3
commande : sjd,ok
getj obdat a . j obDat a. out put ENTRY gjd .jie.output.mode .slot 3
setj obdat a industrial _ | -node RAW commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie output.mode RAW .slot 3
commande : sjd,ok
get j obdat a . j obDat a. out put true/false | gjd jie.output.switch_bits .slot 3
setj obdat a industrial _ |-switch_bits commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd .jie.output.switch_bits true .slot 3
commande : sjd,ok
get j obdat a . j obDat a. out put.config | String gjd.jie.output.config.0.data_type .slot 3
setj obdat a industrial _|-data_type commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie.output.config.0.data_type String .slot 3
commande : sjd,ok
getj obdat a . j obDat a. out put. config | String gjd .jie.output.config.O.field .slot 3
setj obdat a industrial _ |-field commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie.output.config.0.field String .slot 3
commande : sjd,ok
getj obdat a . j obDat a. out put. config | Number gjd jie.output.config.O.field_size .slot 3
setj obdat a i ndustrial _ field_size commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd .jie.output.config..O.field_size 1 .slot 3
commande : sjd,ok
get j obdat a . j obDat a. out put.config | true/false | gjd jie. output.config.0.isBase64 .slot 3
setj obdat a industrial | -isBase64 commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie. output.config.0.isBase64 true .slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 113 industrial_ethernet (Continued)
Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
get j obdat a . j obDat a. out put.config | Number gjd .jie.output.config.0.order .slot 3
setj obdat a industrial | -order commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie. output.config.0.order 1 .slot 3
commande : sjd,ok
getj obdat a . j obDat a. out put . config | String gjd jie. output.config.0.type .slot 3
setj obdat a industrial _ | -type commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie.output.config.0.type String .slot 3
commande : sjd,ok
getj obdat a . j obDat a. out put. config | String gjd .jie.output.config.0.type_id .slot 3
setj obdat a industrial _ |-type_id commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd .jie.output.config.0.type_id String .slot 3
commande : sjd,ok
get j obdat a . j obDat a. out put. config gjd .jie.output.config.0.default.codec .slot 3
setj obdat a industrial | -default.codec commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie.output.config.0.default.codec 1 .slot 3
commande : sjd,ok
get j obdat a . j obDat a. out put.config gjd .jie.output.config.0.default.ppm .slot 3
setj obdat a industrial _|-default.ppm commande : gjd,ok
et her net {response}
.jie sjd jie.output.O.config.default.ppm 1 .slot 3
commande : sjd,ok
getj obdat a . j obDat a. out put. config gjd .jie. output.config.0.default.quality_score
setj obdat a industrial _|-default.quality_ slot 3
et her net score commande : gjd,ok
.jie {response}

sjd .jie. output.config.0.default.quality_score 1
slot 3
commande : sjd,ok

save options (Options d'enregistrement)

getjobdata .jobData.save_options.conditions .slot 3
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Les parametres liés a jobData.save_options sont configurés a I'aide de getjobdata/setjobdata avec les
sous-parametres affichés dans le tableau suivant :

Tableau 114 save options (Options d'enregistrement)

Commande Parametre Sous-parameétre Plage ‘ Exemple
getj obdata | . obData. conditions NO_READ gjd .js.O.conditions .slot 3
setjobdata | save options GOOD_READ commande : gjd,ok

At {response}
sjd .js.0.conditions NO_READ. slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | . obData. destination ON_DEVICE gjd .js.O.destination .slot 3
setjobdata | save_options FTP commande : gjd,ok
it SFTP {response}
sjd .js.O.destination ON_DEVICE .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .j obDat a. enabl ed true/false gjd js.0.enabled .slot 3
setjobdata | save_options commande : gjd,ok
it {response}
sjd .js.O.enabled true .slot 3
commande : sjd,ok
getj obdata | . obData. file_prefix String gjd .js.O.file_prefix .slot 3
setjobdata | save options commande : gjd,ok
it {response}
sjd .js.O.file_prefix ZEB .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | . obData. file suffix DATETIME gjd .js.0.file_suffix .slot 3
setjobdata | save_options INDEX commande : gjd,ok
it {response}
sjd .js.O.file_suffix INDEX .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .j obDat a. f or mat BMP gjd js.0.format .slot 3
setjobdata | save_options JPG commande : gjd,ok
it {response}
sjd .js.0.format JPG .slot 3
commande : sjd,ok
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Tableau 114 save options (Options d'enregistrement) (Continued)

Commande Parametre Sous-parameétre Plage ‘ Exemple
getj obdata | . obData. id Number gjd .js.0.id .slot 3
setjobdata | save options commande : gjd,ok

At {response}

sjd .js.0.id 2 .slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata | . obData. renot e ftp/sftp server gjd .js.0.remote_settings .slot 3
setjobdata |save options| settings settings commande : gjd,ok
it {response}

sjd .js.0.remote_settings {ftp server
settings} .slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata | .j obDat a. si ze FULL QUARTER gjd js.O.size .slot 3
setjobdata | save_options ONE_SIXTEENTH commande : gjd,ok
it ONE_SIXTY_FOURTH]| {response}

sjd .js.O.size FULL .slot 3

commande : sjd,ok

getj obdata | . obData. trigger String gjd .js.O.trigger .slot 3
setjobdata | save options commande : gjd,ok
At {response}

sjd .js.O.trigger
IMAGES_PER_RESULT .slot 3

commande : sjd,ok

Configuration du code barres
getjobdata .job_run_data.graph.nodes.BARCODE.configuration.type .slot 2

Les parametres relatifs a job_run_data.graph.nodes.BARCODE.configuration sont configurés a l'aide de
getjobdata/setjobdata avec les sous-parametres du tableau suivant :

Tableau 115 BARCODE.configuration

Commande Parameétre Sous\- Plage Exemple
parameétre
get j obdat a .job_run_data. |roi.data Number gjd .jrc.roi.data.height .slot 3
setj obdat a graph. nodes. . hei ght commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration sjd jrc.roi.data.height 3 . slot 3
.jrc commande : sjd,ok
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Tableau 115 BARCODE.configuration (Continued)

Commande Parameétre Sous‘- Plage Exemple
parameétre

get j obdat a .job_run_data. |roi.data Number gjd jrc.roi.data.rotation .slot 3

setj obdat a gr aph. nodes. .rotation commande : gjd,ok
BARCCODE. {response}
configuration sjd jrc.roi.data.rotation 1. slot 3
.jrec commande : sjd,ok

get j obdat a .job_run_data. |roi.data Number gjd .jrc.roi.data.width .slot 3

setj obdat a gr aph. nodes. - Wi dth commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration sjd .jrc.roi.data.width 1.slot 3
.jrc commande : sjd,ok

get j obdat a .job_run_data. |roi.data.x | Number gjd .jrc.roi.data.x .slot 3

setj obdat a graph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration sjd jrc.roi.data.x 1.slot 3
.jrc commande : sjd,ok

get j obdat a .job_run_data. |[roi.data.y | Number gjd .jrc.roi.data.y .slot 3

setj obdat a gr aph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration sjd jrc.roi.data.y 1.slot 3
.jrec commande : sjd,ok
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Tableau 115 BARCODE.configuration (Continued)

Commande

getj obdat a
setj obdat a

Parametre

.job_run_data.
gr aph. nodes.
BARCCDE.
configuration
.jrec

Sous-
parameétre

mat ch_string

.all (mettre a
jour tous les
outils similaires
d'une tache)

friendly_name
(mettre a jour
en fonction

du nom
convivial d'un
outil)

friendly_name
(mettre a jour
en fonction du
nom convivial
d'un outil)
outils dans une
tache)

.baseb4
(lorsqu'une
chaine codée
en base64 doit
étre fournie)

friendly_name
(la chaine

de mise a

jour doit étre
comprise entre
guillemets
simples en
fonction du
nom convivial
d'un outil)

Plage

243

Exemple

la chaine doit étre entre guillemets simples
sjd .jrd.match_string « chaine a mettre en
correspondance »

Pour mettre a jour toutes les chaines de
correspondance des outils ocr dans une tache

sjd ,jrd.match_string « chaine a mettre en
correspondance » .all

Pour mettre a jour toutes les chaines de
correspondance des outils ocr dans une
tache d'un numéro de slot donné

sjd .jrc.match_string « chaine a mettre en
correspondance » .all .slot 19

Pour mettre a jour une chaine de
correspondance (codée en base64) vers
un outil, elle ne doit pas se trouver entre
guillemets

sjd .jrc.match_string
aGVsbG8gdBiYXNINg .base64

Pour mettre a jour la chaine de
correspondance (codée en base64) pour tous
les outils

sjd .jrc.match_string aGVsbG8gdBiYXNINg
.base64 .all

Pour mettre a jour la chaine de
correspondance (codée en base64) pour tous
les outils avec un numéro de slot donné

sjd .jrc.match_string aGVsbG8gdBiYXNINg
.base64 .all .slot 19

Pour mettre a jour la chaine de
correspondance vers un outil particulier en
fonction du nom convivial

sjd .jrc.match_string « ceci est pour modifier
uniquement ocr2 »

friendly_name « ocr2 »

Pour mettre a jour la chaine de
correspondance vers un outil particulier
en fonction du nom convivial d'une tache
spécifique d'un numéro de slot donné

sjd .jrc.match_string « ceci est pour modifier
uniquement ocr2 »

friendly_name « ocr2 ».slot 19

Pour mettre a jour la chaine de
correspondance codée en base64

sjd .jrc.match_string
aGVsbG8gdBiYXcdefergtrrytthtyjNUTyvyvyINg

.base64

friendly_name « ocrl »
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Tableau 115 BARCODE.configuration (Continued)

Commande Parameétre Sous‘- Plage Exemple
parameétre
get j obdat a .job_run_data. |roi.type RECTANGLE | gjd .jrc.roitype .slot 3
setj obdat a gr aph. nodes. POLYGON commande : gjd,ok
BARCCODE. CIRCLE {response}
configuration ANNULUS sjd jrc.roi.type ANNULUS .slot 3
.jrec commande : sjd,ok
getj obdat a .job_run_data. | source ACQUISITION| gjd .jrc.source_images.type .slot 3
setj obdat a gr aph. nodes. _i mages TOOL commande : gjd,ok
BARCODE. -type {response})
configuration sjd .jrc.source_images.type TOOL .slot 3
.jrc commande : sjd,ok
getj obdat a .job_run_data. | source String gjd .jrc.source_images.value .slot 3
setj obdat a graph. nodes. _i mages commande : gjd,ok
BARCODE. . val ue {response}
configuration sjd jrc.source_images.value TOOL .slot 3
.jrc commande : sjd,ok
get j obdat a .job_run_data. | Enabl ed true/false gjd jrc.enabled .slot 3
setj obdat a gr aph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration sjd jrc.enabled true .slot 3
.jrec commande : sjd,ok
getj obdat a .job_run_data. | Invert true/false gjd jrc.invert .slot 3
setj obdat a gr aph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration sjd .jrc.invert true .slot 3
.jrc commande : sjd,ok
getj obdat a .job_run_data. |data COMPLEX gjd jrc.data_formatting .slot 3
setj obdat a graph. nodes. _formatting commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration sjd jrc.data_formatting
Jjrc COMPLEX .slot 3
commande : sjd,ok
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Tableau 115 BARCODE.configuration (Continued)

Commande Parameétre Sous‘- Plage Exemple
paramétre
get j obdat a .job_run_data. |local Data String gjd .jrc.localData.friendly_name .slot 3
setj obdat a gr aph. nodes. friendly commande : gjd,ok
BARCODE. _harre (response)
configuration sjd jrc.localData.friendly_name 'Reads'.slot 3
.jrec commande : sjd,ok
'Reads’
get j obdat a .job_run_data. |local Data STANDARD | gjd .jrc.localData.
setj obdata gr aph. nodes. .bar code TRAILING barcode_data_formatting_mode .slot 3
BARCODE. _data_ _TAB commande : gjd,ok
configuration |formattin ADVANCED | {response}
jre g_node TRAILING sjd jrc. localData.
LINE barcode_data_formatting_mode
STANDARD slot 3
_BREAK
commande : sjd,ok

Formatage des données

getjobdata .job_run_data.graph.nodes.BARCODE.configuration.barcode_data_formatting
.all_symbologies.data_types.encoding .slot 2

Les parametres liés a
job_run_data.graph.nodes.BARCODE.configuration.barcode_data_formatting.all_symbologies sont
configurés a I'aide de getjobdata/setjobdata avec les sous-parametres affichés dans le tableau suivant :

Tableau 116 barcode_data_formatting .all_symbologies

Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
getjobdata | . ob_run_data. data_type NONE gjd .jra.data_type_delimiter .slot 3
setj obdata | graph. nodes. _delimter SPACE commande : gjd,ok

BARCODE. COMMA {response}

configuration. TAB sjd .jra.data_type_delimiter TAB
bar code_dat a_ LINEBREAK ZEB.slot3

formatting commande : sjd,ok

.all _synbol ogi es

.jra
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Tableau 116 barcode_data_formatting .all_symbologies (Continued)

Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
getjobdata | .job_run_data. dat a_t ypes. TEXT gjd jra.data_types. encoding .slot
setjobdata | graph. nodes. encodi ng BASE6G4 3

BARCODE. commande : gjd,ok
confi guration. {response}
bar code dat a sjd jra.data_types. encoding
” - TEXT . slot 3
formatting
. commande : sjd,ok
.all _synbol ogi es
.jra
getjobdata | .job_run_data. data_types DECODED_STRING | gjd .jra.data_types_type .slot 3
setj obdata | graph. nodes. .type PPM commande : gjd,ok
BARCCODE. SUBDECODED {response}
configuration. _STRING sjd jra.data_types_type
bar code_data_ ANGLE ANGLE slot 3
formatting SYMBOLOGY commande : sjd,ok
.all _synbol ogi es CENTER_X
.jra CENTER_Y
getjobdata | .ob_run_data. end_del i m ter | NONE gjd jra.end_delmiter .slot 3
setjobdata | graph.nodes. SPACE commande : gjd,ok
BARCODE. COMMA {response}
configuration. TAB sjd .jra.end_delimiter TAB .slot 3
barcode_data_ LINEBREAK commande : sjd,ok
formatting
.al | _synmbol ogi es
.jra
getjobdata |.job_run_data. Prefix String gjd .jra.prefix .slot 3

setj obdat a

graph. nodes.
BARCODE.
configuration
barcode_data
formatting

.all _synbol ogi es
.jra

commande : gjd,ok
{response}
sjd jra.prefix STRING .slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 116 barcode_data_formatting .all_symbologies (Continued)

Parametre Sous-parameétre Plage Exemple

Suf fi xe

Commande

getjobdata | .ob _run_data. String gjd .jra.suffix .slot 3

setjobdata | graph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE.

configuration

{response}

sjd jra.suffix STRING . slot 3
barcode_data commande : sjd,ok
formatting

.all _synbol ogi es

.jra

manycode

getjobdata .
job_run_data.graph.nodes.BARCODE.configuration.barcode_data_formatting.many_code.prefix .slot 2

gjd .jrm.prefix .slot 2

Les parameétres liés a
job_run_data.graph.nodes.BARCODE.configuration.barcode_data_formatting.many_code sont configurés
a l'aide des commandes getjobdata /setjobdata avec les sous-parameétres affichés dans le tableau suivant :

Tableau 117 many_code

Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. |data_type_ NONE gjd jrm.data_type_delimiter .slot 3
setjobdata | graph. nodes. delimter SPACE commande : gjd,ok
BARCODE. COMMA {response}
configuration. TAB sjd .jrm.data_type_delimiter TAB .slot 3
barcode_data_ LINEBREAK commande : sjd,ok
formatting
. many_code
Ljrm
getjobdata |.job_run_data. | data_types. TEXT gjd .jrm.data_types. encoding .slot 3
setj obdata | graph. nodes. encodi ng BASE6G4 commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration. sjd .jrm.data_types. encoding TEXT .slot
barcode_data_ 3
formatting commande : sjd,ok
. many_code
Ljrm
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Tableau 117 many_code (Continued)

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. | data_types DECODED_STRING| gjd .jrm.data_types.type .slot 3
setjobdata | graph. nodes. type PPM commande : gjd,ok

BARCODE. SUBDECODED {response}
configuration. _STRING sjd .jrm.data_types.type ANGLE .slot 3
barcode_data_ ANGLE commande : sjd,ok
formatting SYMBOLOGY
. many_code CENTER_X
.jrm CENTER_Y
getjobdata |.job_run_data. |end_delimter | NONE gjd .jrm.end_delimiter .slot 3
setj obdata | graph. nodes. SPACE commande : gjd,ok
BARCODE. COMMA {response}
configuration. TAB sjd jrm.end_delimiter TAB .slot 3
barcode_data_ LINEBREAK commande : sjd,ok
formatting
. many_code
Ljrm
getjobdata |.job_run_data. |Prefix String gjd jrm.prefix .slot 3
setjobdata | graph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
confi guration. sjd .jrm.prefix STRING .slot 3
barcode_data_ commande : sjd,ok
formatting
. many_code
Ljrm
getjobdata |.job_run_data. |Suffixe String gjd .jrm.suffix .slot 3

setjobdata | graph. nodes.
BARCODE
configuration.
barcode_data_
formatting

. many_code

Ljrm

commande : gjd,ok
{response}
sjd .jrm.suffix STRING . slot 3

commande : sjd,ok

decode

getjobdata .job_run_data.graph.nodes.BARCODE.configuration.decode.IlnverselD .slot 2
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Les parametres liés a job_run_data.graph.nodes.BARCODE.configuration.decode peuvent étre configurés
a l'aide de getjobdata/setjobdata avec les sous-parametres indiqués dans le tableau ci-dessous :

Tableau 118 BARCODE.configuration.decode

Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data.| adaptive_roi _ SMALL gjd .jrd.adaptive_roi_scale_factor
setj obdat a | graph. nodes. scal e_factor MEDIUM slot 3

BARCODE. LARGE commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd .jrd.adaptive_roi_scale_factor
jrd SMALL
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job _run_data.|lnverselD Number gjd jrd.InverselD .slot 3
setj obdata | graph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration. sjd jrd.Inverse1D 1
decode .slot 3
.jrd commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| advanced_decode_ true/false gjd .jrd.advanced_decode_settings.
setjobdata | graph. nodes. | settings. allow_rectangular_codes .slot 3
BARCODE. al | ow_rect angul ar commande : gjd,ok
confi guration.| —codes {response}
decode sjd .jrd.advanced_decode_settings.
rd allow_rectangular_codes true
gr
: .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job _run_data.| advanced _decode_ Number gjd jrd.advanced_decode_settings.
setjobdata | graph. nodes. |settings. contrast_threshold .slot 3
BARCODE. contrast _threshold commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd .jrd.advanced_decode_settings.
. contrast_threshold 1
.jrd
.slot 3
commande : sjd,ok
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Tableau 118 BARCODE.configuration.decode (Continued)

Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
getjobdata | .job _run_data.| advanced decode_ FAST gjd .jrd.advanced_decode_settings.
setjobdata | graph. nodes. |settings. MODERATE decode_strategy .slot 3
BARCODE. deCOde_St rat egy EXHAUSTIVE commande : gjd,Ok
configuration. {response}
decode sjd .jrd.advanced_decode_settings.
rd decode_strategy FAST
r
: .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data.| advanced_decode_ UNIFORM gjd .jrd.advanced_decode_settings.
setjobdata | graph. nodes. | settings. FINDER_PATTERN | detection_method .slot 3
BARCODE. detecti on_net hod QUIET ZONE commande : gjd,Ok
configuration. {response]
decode sjd .jrd.advanced_decode_settings.
g detection_method UNIFORM
gr
: .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job _run_data.| advanced _decode_ Number gjd jrd.advanced_decode_settings.
setjobdata | graph. nodes. |settings. max_module_size .slot 3
BARCODE. max_nodul e_si ze commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd .jrd.advanced_decode_settings.
. max_module_size 1
.jrd
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| advanced_decode_ Number gjd jrd.advanced_decode_settings.
setj obdata | graph. nodes. | Settings. min_module_size slot 3
BARCODE. m n_nodul e_si ze commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd .jrd.advanced_decode_settings.
) min_module_size 1
.jrd
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| advanced_decode_ Number gjd .jrd.mode .slot 3

setj obdat a

gr aph. nodes.
BARCCODE
configuration.
decode

.jrd

settings.
m n_r ow_count

commande : gjd,ok
{response}

sjd jrd.mode CONTINUOUS
.slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 118 BARCODE.configuration.decode (Continued)

Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
getjobdata |.job _run_data.| advanced_decode_ Number gjd jrd.advanced_decode_settings.
setjobdata | graph. nodes. | settings. max_row_count .slot 3

BARCODE. max_r ow_count commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd .jrd.advanced_decode_settings.
) max_row_count 1
.jrd
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| advanced_decode_ Number gjd .jrd.advanced_decode_settings.
BARCODE. m n_col unm_count commande : gjd,ok
configuration. {response]
decode sjd .jrd.advanced_decode_settings.
) min_column_count 1
.jrd
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| advanced_decode_ Number gjd jrd.advanced_decode_settings.
setj obdata | graph. nodes. settings. max_column_count .slot 3
_j ob_run_dat a. max_col um_count commande : gjd,ok
gr aph. nodes. {response}
BARCODE. sjd .jrd.advanced_decode_settings.
. . max_column_count 1
configuration.
.slot 3
decode
) commande : sjd,ok
.jrd
BARCCDE.
configuration.
decode
.jrd
getjobdata |.job run_data.|Priority NONE gjd .jrd.priority .slot 3
setj obdat a | graph. nodes. 1D commande : gjd,ok
BARCODE. 2D {response}
configuration. sjd .jrd.priority NONE
decode .slot 3
.jrd commande : sjd,ok
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Tableau 118 BARCODE.configuration.decode (Continued)

Commande Parametre Sous-parameétre Plage ‘ Exemple
getjobdata |.job_run_data.| barcode_dpm true/false gjd .jrd.barcode_dpm .slot 3
setj obdat a | graph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration. sjd ,jrd.barcode_dpm true
decode .slot 3
.jrd commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| decode_al | _ true/false gjd jrd.decode_all_barcodes .slot
setj obdat a | graph. nodes. bar codes 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd .jrd.decode_all_barcodes true
jrd .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| dpm true/false gjd .jrd.dpm .slot 3
setj obdat a | graph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration. sjd .jrd.dpm true
decode slot 3
.jrd commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| enabl e_adaptive true/false gjd jrd.enable_adaptive_roi_search
setj obdata | graph. nodes. _roi _search .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd ,jrd.enable_adaptive_roi_search
jrd true
.slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata |.job_run_data.| enabl e_bgm true/false gjd jrd.enable_bgm .slot 3
setj obdat a | graph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration. sjd ,jrd.enable_bgm true
decode .slot 3
.jrd commande : sjd,ok
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Tableau 118 BARCODE.configuration.decode (Continued)

Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
getjobdata |.job _run_data.| enabl e_identical _ | true/false gjd .jrd.enable_identical_decode_
setj obdat a | graph. nodes. decode_synbol s symbols .slot 3

BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd jrd.enable_identical_decode_
.jrd symbols true
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job _run_data.| enable_partial _ true/false gjd jrd.enable_partial_results .slot
setj obdat a | graph. nodes. results 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd jrd.enable_partial_results true
jrd .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| enable_string_ true/false gjd jrd.enable_string_match_on_
setj obdat a | graph. nodes. mat ch_on_ entire_payload .slot 3
BARCODE. entire_payl oad commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd jrd.enable_string_match_on_
.jrd entire_payload true
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| exhaustive_ true/false gjd .jrd.exhaustive_manycode .slot
setjobdata | graph. nodes. manycode 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
decode sjd jrd.mode exhaustive_manycode
rd true
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| match_node DISABLED gjd .jrd.match_mode .slot 3

setj obdat a

gr aph. nodes.
BARCODE
configuration.
decode

.jrd

STRING_EXACT
STRING_CONTAINS
REGEX

commande : gjd,ok

{response}

sjd .jrd.match_mode DISABLED
.slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 118 BARCODE.configuration.decode (Continued)

Commande

getj obdat a
setj obdat a

Parametre

.job_run_data.
gr aph. nodes.
BARCODE
configuration.
decode

.jrd

Sous-parameétre

mat ch_string

.all (mettre a jour tous
les outils similaires
d'une tache)

.baseb4 (lorsque
la chaine codée en
base64 doit étre
fournie)

friendly_name
(mettre a jour en
fonction du nom
convivial d'un outil)

254

String

Plage

Exemple

la chaine doit étre entre guillemets
simples

sjd .jrd.match_string « recherche de
correspondance »

Pour mettre a jour toutes les
chaines de correspondance des
outils de code-barres dans une
tache:

sjd jrd.match_string « chaine a
mettre en correspondance » .all

Pour mettre a jour toutes les
chaines de correspondance des
outils de code-barres dans la
tache d'un numéro de slot donné :

sjd .jrd.match_string
« chalne a mettre en
correspondance » .all .slot 19

Pour mettre a jour une chaine

de correspondance (codée en
base64) vers un odutil, elle ne doit
pas étre entre guillemets :

sjd .jrd.match_string
aGVsbGBiYXNINg .base64

Pour mettre a jour la chaine
de correspondance (codée en
base64) pour tous les outils :

sjd .jrd.match_string
aGVsbGBiYXNINg .base64 .all

Pour mettre a jour la chaine

de correspondance (codée en
base64) pour tous les outils avec
un numéro de slot donné:

sjd .jrd.match_string
aGVsbGBiYXNINg .base64 .all .slot
19

Pour mettre a jour la chaine de
correspondance vers un outil
spécifique en fonction d'un nom
convivial :

sjd .jrd.match_string « Modifier
uniquement le code-barres
1» .friendly_name 'barcodeT’

Pour mettre a jour la chaine de
correspondance vers un outil
spécifique en fonction d'un
nom convivial pour une tache
spécifique d'un numéro de slot
donné:

sjd .jrd.match_string
« ceci ne modifie que
barcodel1 s friendlv name




Utilisation de Zebra Easy Text Interface

Tableau 118 BARCODE.configuration.decode (Continued)

Commande Parametre Sous-parameétre Plage Exemple
getjobdata |.job _run_data.| multicode true/false gjd .jrd.multicode .slot 3
setj obdat a | graph. nodes. commande : gjd,ok

BARCODE. {response}
configuration. sjd jrd.multicode true
decode .slot 3
.jrd commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| no_read_string String gjd .jrd.no_read_string .slot 3
setj obdata | graph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration. sjd .jrd.no_read_string STRING
decode slot 3
.jrd commande : sjd,ok
getjobdata |.job _run_data.| ocr true/false gjd jrd.ocr .slot 3
setj obdat a | graph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration. sjd ,jrd.ocr true
decode slot 3
.jrd commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| nunber_barcodes Number gjd jrd.number_barcodes
setjobdat a | graph. nodes. |_to_decode _to_decode
BARCODE. slot 3
configuration. commande : gjd,ok
decode {response}
.jrd sjd .jrd.number_barcodes
_to_decode 1
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data.| percent Synbol | nRoi | Number gjd .jrd.percentSymbolinRoi .slot 3
setj obdata | graph. nodes. commande : gjd,ok
BARCODE. {response}
configuration. sjd .jrd.percentSymbollnRoi 1
decode .slot 3
.jrd commande : sjd,ok
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Tableau 118 BARCODE.configuration.decode (Continued)

Commande Parametre Sous-parameétre Plage ‘ Exemple
getjobdata |.job _run_data.|sorting_type ALPHABETICAL gjd .jrd.sorting_type .slot 3
setj obdat a | graph. nodes. (ALPHABETIQUE) commande : gjd,ok

BARCODE. FIRST_DECODED {response)

configuration. HORIZONTAL sjd jrd.sorting_type VERTICAL
decode VERTICAL .slot 3

.jrd SYMBOLOGY commande : sjd,ok

parameétres de symbologie

getjobdata .job_run_data.graph.nodes.BARCODE.configuration.symbology_settings.
CODE128.Code128Length1 .slot 2

gjd .jrm.prefix .slot 2

Les parametres liés a job_run_data.graph.nodes.BARCODE.configuration.barcode_data_formatting.

symbology_settings sont configurés a I'aide de getjobdata/setjobdata avec les sous-paramétres affichés

dans le tableau suivant :

Tableau 119 BARCODE.configuration.symbology_settings

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. CODE128 Number gjd .jrs.CODE128.Code128Length1
setj obdat a | gr aph. nodes. . Codel128Lengt h1 slot 3
BARCCDE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
symbol ogy_settings sjd .jrs.CODE128.Code128Length11
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. CODE128 Number gjd .jrs.CODE128.Code128Length2

setj obdat a | gr aph. nodes.
BARCCDE.

configuration.

.jrs

symbol ogy_settings

. Codel28Lengt h2

.slot 3

commande : gjd,ok

{response}

sjd .jrs.CODE128.Code128Length2 1
.slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 119 BARCODE.configuration.symbology_settings (Continued)

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. CODE128 Number gjd .jrs.CODE128.GS1_128
setj obdat a | gr aph. nodes. G51_128 .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs.CODE128.GS1_128 1
.jrs .slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata | .job_run_data. CODE128 Number gjd .jrs.CODE128.ISBT_Concatenation
setj obdat a | gr aph. nodes. I SBT_ .slot 3
BARCODE. Concat enat i on commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. CODE128.ISBT_Concatenation 1
.jrs .slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata |.job_run_data. CODE128 Number gjd .jrs.CODE128.
setj obdat a | gr aph. nodes. . I SBT_ ISBT_Concatenation_Redundancy
BARCODE. Concat enati on_ .slot 3
configuration. Redundancy commande : gjd,ok
synbol ogy_settings {response}
jrs sjd .jrs. CODE128.
ISBT_Concatenation_Redundancy 1
.slot 3

commande : sjd,ok

getjobdata | .job_run_data. CODE128 Number gjd .jrs.CODE128.ISBT128
setj obdat a | gr aph. nodes. . 1 SBT128 .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. CODE128.ISBT128 1
.jrs .slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 119 BARCODE.configuration.symbology_settings (Continued)

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. CODE128 Number gjd .jrs.CODE128.IgnoreCode128FNC4
setj obdat a | gr aph. nodes. - I gnor eCode slot 3
BARCODE. 128FNCA commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs.CODE128.IgnoreCode128FNC4 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. CODE39 Number gjd .jrs.CODE39.Code39
setj obdat a | gr aph. nodes. . Code39 CheckDigitVerification
BARCCDE. CheckDi gi t .slot 3
configuration. Verification commande : gjd,ok
synbol ogy_settings {response}
.jrs sjd .jrs. CODE39.Code39
CheckDigitVerification 1
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. CODE39 Number gjd .jrs. CODE39.Code39
setj obdat a | graph. nodes. - Code39 FullASClIConversion
BARCODE. Ful I ASCI | slot 3
configuration. Conver si on commande : gjd,ok
synbol ogy_settings {response}
.jrs sjd .jt. CODE39.Code39
FullASCIlIConversion 1
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. CODE39 Number gjd .jrs.CODE39.Convert

setj obdat a

gr aph. nodes.
BARCCDE.
configuration.
symbol ogy_settings
.jrs

. Convert Code39

t oCode32

Code39toCode32

.slot 3

commande : gjd,ok
{response}

sjd .jrs. CODE39.Convert
Code39toCode32 1
.slot 3

commande : sjd,ok
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Tableau 119 BARCODE.configuration.symbology_settings (Continued)

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. CODE39 Number gjd .jrs. CODE39.Lengthfor
setj obdat a | gr aph. nodes. . Lengt hf or Code39 Code39Length1
BARCODE. Lengt hl slot 3
configuration. commande : gjd,ok
synbol ogy_settings {response}
.jrs sjd .jrs. CODE39.Lengthfor
Code39Length11
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. CODE39 Number gjd .jrs.mode
setj obdat a | gr aph. nodes. - Lengt hf or Code39 slot3
BARCCDE. Lengt h2 commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs.mode CONTINUOUS
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. CODE39 Number gjd .jrs.CODE39.TransmitCode39CheckD)
setj obdat a | gr aph. nodes. -Transm t Code39 slot3
BARCCDE. CheckDi gi t commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. CODE39.TransmitCode39CheckD
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. CODE39 Number gjd .jrs. CODE39.TriopticCode39

setj obdat a

gr aph. nodes.
BARCODE.
configuration.
synbol ogy_settings
.jrs

. Triopti cCode39

.slot 3

commande : gjd,ok

{response}

sjd .jrs.CODE39.TriopticCode39 1
.slot 3

commande : sjd,ok

igit

git1
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N

N

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. CODE93 Number gjd .jrs.CODE93.LengthforCode93
setj obdat a | gr aph. nodes. - Lengt hf or Code93 Length1
BARCODE. Lengt hl slot 3
configuration. commande : gjd,ok
synbol ogy_settings {response}
.jrs sjd .jrs.CODE93.LengthforCode93
Length11
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. CODE93 Number gjd .jrs.CODE93.LengthforCode93Length
setj obdat a | gr aph. nodes. - Lengt hf or Code93 slot3
BARCCDE. Lengt h2 commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs.CODE93.LengthforCode93Length
.jrs 1
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. DATANATRI X Number gjd .jrs. DATAMATRIX.DPM_Mode
setj obdat a | graph. nodes. . DPM _Mode .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. DATAMATRIX.DPM_Mode 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getj obdata | .job_run_data. DATANATRI X Number gjd jrs. DATAMATRIX.
.Decode_Dat a_ Decode_Data_Matrix_Mirror_Images

setj obdat a

gr aph. nodes.
BARCODE.
configuration.
synbol ogy_settings
.jrs

Matrix Mrror_
| mges

.slot 3
commande : gjd,ok
{response}

sjd jrs.DATAMATRIX.
Decode_Data_Matrix_Mirror_Images 1

.slot 3
commande : sjd,ok
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Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata | .job_run_data. DATAMATRI X Number gjd .jrs. DATAMATRIX.InverseDataMatrix
setj obdat a | gr aph. nodes. - I nver seDat aMat r i x slot 3

BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .DATAMATRIX.InverseDataMatrix 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. DATAMATRI X Number gjd .jrs. DATAMATRIX.GS1_Datamatrix
setj obdat a | gr aph. nodes. . GS1_Dat amatri x slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. DATAMATRIX.GS1_Datamatrix 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. DOTCODE Number gjd .jrs.DOTCODE.ECCErasureDotCode
setj obdat a | gr aph. nodes. . ECCErasure slot 3
BARCCDE. Dot Code commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. DOTCODE.ECCErasureDotCode
.jrs L
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. DOTCODE Number gjd .jrs.DOTCODE.InverseDotCode
setj obdat a | gr aph. nodes. - I nver seDot Code slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs.DOTCODE.InverseDotCode 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. DOTCODE Number gjd .jrs.DOTCODE.MirrorDotCode

setj obdat a

gr aph. nodes.
BARCODE.
configuration.
synbol ogy_settings
.jrs

. M rror Dot Code

.slot 3

commande : gjd,ok

{response}

sjd .jrs.DOTCODE.MirrorDotCode 1
.slot 3

commande : sjd,ok

261




Utilisation de Zebra Easy Text Interface

Tableau 119 BARCODE.configuration.symbology_settings (Continued)

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. DOTCODE Number gjd .jrs.DOTCODE.PrioritizeDotCode
setj obdat a | gr aph. nodes. Prioritize slot 3
BARCCDE. Dot Code commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs.DOTCODE.PrioritizeDotCode 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. 125 Number gjd .jrs.I25.Convertl20f5toEAN13
setj obdat a | gr aph. nodes. . Convertl2of5to slot 3
BARCODE. EAN13 commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd ,jrs.1125.Convertl2o0f5toEAN13
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. 125 Number gjd .jrs.I25.Febraban(120f5)
setj obdat a | gr aph. nodes. - Febraban slot 3
BARCODE. (120f5) commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd ,jrsI25.Febraban(l20f5) 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. 125 Number gjd .jrs.125.Lengthforl2ofSLength1 .slot
setj obdat a | gr aph. nodes. - Lengt hforl 20f5 3
BARCODE. Lengt hl commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_set ti ngs gjd Jrs.I25.Lengthforl2of5Length1 1 .slot
s commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. 125 Number gjd jrs.I25.Lengthforl2of5Length2

setj obdat a

gr aph. nodes.
BARCCDE.
configuration.
symbol ogy_settings
.jrs

. Lengt hf or | 20f 5
Lengt h2

.slot 3

commande : gjd,ok

{response}

sjd jrs.I25.Lengthforl2of5Length2 1
.slot 3

commande : sjd,ok
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Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata | .job_run_data. 125 Number gjd .jrs.125.Transmitl2o0f5CheckDigit
setj obdat a | gr aph. nodes. . Transmi t|20f5 slot 3
BARCCDE. CheckDi gi t commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd jrs.125.Transmitl2of5CheckDigit 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. VAXI CODE Number gjd .jrs.MAXICODE
setj obdat a | gr aph. nodes. .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs.MAXICODE 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. PDF- 417 Number gjd jrs.PDF-417.MicroPDF
setj obdat a | graph. nodes. - M croPDF slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs.PDF-417.MicroPDF 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. QRCODE Number gjd .jrs.QRCODE.GS1_QR
setj obdat a | gr aph. nodes. - GBl_RR .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs.QRCODE.GS1_QR
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. QRCODE Number gjd .jrs.QRCODE.GS1_QR

setj obdat a

gr aph. nodes.
BARCODE.
configuration.
synbol ogy_settings
.jrs

. Li nked_QR _Mde

.slot 3

commande : gjd,ok
{response}

sjd jrs.QRCODE.GS1_QR 1
.slot 3

commande : sjd,ok
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Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata | .job_run_data. QRCODE Number gjd .jrs. QRCODE.MicroQREnable
setj obdat a | gr aph. nodes. - M croQREnabl e slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs.QRCODE.MicroQREnable 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.Bookland_Format
setj obdat a | gr aph. nodes. - Bookl and_For mat slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.Bookland_Format 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.BooklandEAN
setj obdat a | gr aph. nodes. . Bookl andEAN slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.BooklandEAN 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.Convert
setj obdat a | gr aph. nodes. . Convert _UPC_ _UPC_E_to_A
BARCODE. E_to_A slot 3
configuration. commande : gjd,ok
synbol ogy_settings {response}
.jrs sjd .jrs.UPCEAN.Convert
_UPC_E_to_A1
.slot 3

commande : sjd,ok
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Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.Convert
setj obdat a | gr aph. nodes. . Convert _UPC_ _UPC_E1_to_A
BARCCDE. El_to_A slot 3
configuration. commande : gjd,ok
synbol ogy_settings {response}
.jrs sjd .jrs.UPCEAN.Convert
_UPC_E1_to_1
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs. UPCEAN.EAN_13_JAN13
setj obdat a | graph. nodes. . EAN_13_JAN13 .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.EAN_13_JAN131
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs. UPCEAN.EAN_8_JANS
setj obdat a | graph. nodes. - EAN_8_JAN3 .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.EAN_8_JANS 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs. UPCEAN.EAN_8_JAN_8_Extend
setj obdat a | graph. nodes. . EAN_8_JAN 8_ .slot 3
Ext end

BARCODE.
configuration.
synbol ogy_settings
.jrs

commande : gjd,ok
{response}

sjd jrs. UPCEAN.EAN_8_JAN_8_Extend
1

.slot 3
commande : sjd,ok
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Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata | .job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.ISSN_EAN
setj obdat a | gr aph. nodes. . I SSN_EAN .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd jrs. UPCEAN.ISSN_EAN 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.
setj obdat a | gr aph. nodes. . _ Transmit_UPC_E1_Check_Digit .slot 3
BARCODE. Transmt_UPC_EL_ commande : gjd,ok
configurati on. Check_Digit {response)
synbol ogy_set tings sjd .jrs. UPCEAN.
; Transmit_UPC_E1_Check_Digit 1.slot 3
s commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.TransmitUPC
setj obdat a | gr aph. nodes. - Transm t UPC_A _ACheckDigit
BARCODE. CheckDi gi t slot 3
configuration. commande : gjd,ok
symbol ogy_settings {response}
.jrs sjd .jrs. UPCEAN.TransmitUPC
_ACheckDigit 1
.slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.
setj obdat a | gr aph. nodes. . UCC_Coupon_ UCC_Coupon_Extended_Code

BARCODE.
configuration.
synbol ogy_settings
.jrs

Ext ended_Code

.slot 3
commande : gjd,ok
{response}

sjd .jrs. UPCEAN.
UCC_Coupon_Extended_Code 1

slot 3

commande : sjd,ok
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Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.
setj obdat a | gr aph. nodes. . UPC_EAN_JAN UPC_EAN_JANSupplementals
BARCODE. Suppl enent al s slot 3
configuration. commande : gjd,ok
synbol ogy_settings {response}
jrs sjd .jrs.UPCEAN.
UPC_EAN_JANSupplementals 1
slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. UPCEAN Number gjd jrs.UPCEAN.UPC/EAN /
setj obdat a | gr aph. nodes. . UPC/ EAN / JAN JAN_Supplemental_Redundancy
BARCODE. _Suppl enent al slot 3
configurati on. _Redundancy commande : gjd,ok
synbol ogy_settings {response}
jrs sjd .jrs. UPCEAN.UPC/EAN /
JAN_Supplemental_Redundancy 1 .slot
3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs. UPCEAN.UPC_A
setj obdat a | graph. nodes. - UPC_A .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.UPC_A 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs. UPCEAN.UPC_A_Preamble
setj obdat a | graph. nodes. - UPC_A_ .slot 3
Pr eanbl e

BARCODE.
configuration.
synbol ogy_settings
.jrs

commande : gjd,ok

{response}

sjd .jrs. UPCEAN.UPC_A_Preamble 1
.slot 3

commande : sjd,ok

267




Utilisation de Zebra Easy Text Interface

Tableau 119 BARCODE.configuration.symbology_settings (Continued)

Commande Parametre Sous-parametre Plage Exemple
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.UPC_E
setj obdat a | gr aph. nodes. - UPC_E .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.UPC_E 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.UPC_E_Preamble
setj obdat a | gr aph. nodes. - UPC_E_ .slot 3
BARCCDE. Preanbl e commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.UPC_E_Preamble 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs. UPCEAN.UPC_E1
setj obdat a | gr aph. nodes. - UPC_E1 .slot 3
BARCODE. commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.UPC_E11
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.UPC_E1_Preamble
setj obdat a | gr aph. nodes. - UPC_EL_ .slot 3
BARCCDE. Preanbl e commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.UPC_E1_Preamble 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
getjobdata | .job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.UserDefinedSupp!1
setj obdat a | gr aph. nodes. - User Def i ned slot 3
BARCODE. Suppl commande : gjd,ok
configuration. {response}
synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.UserDefinedSupp1 1
.jrs .slot 3
commande : sjd,ok
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Commande Parametre Sous-parametre Exemple
getjobdata |.job_run_data. UPCEAN Number gjd .jrs.UPCEAN.UserDefinedSupp2
setj obdat a | gr aph. nodes. - User Def i ned slot 3

BARCCDE. Supp2 commande : gjd,ok

configuration. {response}

synbol ogy_settings sjd .jrs. UPCEAN.UserDefinedSupp2 1

.jrs .slot 3

commande : sjd,ok

uploadjob
La commande upl oadj ob permet de télécharger la tache sur I'appareil.

__/‘ REMARQUE : Cette commande nécessite le fichier zjob au format base64 comme argument.

Tableau 120 uploadjob

courte

Commande Forme Parametre Données Exemple

upl oadj ob | uj - zjob (format base64) | - Uploadjob base64_data
commande : uploadjob,ok

E/I‘ REMARQUE : Utilisez un script python pour transférer des fichiers base64 volumineux.
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