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RS5000

Zebra; guvenilirligi, islevselligi ya da tasarimi gelistirmek igin tim Grtinlerde degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

Zebra, burada tanimlanan herhangi bir Grintin, devrenin ya da uygulamanin kullaniimasindan veya
uygulanmasindan kaynaklanan ya da bunlarla baglantili hi¢bir Griin sorumlulugunu kabul etmemektedir. Zebra
artnlerinin kullanilabilecedi higbir Grln birlesimi, sistem, cihaz, makine, malzeme, yontem ya da sureci kapsayan
ya da bunlarla ilgili olan hig¢bir patent hakki ya da patent altinda higbir lisans acgik bir sekilde, zimnen veya hukuki
engele bagli olarak verilmemektedir. Zimni lisans yalnizca Zebra Urlnlerinde bulunan ekipmanlar, devreler ve alt
sistemler igin s6z konusudur.

Garanti

Zebra donanim Urlni garanti bildiriminin tamami i¢in su adresi ziyaret edin: http://www.zebra.com/warranty.

Servis Bilgileri

Ekipmaninizin kullanimiyla ilgili bir sorun yasarsaniz kurumunuzun Teknik Destek veya Sistem Destegi Birimi ile
iletisime gecin. Ekipmanla ilgili bir sorun varsa destek birimi, su adresten Zebra Global Musteri Destek Merkezi ile
iletisime gegecektir: http://www.zebra.com/support.

Bu kilavuzun en son siriimini su adreste bulabilirsiniz: http://www.zebra.com/support.


http://www.zebra.com/warranty
http://www.zebra.com/support
http://www.zebra.com/support

Hizli Baslangi¢ Kilavuzu

Giris

RS5000 halka tarayici, operatériin dokunmadan barkod tarayabilmesini saglayan modiiler, takilabilir bir gérinta
tarayicidir. Tarayicli, takilabilir bir terminal ile kullanilir.

RS5000, operatorin isaret parmagina takilir ve basparmakla calistirilan bir tetikle kullanilir. RS5000, bir arabirim
kablosuyla takilabilir terminale baglanir. Bu terminal, gi¢ saglar ve veri toplama islevlerini gerceklegtirir.

RS5000'in tg farkl yapilandirma strimi mevcuttur:
¢ RS5000-LCFSWR - Bilege takilan WT6000'e baglanmasi igin kisa kablolu strim.
e RS5000-LCFLWR - Bele takilan WT6000'e baglanmasi igin uzun kablolu siriim.

¢ RS5000-LCBSWR - Bilege takilan WT41NQ'a baglanmasi i¢in glic kaynakli kisa kablolu strim.
Kod Okuma LED'i

Tarama Mekanizmasi

Konektor

Parmak Kayigi
Mekanizmasi

J Tetik Mekanizmasi

Tarama Tetikleyicisi

Sekil 1  Kisa Kablolu RS5000

Kod Okuma LED'i

Tarama Mekanizmasi

Konektor

Parmak Kayisi
Mekanizmasi

Tetik Mekanizmasi
Q

Glc¢ Kaynagi
\ Tarama Tetikleyicisi

\/ Kablo Sabitleyiciler

Sekil 2 Gii¢ Kaynakli Kisa Kablolu RS5000
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Sekil 3 Uzun Kablolu RS5000
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Tetik Konumunu Degistirme

RS5000 cihazinin tetik mekanizmasi déndurilerek sol elle veya sag elle kullanilabilir.

DIKKAT Tetik mekanizmasi tarama mekanizmasinin arkasina dogru yalnizca 180° déner. Tetik mekanizmasini
tasarlanmis durma noktalarindan 6teye dondiirmeyin.

1. RS5000 cihazinin sag elle mi yoksa sol elle mi kullanilacagini belirleyin.

Sekil 4 Tetik Mekanizmasini Déndiirme

2. Tetik mekanizmasini, RS5000 isaret parmagina takildiginda tarama tetikleyicisi bagparmagdin hemen yaninda
olacak sekilde déndurin.
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Kurulum

RS5000, takilabilir terminale baglanir ve isaret parmagina gegirilir.
1. WT41NO takilabilir terminalini kullanirken konektdr kapagini ¢ikarin.

2. RS5000 arabirim kablosunu, takilabilir terminalin arabirim konektoriine baglayin. Cihazi, bilege takilan bir
terminale baglayacaksaniz kabloyu bilege en yakin olan arabirim konektdrtine baglayin.

Arabirim Konektoriu

Tarama
Kablo
Konektori

Tarama Kablo Konektori Arabirim Konektorl

Sekil 6 RS5000 Modelini WT41NO Takilabilir Terminaline Baglama
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3. Uzatilmis kablo yapilandirmasini kuIIanlyorsan'lz tarayici kablosunu tarayicinin takildigi koldaki omza dogru
¢ikarin ve oradan ele dogru asagi yonlendirin. Iki kablo klipsini kiyafete tutturun ve kabloyu, kablo klipsine
sabitleyin.

Sekil 7 Kablo Klipsi Kurulumu

4. Tetik mekanizmasini tarayicinin takildigi ele uygun konumda olacak sekilde déndurin.

5. RS5000 cihazini, tarama tetikleyicisi bagparmagin yaninda olacak sekilde isaret parmagina gegirin.

Sekil 8 RS5000 cihazini aksesuar ile kullanma

6. Parmak kayisini sikin.

7. Gerekirse parmak kayisinin fazla gelen kismini kesin.
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8. WT41NO kullanildiginda, kablo sabitleyicilerini kullanarak gug¢ kaynagini bilekteki yuvaya takin.

Kablo Sabitleyiciler

Glg Kaynagi

Sekil 10 RS5000 cihazini aksesuar ile kullanma

9. Takilabilir terminali sicak baslatin.
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RS5000 Uriin Yazihmi Giincellemesi

Zebra dizenli araliklarla RS5000 tarayici igin driin yazilimi giincellemeleri saglamaktadir. RS5000'in driin
yazilimini giincellemek icin RS5000'in WT6000'e bagl olmasi gerekmektedir.

Uriin Yazilmi Siiriimiinii Goériintiileme
RS5000'in mevcut drin yazilimi sirimind gérintilemek igin:

1. RS5000'i, WT6000 takilabilir terminaline baglayin. Bkz. Kurulum, sayfa 6.

2. WT6000'de @ > € 6gesine dokunun.

3 @ 0 520

Device Central

Peripherals My Device

RS5000

Connected: (00:21)

Serial #: 162465230E5020

RS6000

Paired
Sekil 11 Device Central Ekrani

3. Device Details ekranini agmak icin Peripherals sekmesinde RS5000 g¢evre birimi bilgilerine dokunun.

4. Firmware Version 6gesini gorintilemek igin ekrani asagi kaydirin.

RS5000 Uriin Yazilimini Giincelleme

Device Central uygulamasiyla WT6000 takilabilir terminalini kullanarak RS5000 urin yazilimini glincellemek igin:

1. Zebra Destek web sitesinden Uruin yazilimi giincelleme paketini indirin.

a. http://www.zebra.com/support adresine gidin.

b. Dosyayl ana bilgisayardaki bir konuma kaydedin.

2. Uriin yazilimi giincelleme dosyasini, WT6000 takilabilir terminalinin
/sdcard/Android/data/com.symbol.devicecentral/files/ klasérline kopyalayin.

WT6000'e dosya kaydetme hakkinda daha fazla bilgi icin WT6000 Integrator Guide belgesine bagvurun.
3. RS5000', WT6000 takilabilir terminaline baglayin. Bkz. Kurulum, sayfa 6.
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4. WT6000'de &) > &8 sgesine dokunun.

Device Central

Peripherals My Device

RS5000
Connected: (00:21)
Serial #: 162465230E5020

RS6000
Paired

Sekil 12 Device Central Ekrani

5. Device Details ekranini agmak icin Peripherals sekmesinde RS5000 ¢evre birimi bilgilerine dokunun.
6. Device Details ekraninin sonuna kaydirin.

3 @ 0 515

< Device Details

Firmware Version:

PAADIS00-001-NOO
Manufacture Date:
02Sep16

Service Date:

N/A

Firmware Update

Sekil 13 Cihaz Ayrintilari Ekrani

7. Firmware Update 6gesine dokunun.

3 @ 0 515
< Firmware Update

Firmware File (.dat)
Browse to select a firmware .dat file

BROWSE FILE

UPDATE FIRMWARE

Sekil 14  Uriin Yazilimi Giincelleme Ekrani

8. Browse File ekranina dokunun ve RS5000 uriin yazilimi ylkseltme dosyasini segin.

9. Update Firmware 6Jesine dokunun.
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10. Urlin yazilimi glincellemesini onaylamak igin Yes segenegine dokunun.

Firmware Update

Are you sure you want to update the
Firmware in this Scanner?

NO

Sekil 15  Uriin Yazilim Giincellemesi Onayi

A DIKKAT Uriin yazilimi giincellemesi bagladiktan sonra halka tarayiciyi prizden gikarmayin.

% @ 0 5:20
< Firmware Update

Firmware File (.dat)
Browse to select a firmware .dat file

BROWSE FILE

UPDATE FIRMWARE

Firmware Update Request submitted.

Warning: Do not disconnect, reboot or attempt to Page the Ring Scanner while
the Firmware download is in progress. Download progress is displayed via the
Notification Bar. When the Firmware update is complete, the Ring Scanner will
reboot.

Sekil 16  Uriin Yazilimi Giincellemesi Génderildi

11. Urlin yazilimi giincellemesinin ilerlemesini goriintiilemek igin bildirim gubugunu asagi gekin.

Scanner Firmware Update 8:35 PM
Update in progress ... 5%

Sekil 17  Uriin Yazilimi Giincellemesinin llerleme Durumu

12. Glincelleme tamamlandiginda RS5000'in badlantisini kesin ve sonra tarayiciy yeniden bagslatmak icgin
RS5000'i, WT6000'e tekrar baglayin.

Yeni Griin yazilhimi striimani dogrulayin. Bkz. Uriin Yazilimi Sdiriimiinii Gériintiileme, sayfa 9.
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Tarayiciyr Kullanma

‘/ NOT Yogusmali ortamlarda kullaniimamalidir.

Barkodlari taramak igin:
1. Takilabilir terminali agin.

2. Birtarama uygulamasi baglatin.

RS5000'i WT41NO takilabilir terminalle kullaniyorsaniz RS5000'in sarj olmasi i¢in en az bir dakika bekleyin.

NoT  Gug kaynakli RS5000 WT41N0'a baglh oldugunda, RS5000'in uzun sure kapali kaldiktan sonra tekrar sarj
\/ olmasi igin en az bir dakika gerekir.

3. Tarama tetikleyicisine basin ve RS5000 cihazini barkoda dogru tutun.

4. Barkodun hedefleme diizeninin olusturdugu alanin iginde oldugundan emin olun. Hedefleme noktasi, parlak
isiklandirmali yerlerde gortinirliga artirmak igin kullanilir.

v X

Sekil 18 Hedefleme Modeli

Sekil 19 Birden Fazla Barkodlu Liste Alma Modu

5. Kod ¢6zme basarih olursa LED yesil renkte yanar. Uygun sekilde programlandiysa terminalden bip sesi gelir.
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Taramayla ilgili ipuglari
¢ Daha uzun barkodlar igin RS5000 cihazini barkodun daha uzagdinda tutun.
¢ Cubuklar birbirine yakin barkodlar icin RS5000 cihazini barkoda daha yakin tutun.

e Eniyi tarama uzakligi barkodun yodunluguna gdére degisir ancak ideal uzaklik genellikle 10 - 25 cm (4 - 10 ing)
arasidir. Uygun g¢alisma uzakhgini belirlemek igin farkl uzakliklari deneyin.

¢ RS5000 cihazini taranan barkoda dikey konumda tutmayin. Bu konumda, yansiyan isik ¢ikis penceresine
sekebilir ve kodun ¢dzilmesini engelleyebilir.

Parmak Kayigi Mekanizmasini Degistirme

Parmak kayisi mekanizmasi her kullanici igin veya yedegiyle degistirilebilir. Parmak kayigi mekanizmasini
degistirmek igin:

1. Parmak kayisi mekanizmasini birakma tirnagina bastirin.

Birakma
Tirnagi

Sekil 20 Parmak Kayisi Mekanizmasini Degistirme

2. Parmak kayisi mekanizmasini tetik mekanizmasindan kaydirarak ¢ikarin.

3. Yeni parmak kayisi mekanizmasini tetik mekanizmasindaki yuvaya hizalayin.

4. Birakma tirnagi yerine oturuncaya kadar parmak kayisi mekanizmasini tetik mekanizmasinin igine bastirin.
5. lIsaret parmaginizi parmak kayisindan gegirin. Kayisi sikin, ardindan cirt cirta bastirin.

6. Gerekirse parmak kayisinin fazla gelen kismini kesin.
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Tetik Mekanizmasini Degistirme

Tetik mekanizmasini degdistirmek igin:
1. Parmak kayigI mekanizmasini ¢ikarin.
2. RS5000 cihazini bas asagi gevirin.

3. Tornavidayla tespit vidasini sokdn.

Sekil 21  Tetik Mekanizmasini Degdistirme

4. Cikis penceresi ile tarama tetidi ayni hizaya gelene kadar tetik mekanizmasini saat yoninun tersine gevirin.
5. Tetik mekanizmasini tarama mekanizmasindan kaldirin.

6. Yedek tetik mekanizmasi ile tarama mekanizmasini hizalayin.

7. Tetik mekanizmasini saat yéniinde geyrek tur déndurin.

8. Tornavidayla tespit vidasini sikin.

9. Parmak kayisi mekanizmasini geri takin.
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Temizleme

DIKKAT Mutlaka g6z koruma ekipmani kullanin.
A Basingh hava ve alkollii Griin kullanmadan énce Urinin tGzerindeki uyari etiketini okuyun.
Tibbi sebeplerle bagka bir soliisyon kullanmaniz gerekiyorsa daha fazla bilgi igcin Zebra ile iletisime gegin.

uvarl!  Uriiniin sicak yag ya da diger yanici sivilarla temas etmesine izin vermeyin. Temas etmesi
A durumunda, cihazin figini ¢gekin ve derhal bu kilavuzda anlatilan sekilde temizleyin.

Onayh Temizlik Malzemesi Aktif Maddeleri

Temizlik malzemesindeki aktif maddelerin tamami izopropil alkol, agartici/sodyum hipoklorit, hidrojen peroksit veya
hafif bulasik deterjani ya da bu maddelerin kombinasyonlarindan olugsmalidir.

Zararh Maddeler

Amonyakli solisyonlar, amin veya amonyak bilesikleri, aseton, ketonlar, eterler, aromatik ve klorlu hidrokarbonlar,
sulu veya alkolll alkalin solisyonlar, etanolamin, tolen, trikloretilen, benzen, karbolik asit ve TB-lizoform gibi
kimyasal maddeler RS5000 modelindeki plastik malzemelere zarar verdiginden cihazla temas ettirilmemelidir.

Temizleme Talimatlari

RS5000 cihazina dogrudan sivi uygulamayin. Yumusak bir bezi nemlendirin veya hazir nemli bez kullanin. Cihazi
bezin igine sarmayin, bunun yerine hafifce silin. Ekran penceresinin etrafinda veya diger yerlerde sivi birikmesini
engelleyin. Kullanmadan dnce cihazi kurutun.

Ozel Temizleme Uyarilari

Bircok vinil eldivende ftalat katki maddeleri bulunur; bu maddeler tibbi kullanim i¢in dnerilmez ve RS5000 cihazinin
mahfazasina zarar verebilir. RS5000, ftalat iceren vinil eldivenlerle kullaniimamali veya eldivenler ¢ikarildiktan
sonra kirletici madde kalintilarini gidermek igin eller iyice yikanmadan cihaza dokunulmamalidir. RS5000 cihazini
kullanmadan 6nce etanolamin igeren el dezenfektanlari gibi yukarida belirtilen zararli maddelerden birini iceren
artnler kullanildiysa plastigin zarar gérmemesi igin cihaza dokunmadan 6nce eller tamamen kuru olmalidir.

Gerekli Malzeme
* Alkolli bez
* Lens temizleme bezi
e Pamuk uglu aplikator
* izopropil alkol

e Kutu iginde basingl hava ve boru.
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RS5000 Cihazini Temizleme

Mahfaza

Alkolll bez kullanarak mahfazayi silin.

Cikis Penceresi

Tarayici ¢gikis penceresini, lens temizleme bezi veya gozIlik gibi optik bilesenleri temizlemeye uygun bagka bir bez
kullanarak dizenli araliklarla silin.

Konektor

1.
2,

RS5000 cihazinin takilabilir terminalle baglantisini kesin.
Pamuk uglu aplikatoriin pamuklu kismini izopropil alkole batirin.

Pamuk uclu aplikatérin pamuklu kismiyla konektéri 6ne ve arkaya dogru ovun. Konektdrlerde pamuk kalintisi
birakmayin.

Bu islemi en az Ug kere tekrarlayin.
Konektdr alaninin yakinindaki yag ve kiri ¢cikarmak icin alkole batirilmis pamuk uglu aplikator kullanin.

Kuru bir pamuk uglu aplikatdr kullanarak 3 - 5 arasi adimlari tekrarlayin.

A DIKKAT Basli§i kendinize ya da baskalarina dogrultmayin; bashgi ve boruyu yiiziiniizden uzak tutun.

7.

Boruyu/basligi yizeyden yaklasik 1,5 cm uzaklastirarak konektor alanina basingh hava puskirtin.

8. Alanda yag ya da kir olup olmadigini kontrol edin; gerekirse islemi tekrarlayin.

Temizleme Sikhgi

Temizleme sikligina, mobil cihazin kullanildigi ortam kosullarina gére musteri karar verir. Cihazlar gereken siklikta
temizlenebilir. Ancak kirli ortamlarda kullanilmalari halinde, optimum tarama performansi igin tarayici ¢ikis
penceresinin dlizenli araliklarla temizlenmesi tavsiye edilir.
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Sorun Giderme

Tablo1 RS5000 Sorun Giderme

Belirti

Olasi Neden

Eylem

Tetige basiliyken
hedefleme noktasi
gosterilmiyor.

Arabirim kablosu gevsektir.

Arabirim kablosu baglantilarinin dogru
yapildigindan emin olun.

RS5000 cihazina gii¢ gitmiyordur.

Glg, RS5000 cihazina takilabilir terminal tarafindan
saglanir. Takilabilir terminale sarj edilmis bir pilin
takili oldugundan emin olun.

Takilabilir terminalde tarama
ozellikli uygulama galismiyordur.

Takilabilir terminalde tarama uygulamasini galistirin.

RS5000 barkodu
okumuyor.

Barkod okunaksizdir.

Barkodun kusurlu, yani lekeli veya bozuk
olmadigindan emin olun.

Cikis penceresi kirlidir.

Cikis penceresini bir lens temizleme beziyle
temizleyin. Gozllik temizleme bezi de kullanabilirsiniz.
Islak mendil kullanmayin.

Barkod etkinlestiriimemigtir.

Sistem yoneticinize danigin.

Cikis penceresininicinde
veya disinda yogusma
olusuyor.

Halka tarayici, soguk bir ortamin
ardindan sicak ve nemli bir
ortamda kullaniliyordur.

Yumusgak bir bezle ¢ikis penceresindeki yogusmayi
silin.

i kisimdaki yogusmalari énlemek igin halka
tarayiciyi yalnizca soguk veya sicak ve nemli bir
ortamda kullanin. Ayni halka tarayiciyi farkli
ortamlarda kullanmayin.

RS5000 bir giyilebilir
bilgisayara
baglanamiyor.

Giyilebilir bilgisayar igin yanlis
yapilandirma mevcuttur.

Dogru RS5000 yapilandirmasi igin sistem
ybneticisine basvurun.
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Ergonomiye Yonelik Oneriler

uygulayin. Calisanlarin yaralanmasini dnlemek (izere sirketinizde uygulanan glivenlik programlarina

f DIKKAT Ergonomiye bagl yaralanma riskini ortadan kaldirmak ya da en aza indirmek igin asagidaki énerileri
bagli kaldiginizdan emin olmak i¢in sirketinizin Saglik ve Glvenlik Yoneticisi'ne danisin.

¢ Tekrarlanan hareketleri azaltin ya da yapmayin

¢ Dogal pozisyonunuzu koruyun

¢ Asin kuvvet uygulamaktan olabildigince kaginin

¢ Sik kullanilan nesneleri kolay ulasilabilecek yerlere koyun
e Calisma ylksekliginizi dogru ayarlayin

e Titresimleri azaltin ya da ortadan kaldirin

¢ Dogrudan basinci azaltin ya da ortadan kaldirin

* Yeterince mesafe birakin

¢ Uygun bir galigma ortami saglayin

e (Calisma sureglerini iyilestirin.
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