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zastrzezonymi w wielu jurysdykcjach na Swiecie. Wszystkie pozostate znaki towarowe sg wtasnoscig ich
wiascicieli. © 2019-2021 Zebra Technologies Corporation i/lub jej spotki zalezne. Wszelkie prawa
zastrzezone.

Zawarto$¢ niniejszego dokumentu moze ulec zmianie bez powiadomienia. Oprogramowanie opisane
w tym dokumencie jest dostarczane na podstawie umowy licencyjnej lub umowy o zachowaniu poufnosci.
Oprogramowanie moze by¢ uzywane lub kopiowane wytgcznie zgodnie z postanowieniami tych uméw.

Aby uzyskac¢ dalsze informacje dotyczace przepiséw prawnych oraz deklaracji wtasnych, przejdz pod
adres:

OPROGRAMOWANIE: http://www.zebra.com/linkoslegal

PRAWA AUTORSKIE: http://www.zebra.com/copyright

GWARANCJA: http://www.zebra.com/warranty

UMOWA LICENCYJNA UZYTKOWNIKA KONCOWEGO: http://www.zebra.com/eula

Warunki uzytkowania

Oswiadczenie o ochronie wtasnosci intelektualnej

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera informacje stanowigce wlasnos¢ firmy Zebra Technologies Corporation
oraz jej spotek zaleznych (,Zebra Technologies”). Ma charakter wytgcznie informacyjny i moze byé
wykorzystywana przez strony obstugujgce i konserwujgce wymieniony w niej sprzet. Informacji poufnych
nie mozna wykorzystywac, powiela¢ ani ujawnia¢ stronom trzecim w jakimkolwiek innym celu bez wyraznej
pisemnej zgody firmy Zebra Technologies.

Udoskonalenia produktéw

Jedng z gtdbwnych zasad Zebra Technologies jest ciggte doskonalenie produktéw. Wszystkie dane
techniczne i konstrukcje moga ulec zmianie bez powiadomienia.

Wylgczenie odpowiedzialnosci

Firma Zebra Technologies doktada wszelkich staran, aby publikowane parametry techniczne i instrukcje
byly poprawne, jednak pojawienie sie btedéw jest nieuniknione. Zebra Technologies zastrzega sobie
prawo do skorygowania wszelkich takich bteddw i nie ponosi zadnej wynikajacej z nich odpowiedzialnosci.

Ograniczenie odpowiedzialnosci

Firma Zebra Technologies ani jakakolwiek inna strona zaangazowana w tworzenie, produkcje lub
dostarczenie produktu (w tym sprzetu i oprogramowania) nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
szkody (w tym, bez zadnych ograniczen, szkody nastepcze, w trym utrate przychodoéw, przerwy

w dziatalnos$ci lub utrate informacji biznesowych) wynikajgce z uzytkowania lub nieprawidtowego
uzytkowania produktu, nawet jesli firma Zebra Technologies zostata poinformowana o mozliwosci
wystgpienia takich szkdd. Niektore jurysdykcje nie zezwalaja na zrzeczenie sie lub ograniczenie
odpowiedzialnosci za szkody uboczne lub nastepcze. W takim przypadku powyzszy zapis nie ma
zastosowania.

Data publikacji
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Informacje

Wprowadzenie

Niniejsza instrukcja zawiera informacje dotyczgce instalowania urzadzenia Zebra TM2000 LMU (modutu
monitorowania fadunkéw) i akcesoridw przeznaczonych do przyczep i konteneréw.

WAZNE: W razie wystgpienia probleméw ze sprzetem nalezy skontaktowaé sie z dziatem pomocy
technicznej firmy Zebra w swoim regionie. Dane kontaktowe sg dostepne na stronie:
www.zebra.com/support.

Konfiguracje
Niniejsza instrukcja obejmuje nastepujace konfiguracije:

System Urzadzenia Rejestrowanie
operacyjny radiowe danych
TM2000-10011001-WW Linux 802.11 a/b/g/n | 64 GB pamieci Flash | Czujnik RGB i 3D
1 GB pamieci RAM
TM2000-10011001-US Linux 802.11 a/b/g/n | 64 GB pamieci Flash | Czujnik RGB i 3D
1 GB pamieci RAM

Konfiguracja

Opisy rozdziatbw

Niniejsza instrukcja obejmuje nastepujgce tematy:

» Wprowadzenie zawiera informacje o produkcie, rozpakowywaniu, funkcjach produktu, a takze
o standardowych wskaznikach LED.

* Instalowanie uchwytu u-ksztatthego BRKT-10002-02R zawiera informacje o wymaganiach instalacyjnych
oraz instrukcje dotyczgce uchwytu u-ksztatthego oraz montazu LMU.

* W rozdziale Montaz wspornika adaptera modutu LMU BRKTS-TM1-TM2-EXT przedstawiono
wymagania i instrukcje dotyczgce montazu wspornika adaptera BRKTS-TM1-TM2-EXT z modutem
LMU i wspornikiem montazowym BRKT-10002-02R typu U.

» Instalowanie krétkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgacym i wspornikiem u-ksztattnym
zawiera wymagania i instrukcje dotyczace instalacji krotkiego stupka teleskopowego AS-000341-01
z zestawem wspornika tgczacego BI-000237-01-TLA i wspornikiem u-ksztattnym BRKT-10002-02R na
stalowym osciezu drzwi lub betonie do zastosowan z przyczepami.


http://www.zebra.com/support

Informacje

» Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i uchwytem u-ksztattnym
zawiera wymagania i instrukcje dotyczace instalacji dtugiego stupka teleskopowego BR-000237-XX
z zestawem wspornika taczgcego BI-000237-01-TLA i wspornikiem u-ksztattnym BRKT-10002-02R
na wigzarze lub rozpdrce oraz ustawiania modutu monitorowania tadunkéw LMU do zastosowan
z kontenerami.

» Procedura wyrdwnywania kontenera LMU zawiera wymagania i instrukcje dotyczace ustawiania
i wyrownywania ULD dla wtasciwego FOV (pola widzenia).

Konwencje zapisu

W tym dokumencie zastosowano nastepujgce konwencje:

» Okreslenia ,LMU” (modut monitorowania tadunkdéw) lub ,urzadzenie” oznaczajg urzgdzenie Zebra
TM2000.

» Tekst pogrubiony stuzy do podkreslenia nastepujgcych elementow:
* nazwy okien dialogowych, okien i ekrandw,
* nazwy list rozwijanych i pdl listy,
* nazwy pol wyboru i przyciskdéw opcji,
» ikony na ekranie,
* nazwy klawiszy na klawiaturze,
* nazwy przyciskow na ekranie.
» Punktory () wskazuja:
* elementy akgji;
» listy alternatyw;
* listy wymaganych czynnosci, niekoniecznie nastepujgcych po sobie;

» listy sekwencyjne (np. opisy procedur ,krok po kroku”) majg postac list numerowanych.

Konwencje dotyczace ikon

Zestaw dokumentacji zostat zaprojektowany z naciskiem na wskazéwki wizualne. W catym zestawie
dokumentaciji sg uzywane ponizsze ikony graficzne. Te ikony oraz ich znaczenie sg opisane ponizej.

UWAGA: Tekst w tym miejscu wskazuje informacje dodatkowe, ktére nie sg wymagane do wykonania
zadania.

WAZNE: Tekst w tym miejscu wskazuje informacje istotne dla uzytkownika.
PRZESTROGA: Przed wykonaniem niektérych procedur odtgcz zasilanie drukarki w celu unikniecia
ryzyka porazenia pragdem.

OSTRZEZENIE: Brak odpowiednich dziatan moze powodowaé zagrozenie powaznymi obrazeniami lub
Smiercia.

NIEBEZPIECZENSTWO! Brak odpowiednich dziatan powoduje realne zagrozenie powaznymi
obrazeniami lub $miercia.

P> > OR



Informacje

Powigzane dokumenty i oprogramowanie

Wiecej informacji na temat urzadzenia TM2000 zawierajg nastepujgce dokumenty:
* Instrukcja konfiguracji — TM2000

» Szablon wspornika montazowego modutu LMU

» Szablon montazu stupka teleskopowego modutu LMU

* Przewodnik dot. przepiséw — TM2000

Najnowsze wersje niniejszej oraz innych instrukcji sg dostepne pod adresem www.zebra.com/support.

Informacje na temat obstugi

Aby zwréci¢ wadliwe urzadzenie:

1. Wypetnij formularz zgdania naprawy (RMA) na stronie: www.zebra.com/repair.

2. Zaston okno kamery urzadzenia czystg szmatkg, aby chronic¢ je przed uszkodzeniem podczas
transportu.

3. Umies¢ urzadzenie w pojemniku dostarczonym przez lokalng osobe kontaktowa.

Dostarcz do punktu napraw na adres podany w dokumencie RMA.

Informacje zwrotne

Wszelkie uwagi, pytania oraz sugestie dotyczace tej instrukcji mozna przesyta¢ na adres e-mail
EVM-techdocs@zebra.com.



http://www.zebra.com/support
www.zebra.com/repair.

Wprowadzenie

Wprowadzenie

TM2000 gromadzi dane tadunku przyczepy, korzystajgc z wbudowanej kamery RGB i czujnika 3D,
przetwarza zgromadzone dane i wysyta wyniki do serwera za pos$rednictwem potgczenia przewodowego
lub bezprzewodowego. Urzadzenie TM2000 instaluje sie na drzwiach w celu monitorowania postepéw
w zakresie zatadunku/roztadunku przyczep/konteneréw i gromadzenia waznych pomiaréw w czasie
rzeczywistym. Funkcja pulpitu analitycznego Smart Pack Solution (SPS) pozwala przegladac te dane

z uzyciem interfejsu na stronie WWW.

Rysunek 1 Prezentacja rozwigzania

Serwer Pulpit SPT

ZawartoS¢ opakowania i rozpakowywanie

Opakowanie TM2000 zawiera:
+  TM2000
+  Cztery $ruby montazowe

*  Przewodnik dot. przepiséw — TM2000

Ostroznie wyjmij urzgdzenie z opakowania, aby unikngé jego uszkodzenia. Sprawdz, czy urzadzenie jest
nieuszkodzone.

UWAGA: Wspornik montazowy jest sprzedawany oddzielnie. Aby uzyskac¢ informacje na temat zakupu
wspornika montazowego, skontaktuj sie z przedstawicielem handlowym firmy Zebra.



Wprowadzenie

Funkcje TM2000

Rysunek 2 Widok z przodu
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Rysunek 4 Widok z dotu

Wprowadzenie

WINOO
3OVII

T T

—Etykieta

Wskazniki LED

Wskazniki LED sygnalizujg stan urzgdzenia w nastepujgcy sposob:

® H H D @®
\_ 2 _
/
OoP COMM mage 3D Status

Image — wskaznik kamery RGB sygnalizuje, czy urzadzenie rejestruje obraz.

3D — wskaznik czujnika gtebokosci wtgcza sie podczas pomiaru gtebokosci sceny.

COMM — wskaznik komunikacji Wi-Fi wigcza sie, gdy sie¢ Wi-Fi jest wtaczona.

Status — informuje o statusie dziatania urzadzenia.

OP — sygnalizuje, ze urzadzenie jest podtgczone do zasilania.

Tabela1 Standardowe wskazniki LED
Image 3D COMM Status OP Opis
— - - Wt | Urzadzenie ma zasilanie.
- - Wt - Wi, | Sie¢ Wi-Fi jest wtaczona i dostepna.
- - Nie Swieci - WL, | Zaktocenia Wi-Fi; brak adresu IP; nie moze
nawigzac potaczenia z punktem dostepowym.
Nie $wieci Wh. - - Wt | Pomiar gteboko$ci sceny.
Wi Nie swieci -—- - WL, | Rejestrowanie obrazu RGB.
Wi Wi -—- -—- W4, | Zapis obrazu PCD lub JPG RGB do pliku.
Nie Swieci | Nie Swieci - WL | Przetwarzanie sceny.
- - - Miganie na | Wt | Kamera gtebokosci nie dziata z powodu przegrzania
czerwono urzadzenia.
- -—- -—- Rézowy Wi | Aktualny kat ma odchylenie ponad + /- 20° od
skonfigurowanego kata.

---) oznacza, ze dioda LED moze lub nie moze by¢ zapalona
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Instalowanie uchwytu
u-ksztatthnego BRKT-10002-02R

Wprowadzenie

W niniejszym rozdziale przedstawiono wymagania i instrukcje dotyczace montazu wspornika
montazowego BRKT-10002-02R typu U oraz modutu LMU TM2000.

Wymagania dotyczgce instalacji

PRZESTROGA: W celu bezpiecznego przeprowadzenia instalacji, montazu i podtaczenia zasilania do

f urzadzenia nalezy zawsze korzystac z ustug profesjonalnych instalatorow. Nalezy zawsze upewni¢ sie,
ze sposOb montazu urzadzenia i prowadzenie przewodow zasilania sg zgodne z regionalnymi przepisami
budowlanymi.

Narzedzia

* Wiertarka udarowa (mozna réwniez uzy¢ klucza imbusowego 8 mm lub klucza nasadowego z zapadka,
chociaz jest to czasochtonne)

* Klucz dynamometryczny z kluczem imbusowym 6 mm

* Klucz nasadowy szesciokatny 3/8 cala do Srub.

@ WAZNE: Wymagania sprzetowe dotyczg montazu na konstrukgcji ze stali.

» Uchwyt u-ksztattny, nr. kat. BRKT-10002-02R (sprzedawany oddzielnie)

» Cztery Sruby samogwintujgce 12 x 1 cal, typ F, ze stali galwanizowanej (bez podkfadek) do
zamocowania BRKT-10002-02R do ramy drzwi (brak w zestawie)

+ Sruby do zamocowania urzadzenia do uchwytu u-ksztattnego
» Gniazdko zasilania znajduje sie w poblizu (okoto 1 st./ 0,3 m) od gornej czesci ramy drzwi

* Drabina lub schodek.

Konfiguracja oprogramowania
» Dodaj adresy Wi-Fi MAC TM2000 do listy kontroli punktu dostepowego danej lokalizacji (skontaktuj sie
z lokalnym pracownikiem dziatu pomocy IT).

» Jedli korzystasz z potaczenia z siecig Ethernet, do listy musi zosta¢ dodany adres MAC karty Ethernet
(skontaktuj sie z lokalnym pracownikiem dziatu pomocy IT).

11



Instalowanie uchwytu u-ksztattnego BRKT-10002-02R

Instalacja BRKT-10002-02R

WAZNE: Urzadzenie ma przewdd zasilania o dtugo$ci 3 st./0,9 m. Upewnij sig, ze gniazdko elektryczne
jest tatwo dostepne i znajduje sie w odpowiedniej odlegtosci od urzadzenia.

Pomiary wstepne dla BRKT-10002-02R

Pomiar wysokosci drzwi dla BRKT-10002-02R

Zmierz rozmiar otworu od podtoza do spodu gérnego oscieza drzwi doku. Jesli wynik pomiaru jest wiekszy
niz 9 stép (274,32 cm), mogg by¢ wymagane dodatkowe regulacje i zmiany.

Rysunek 5 Pomiar wysokosci drzwi

Gorne oscieze drzwi doku

ﬁr—"'
Sprawdzanie wysokosci wzgledem przyczepy w odniesieniu do BRKT-10002-02R

Wysokos¢ wzgledem przyczepy jest to odlegtos¢é w pionie od wewnetrznego dachu przyczepy od spodu
gornego oscieza drzwi. Odlegtosc¢ ta okresla miejsce obserwacji przez kamere i pozwala ustali¢, czy
wspornik BRKT-10002-02R jest wystarczajacy lub czy sg wymagane niestandardowe modyfikacje.

Pomiar wymaga ustawienia przyczepy przy doku zatadunkowym lub znajomosci wysokos¢ przyczep, ktére
sg tam uzywane. Przed instalacja BRKT-10002-02R sprawdz, czy w danym wjezdzie do doku mozliwe jest
prawidtowe wyréwnanie w pionie (patrz Rysunek 6).

Wijazd wysokosci 8-9 stdép oznacza mozliwos¢ montazu dla typowej przyczepy o wysokosci 9 stop.
Kluczowe jest zmierzenie, czy wysokos¢ w pionie miedzy spodnig czescig gornego oscieza drzwi doku
a wewnetrzng czescig dachu przyczepy miesci sie w zakresie 0-12 cali (0-30,48 cm).

Jesli uzyskanie wymiaru 0-12 cali (0-30,48 cm) jest nieosiggalne, czyli drzwi sg zbyt wysokie,
wymagane jest przediuzenie, patrz Instalowanie krétkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem
taczacym i wspornikiem u-ksztattnym na str. 21 (w przypadku zastosowan z kontenerami, patrz
Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem fgczacym i uchwytem u-ksztattnym
na str. 31). Mozna réowniez skontaktowac sie z Zebra Engineering w celu uzyskania dalszych
instrukcii.
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Instalowanie uchwytu u-ksztattnego BRKT-10002-02R

Rysunek 6 Pozycjonowanie LMU wzgledem przyczepy

WIDOK Z BOKU

e Wymiar 1 (D1) =
Wymiar 2 (D2) =
Wymiar 3 (D3) =
Wymiar 4 (D4) =
Wymiar 5 (D5) =

Pole widzenia

ZeWhétrﬁhy:boziom podtoza

- Poziomu stropu .

‘Wymiar 1 (D1)
- Wymiar 2 (D2) =
- Wymiar 3 (D3) =
‘\Wymiar 4 (D4) =
‘Wymiar 5 (D5) =

Instalowanie BRKT-10002-02R z uzyciem szablonu

WAZNE: Zmierz szeroko$¢ gérnego oscieza drzwi. Optymalna szeroko$é do montazu to co najmniej 6 cali
(15,24 cm) lub wiecej. Jesli szerokosc jest mniejsza niz 6 cali (15,24 cm), nalezy skontaktowac sie z Zebra
Engineering.

Aby zainstalowa¢ BRKT-10002-02R za pomoca szablonu uchwytu mocujgcego znajdujgcego sie
w komplecie z uchwytem:

1. Upewnij sig, ze wysokos¢ od wewnetrznego dachu przyczepy do spodu gérnego oscieza drzwi miesci
sie w prawidtowym zakresie, patrz Sprawdzanie wysokosci wzgledem przyczepy w odniesieniu do
BRKT-10002-02R.

2. Zmierz i zaznacz linie srodkowa na spodniej czesci oscieza drzwi.

3. Umies¢ szablon uchwytu mocujgcego posrodku drzwi przyczepy.

4. Wyréwnaj linie srodkowa szablonu z zaznaczong linig sSrodkowa. Ustaw krawedz szablonu w kierunku
drzwi ok. 3,5 cala (89,3 mm) od $rodka otworéw montazowych wspornika montazowego po stronie, ktéra
ma by¢ skierowana do drzwi, i za pomocg tasmy przyklej szablon w tym miejscu. Upewnij sie, ze szablon
jest skierowany w prawidtowym kierunku. Strona, ktéra ma by¢ skierowana do drzwi, jest skierowana do
budynku, a strona, ktéra ma by¢ skierowana do przyczepy, jest zwrécona w strone przyczepy.
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Instalowanie uchwytu u-ksztattnego BRKT-10002-02R

5. Wywieré¢ otwory we wsporniku montazowym.
6. Usun szablon.

7. Zamontuj wspornik za pomocg czterech srub samogwintujgcych nr 12 x 1 cal.

Instalowanie BRKT-10002-02R bez szablonu

0,

WAZNE: Zmierz szeroko$é gérnego oécieza drzwi. Optymalna szeroko$¢ do montazu to co najmniej 6 cali
(15,24 cm) lub wiecej. Jesli szerokos$c jest mniejsza niz 6 cali (15,24 cm), nalezy skontaktowac sie z Zebra
Engineering.

Aby zainstalowa¢ BRKT-10002-02R bez koniecznosci korzystania z szablonu uchwytu mocujgcego:

1. Upewnij sie, ze wysokos$¢ od wewnetrznego dachu przyczepy do spodu gornego oscieza drzwi miesci
sie w prawidtowym zakresie, patrz Sprawdzanie wysokos$ci wzgledem przyczepy w odniesieniu do
BRKT-10002-02R na str. 12.

2. Zmierz i zaznacz linie srodkowag na spodniej czesci oscieza drzwi.
Umies¢ BRKT-10002-02R posrodku drzwi przyczepy.

4. Ustaw krawedz wspornika w kierunku drzwi ok. 3,5 cala (89,3 mm) od $srodka otworéw montazowych
po stronie BRKT-10002-02R, ktéra ma byc¢ skierowana do drzwi. Upewnij sie, ze uchwyt mocujacy jest
skierowany w prawidtowym kierunku. Strona, ktéra ma by¢ skierowana do drzwi, jest skierowana do
budynku, a strona, ktéra ma by¢ skierowana do przyczepy, jest zwrécona w strone przyczepy.

w

Rysunek 7 Wtasciwy kierunek montazu BRKT-10002-02R

}Otwow wspornika montazowego

© DOK PRZELADUNKOWY ©

© O 0 PRZYCZEPA o

Oznaczenia strony drzwi i przyczepy
znajduja sie pod gorng czescig wspornika.

=
Skierowany <&——® Skierowany do drzwi doku
do drzwi
przyczepy

5. Trzymajgc wspornik montazowy w odpowiednim pofozeniu, zaznacz odpowiednie miejsca na powierzchni
za pomocg otdéwka przetozonego przez kazdy z czterech otworéw wspornika montazowego w celu
okreslenia potozenia otworéw na Sruby, ktére trzeba wywierci¢. Zaleca sie stosowanie czterech $rub,
aby pewnie zamocowac wspornik. Uzyj dwoch $rub z kazdej strony. Jesli istnieje Srodkowy otwor (nie
pokazano), nie uzywaj go.

6. Wywieré otwory i zamontuj wspornik za pomocg czterech $rub samogwintujgcych 12 x 1 cal.
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Instalowanie uchwytu u-ksztattnego BRKT-10002-02R

Instalacja LMU z uzyciem wspornika BRKT-10002-02R

p— /‘ UWAGA: W przypadku korzystania ze wspornika adaptera BRKTS-TM1-TM2-EXT przed montazem
|=*-‘I modutu LMU nalezy zapoznac sie z sekcjg Montaz wspornika adaptera modutu LMU
BRKTS-TM1-TM2-EXT on page 18.

OSTRZEZENIE: Uzywanie elementéw sterujgcych, regulowanie i obstuga w inny sposéb niz tu opisany
A moze stwarza¢ ryzyko narazenia na dziatanie szkodliwego promieniowania.

PRZESTROGA: W celu bezpiecznego przeprowadzenia instalacji, montazu i podtaczenia zasilania do

f urzadzenia nalezy zawsze korzystaé z ustug profesjonalnych instalatorow. Nalezy zawsze upewnic sie,
ze sposob montazu urzgdzenia i prowadzenie przewodow zasilania sg zgodne z regionalnymi przepisami
budowlanymi.

Dwubiegunowy z zerowaniem: Gdy bezpiecznik na przewodzie neutralnym zostanie odtgczony,
bezpiecznik na linii zasilajgcej moze pozostaé nienaruszony, co moze spowodowag, ze elementy
wewnetrzne bedg nadal pod napieciem. Zachowaj szczegdlng ostroznosé podczas serwisowania
urzadzenia.

WAZNE: Aby zmniejszy¢ ryzyko przekoszenia gwintu, przed zastosowaniem klucza dynamometrycznego
rozpocznij dokrecanie $rub obrotu i Srub ustalajacych reka. Aby to utatwi¢, krawedz sruby jest radetkowana.

Aby zainstalowaé LMU na wsporniku u-ksztalttnym BRKT-10002-02R:

1. Wkrec nieregulowane gorne sruby obrotu po obu stronach urzadzenia i dokre¢ momentem 6,0 ft-Ibs.
2. Upewnij sie, czy niezbedne narzedzia instalatorskie sg w zasiegu (patrz Narzedzia na str. 11).

3. Umies¢ drabine lub schodek na drzwiach przyczepy.
4

. Zawiesi¢ urzadzenie na wsporniku montazowym (patrz Instalacja BRKT-10002-02R na str. 12),
wsuwajgc dwie sruby sworznia gérnego nienastawnego w sworznie gérne nienastawne na wsporniku
montazowym typu U lub odpowiadajgce im sworznie na wsporniku adaptera.

5. Zaczekac, az urzadzenie obréci sie do tytu i zatrzyma sie. Zwolni¢ urzadzenie i recznie wkreci¢ sruby
zabezpieczajace regulacji katowej w szczeliny regulacji katowej na wsporniku montazowym typu U lub
w odpowiadajgce im szczeliny na wsporniku adaptera. Nie dokreca¢ $rub zabezpieczajgcych w tym
potozeniu.

Rysunek 8 Zawieszanie urzgdzenia LMU na wsporniku BRKT-10002-02R

Nieregulowane gérne
Nieregulowane L2 Sruby wychylne
mocowane puet, (po jednej z kazdej strony)
gornie sworznie
wspornika

Regulowane katowo
Sruby ustalajace
(po jednej z kazdej strony)

Rowki
regulacji
kata



Instalowanie uchwytu u-ksztattnego BRKT-10002-02R

6. Obrd¢ urzgdzenie do poprawnej orientacji roboczej: w zaleznosci od zastosowania 20° lub 15°.
Oznaczenia katow na urzadzeniu majg charakter wytycznych.

7. Sprawdz biezacy kat widzenia kamery w dzienniku systemowym urzadzenia LMU, aby upewnic sie,
ze miesci sie w zakresie od 20°C dla drzwi wejsciowych (roztadunek) do 15° dla drzwi wyjsciowych
(zatadunek). Do sprawdzenia, czy kat jest odpowiedni, mozna uzyc¢ takze aplikacji inklinometru na

smartfonie.
__/ UWAGA: Nalezy ustali¢, czy urzadzenie TM2000 ma by¢ uzywane przy roztadunku, czy przy
= zatadunku, poniewaz wymagane katy sa wowczas rozne. Przy roztadunku wymagany jest kat 20°,

podczas gdy zatadunek wymaga kata 15°. W przypadku gdy dziennik systemowy jest niedostepny,
ustaw kat za pomocg dolnej czesci ptytki obudowy TM2000. Ustaw kat, ktéry zapewni maksymalny
zakres widocznosci przyczepy.

Rysunek 9 Ustawienie kata LMU na wsporniku BRKT-10002-02R

Oznaczenie kata = 20°
Oznaczenie kata = 15°

_/ UWAGA: Gdy urzgdzenie TM2000 jest podtgczone do serwera, sprawdz biezacy kat widzenia kamery
= w dzienniku systemowym, by potwierdzi¢, ze jest on odpowiedni dla zapewnienia maksymalnego zakresu
widocznosci przyczepy.

8. Dokrec sruby zabezpieczajace regulacji kgta momentem 6,0 ft-Ibs.
9. Podtacz zenskie ztgcze kabla zasilajgcego do TM2000 i unieruchom za pomocg obrotowego zatrzasku.

10.0win nadmiar kabla zasilajgcego wokot wspornika. Pozostaw kabel takiej dtugosci, by siegnat do
gniazda zasilania przy drzwiach przyczepy. Nie podtgczaj urzadzenia do momentu zakonczenia
instalaciji.
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Instalowanie uchwytu u-ksztattnego BRKT-10002-02R

Rysunek 10 Owijanie nadmiaru kabla BRKT-10002-02R

Lokalizacja przewodu zasilajgcego

Skierowany do <@——® Skierowany do drzwi doku
drzwi przyczepy

11.Upewnij sig, ze anteny sg ustawione pionowo.

= /‘ UWAGA: Preferowane ustawienie anteny to pozycja pionowa lub kat 45° (ustawienie anteny pod katem
0= 90° nie jest zalecane).

12.Wt6z wtyczke przewodu zasilajacego do gniazdka sieciowego z uziemieniem, ktére jest podtaczone do
masy zgodnie z lokalnymi przepisami. Rozruch urzadzenia moze potrwaé 2-3 minuty.

Rysunek 11  Podtgczanie zasilania z uzyciem BRKT-10002-02R

Skierowany do <@&——® Skierowany do
drzwi przyczepy drzwi doku

13.Sprawdz, czy diody LED pracujg normalnie (patrz Standardowe wskazniki LED na str. 10).

__/ UWAGA: Rézowe dioda LED sygnalizuje, ze kat wykracza poza dopuszczalny zakres toleranciji.
= Ustaw urzadzenie ponownie, dodajgc lub odejmujac 2°, az rézowa dioda LED wytaczy sie.
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Montaz wspornika adaptera

modutu LMU
BRKTS-TM1-TM2-EXT

Wprowadzenie

W niniejszym rozdziale przedstawiono wymagania i instrukcje dotyczace montazu wspornika adaptera
BRKTS-TM1-TM2-EXT z modutem LMU TM2000 i wspornikiem montazowym BRKT-10002-02R typu U.
Wspornik adaptera mozna zamontowacé na istniejgcym wsporniku montazowym typu U, aby rama
uchylnych drzwi zatadunkowych nie przestaniata obrazu rejestrowanego przez modut LMU.

Wymagania dotyczgce montazu

PRZESTROGA: W celu bezpiecznego przeprowadzenia instalacji, montazu i podtaczenia zasilania do

f urzadzenia nalezy zawsze korzysta¢ z ustug profesjonalnych instalatorow. Nalezy zawsze upewnic sie, ze
spos6b montazu urzadzenia i prowadzenie przewodow zasilania sg zgodne z regionalnymi przepisami
budowlanymi.

Narzedzia

* Klucz dynamometryczny z koncéwkg imbusowg 6 mm

* Nasadka szesciokatna 3/8 cala do $rub.

Sprzet

WAZNE: Wymagania sprzetowe dotyczg montazu na belce pionowej oécieznicy drzwiowej ze stali
konstrukcyjnej lub na betonie.

» Zestaw wspornika adaptera BRKTS-TM1-TM2-EXT

» Gniazdo zasilania znajdujgce sie w poblizu gérnej czesci ramy drzwi zatadunkowych (okoto 0,3 m)
* Drabina lub stofek.

Konfiguracja oprogramowania

Informacje na temat konfiguracji oprogramowania znajdujg sie w sekcji Konfiguracja oprogramowania na
stronie 11.
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Montaz wspornika adaptera modutu LMU BRKTS-TM1-TM2-EXT

Montaz wspornika BRKTS-TM1-TM2-EXT

WAZNE: Przewdd zasilajgcy urzadzenia ma dtugo$é 0,9 m. Upewnic sie, ze gniazdo elektryczne jest tatwo
dostepne i znajduje sie w odpowiedniej odlegtosci od urzgdzenia.

Aby zamontowa¢ wspornik adaptera modutu LMU BRKTS-TM1-TM2-EXT na module LMU i wsporniku
BRKT-10002-02R typu U:

1. Umiesci¢ drabine lub stotek przy drzwiach przyczepy.

2. Zamontowac wspornik typu U zgodnie z opisem w sekgji Instalacja BRKT-10002-02R na stronie 12.

3. Wkreci¢ sworzen gwintowany we wspornik adaptera i dokreci¢ go recznie. Powtorzy¢ czynnosci dla
drugiego wspornika.

Rysunek 12 Sworzen gwintowany we wsporniku adaptera

& | Sworzen gwintowany

4. Umiesci¢ wspornik adaptera na wsporniku montazowym typu U, tak aby zawist na sworzniu
gwintowanym.

5. Wyréwnac tylne krawedzie adaptera i wsporniki montazowe typu U, a nastepnie dokrecic je za pomoca
nakretki zgbkowanej momentem 8,13 Nm. Powtorzy¢ czynno$ci dla drugiego zestawu wspornikow.

Rysunek 13 Adapter wyréwnujacy i wsporniki typu U

Wyréwnaé krawedzie wspornika
@ / Yy € p

@/ Nakretka zabkowana

6. Zamontowa¢ modut LMU na wspornikach adaptera w taki sam sposob, jak w przypadku montazu
wspornika montazowego typu U opisanego w sekcji Instalacja LMU z uzyciem wspornika
BRKT-10002-02R na stronie 15.
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Montaz wspornika adaptera modutu LMU BRKTS-TM1-TM2-EXT

Rysunek 14 Modut LMU zamontowany pod zgdanym katem
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Instalowanie krotkiego stupka

teleskopowego ze wspornikiem
taczacym | wspornikiem u-ksztattnym

Wprowadzenie

Niniejszy rozdziat zawiera wymagania i instrukcje dotyczace instalacji krotkiego stupka teleskopowego
AS-000341-01 z zestawem wspornika tgczacego BI-000237-01-TLA i wspornikiem u-ksztattnym
BRKT-10002-02R na stalowym o$ciezu drzwi lub betonie.

Wymagania dotyczgce instalacji

PRZESTROGA: W celu bezpiecznego przeprowadzenia instalacji, montazu i podtaczenia zasilania do

f urzadzenia nalezy zawsze korzystac z ustug profesjonalnych instalatorow. Nalezy zawsze upewni¢ sie,
ze sposOb montazu urzadzenia i prowadzenie przewodow zasilania sg zgodne z regionalnymi przepisami
budowlanymi.

Narzedzia

* Wiertarka udarowa (mozna réwniez uzy¢ klucza imbusowego 8 mm lub klucza nasadowego z zapadka,
chociaz jest to czasochtonne)

* Klucz dynamometryczny z kluczem imbusowym 6 mm
*  Wkretak krzyzakowy
* Tasma miernicza

* Wiertarka/wkretarka.

Sprzet

@ WAZNE: Wymagania sprzetowe dotyczg montazu na osciezu ze stali konstrukcyjnej lub betonie.

» Zestaw montazowy krétkiego regulowanego stupka teleskopowego, nr kat. AS-000341-01
(sprzedawany osobno)

» Kotek blokujgcy z linkg
» Nakretka zabezpieczajgca M6 (6) do $ruby z tbem szesciokgtnym
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Instalowanie krotkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i wspornikiem u-ksztattnym

» Zestaw wspornika tgczgcego, nr kat. BI-000237-01-TLA
*  Wspornik tgczacy

+  Sruby Phillips M5 X 6 mm z tbem stozkowym (2) (do mocowania wspornika taczacego po bokach
i stupka teleskopowego)

+  Sruby Phillips M6 X 50 mm z tbem stozkowym (2) (do mocowania wspornika tgczacego i stupka
teleskopowego)

* Phillips M6 x 20 mm z tbem stozkowym (4) (do wspornika u-ksztattnego (nr kat. BRKT-10002-02R))
* Gniazdko zasilania znajduje sie w poblizu (okoto 1 st./ 0,3 m) od gornej czesci ramy drzwi
» Drabina lub schodek.

Konfiguracja oprogramowania

Informacje na temat konfiguracji oprogramowania, patrz Konfiguracja oprogramowania na str. 11.

Instalacja AS-000341-01

0,

WAZNE: Urzadzenie ma przewdd zasilania o dtugosci 3 st./0,9 m. Upewnij sig, ze gniazdko elektryczne
jest tatwo dostepne i znajduje sie w odpowiedniej odlegtosci od urzadzenia.

Pomiary wstepne dla AS-000341-01

Kluczowy pomiar dotyczy odlegtosci od spodu gérnego oscieza drzwi przetadunkowych do wewnetrznego
dachu przyczepy. Odlegtosc¢ ta okresla, jakie miejsce jest obserwowane przez kamere.

Jesli wymiar wynosi miedzy 0 a 12 cali (0 do 30,48 cm), wspornik BRKT-10002-02RU-Mount mozna
zamocowac bezposrednio na gérnym osciezu drzwi (patrz Instalowanie uchwytu u-ksztattnego
BRKT-10002-02R na str. 11).

Jesli wymiar miesci sie w zakresie od 12 do 18 cali (30,48 do 45,72 cm), potrzebne jest rozszerzenie, ktére
poza uchwytem u-ksztalttnym BRKT-10002-02R wymaga uzycia zespotu krotkiego stupka teleskopowego
AS-000341-01 oraz zestawu wspornika tgczgcego BI-000237-01-TLA.

Instalowanie AS-000341-01

WAZNE: Zmierz szeroko$¢ gornego oscieza drzwi. Optymalna szeroko$¢ do montazu to co najmniej 6 cali
(15,24 cm) lub wiecej. Jesli szerokosc jest mniejsza niz 6 cali (15,24 cm), nalezy skontaktowac sie z Zebra
Engineering.

Aby zainstalowa¢ AS-000341-01:

1. Wyreguluj odpowiednio wysokos$¢ stupka teleskopowego. Wymontuj sworzen blokujgcy i wydtuz dolny
stupek do zgdanego potozenia.

2. Wio6z sworzen blokujacy.

UWAGA: Po zainstalowaniu wspornika dtugos¢ stupka teleskopowego moze by¢ wyregulowana tak, aby
uwzgledniata wysokos¢ TM2000 zgodnie z wynikami ogledzin miejsca.
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Instalowanie krotkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i wspornikiem u-ksztattnym

Rysunek 15 Wktadanie sworznia blokujgcego AS-000341-01

o

<. O3 Ptyta gorna

o

——Gorny stupek
7 © ’
g) o1 Sworzen blokujacy
] d Zaczep sworznia blokujgcego

©

lo——Otwory regulacji wysokosci

o ——Dolny stupek

©

3. Umiesc¢ zaczep sworznia blokujgcego po przeciwnej stronie otworu na sworzen blokujacy i zamocuj za
pomocg sruby sworznia.

Rysunek 16 Mocowanie sworznia blokujgcego AS-000341-01

Zaczep sworznia blokujgcego

Sworzen blokujacy

4. Upewnij sie, ze wysokos¢ od wewnetrznego dachu przyczepy do spodu gornego oscieza drzwi miesci
sie w prawidtowym zakresie, patrz Pomiary wstepne dla AS-000341-01 na str. 22.

5. Oznaczy¢ i wywierci¢ otwory montazowe.
» Korzystanie z szablonu montazowego stupka teleskopowego:

i. Belka pionowa oscieznicy drzwi musi mie¢ co najmniej 7 cali (17,78 cm) szerokosci. Zmierzy¢ i
oznaczy¢ linie Srodkowa w dolnej czesci nadproza drzwi zatadunkowych.

ii. Umiesci¢ szablon montazowy stupka teleskopowego w srodkowej czesci belki pionowej
oscieznicy drzwi. Ustawi¢ szablon stupka w odlegtosci co najmniej 3 cali (7,62 cm) od Srodka
otworéw montazowych w kierunku krawedzi belki pionowej oscieznicy drzwi.
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Instalowanie krotkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i wspornikiem u-ksztattnym

Rysunek 17 Pozycjonowanie na szerokosci belki pionowej oscieznicy drzwi

3 cale (7,62 cm)

Szerokos¢
belki pionowej
oscieznicy drzwi

Przyczepa

E/[ UWAGA: Nie wykonywaé oznaczenia i nie wywierca¢ otworu na linke zabezpieczajgcg (patrz Rysunek 18
= na str. 25).

iii. Wyréwnag linie $Srodkowa szablonu z oznaczong linig srodkowg i przyklei¢ szablon tasma.
Upewni¢ sig, ze szablon jest prawidtowo skierowany. Na jednej ze stron na dole plyty gornej
znajdujg sie oznaczenie Trailer (Przyczepa) i strzatka. Upewnic¢ sig, ze ptyta gérna jest
ustawiona we wiasciwym kierunku, umieszczajac jg strong z naniesionym oznaczeniem zgodnie
z kierunkiem przyczepy.

iv. Wywierci¢ otwory montazowe (patrz Rysunek 18 na str. 25). Otwory przelotowe na goérnej ptycie
montazowej pasujg do czterech srub nr 12. Podczas mocowania do betonu nalezy zawsze
uzywac odpowiednich kotew (tzn. nie przykrecac¢ bezposrednio do betonu).

v. Usuna¢ szablon.
» Korzystanie z ptyty gérnej stupka teleskopowego:

i. Przymocowacé ptyte gérng do nadproza drzwi zatadunkowych. Belka pionowa oscieznicy drzwi
musi mie¢ co najmniej 7 cali (17,78 cm) szerokosci.

ii. ZmierzyC i oznaczy¢ linie Srodkowg w dolnej cze$ci nadproza drzwi zatadunkowych.

iii. Umiesci¢ gorng srodkowg ptyte stupka teleskopowego posrodku belki pionowej oscieznicy drzwi.
Ustawic¢ ptyte gérng w odlegtosci co najmniej 3 cali (7,62 cm) od srodka otworéw montazowych
w kierunku krawedzi belki pionowej o$cieznicy drzwi.

iv. Przytrzymujac stupek teleskopowy w odpowiednim potozeniu, zaznaczy¢ otéwkiem
powierzchnie kazdego z czterech naroznych otworéw montazowych ptyty gérnej, aby okresli¢
potozenie otworéw na sruby do wywiercenia.

p— /‘ UWAGA: Nie wykonywac¢ oznaczenia i nie wywiercac otworu na linke zabezpieczajaca (patrz Rysunek 18).

-
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Instalowanie krotkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i wspornikiem u-ksztattnym

Rysunek 18 Mocowanie ptytki gornej dla AS-000341-01

Otwor na linke
zabezpieczajgca e S

== —= Otwory montazowe ptytki gérnej

PRZYgZE PA

Oznaczenie przyczepy znajduje
sie pod ptytkg gorng

i. Nawier¢ otwory. Przelotowe otwory gornej ptytki mocujacej sg przeznaczone na cztery sruby 12.
Podczas montazu na podtozu betonowym nalezy zawsze stosowaé odpowiedni kotwy (tzn. nie
wkrecaé srub bezposrednio do betonu).

6. Zamocuj wspornik tgczgcy.
a. Umies¢ wspornik fgczacy na podstawie dolnego stupka.
b. Dopasuj dwa dolne otwory dolnego stupka z dwoma otworami na wsporniku tgczacym.

c. Wi6z dwie sruby M6 x 50 mm i dokreé, stosujgc nakretki zabezpieczajgce M6. Dokreé momentem
8,13 Nm.

d. Wit6z dwie Sruby M5 X 6 mm w boczne otwory wspornika tgczgcego (otwory wspornika tgczacego
nie schodzg sie z odpowiednimi otworami w dolnym stupku). Sruby naciskajg boczng $cianke
dolnego stupka, aby zapobiec poruszeniom. W celu uzyskania najlepszej orientacji LMU dokrecaj
obie $ruby na zmiane za pomocg wkretaka krzyzakowego.
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Instalowanie krotkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i wspornikiem u-ksztattnym

Rysunek 19 Mocowanie AS-000341-01 za pomocg BI-000237-01-TLA

—t+—————— Gorny stupek
o
bh/
0
0
—— Dolny stupek
0
S
. Otwory w stupku dolnym do
-] mocowania na podstawie stupka
0
©

Wspornik faczacy
/ (BI-000237-01-TLA)

Otwory wspornika tgczacego (2 sruby M5 x 6 mm
do potaczenia z dolnym stupkiem)

Otwory wspornika taczacego (2 sruby M6 x 50 mm
i 2 nakretki M6 do potgczenia z dolnym stupkiem)
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Instalowanie krotkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i wspornikiem u-ksztattnym

Rysunek 20 AS-000341-01 po zamontowaniu wspornika BI-000237-01-TLA

7. Zamocuj uchwyt u-ksztattny BRKT-10002-02R do wspornika taczgcego.

a. Upewnij sie, ze uchwyt mocujacy jest skierowany w prawidtowym kierunku. Strona, ktéra ma by¢
skierowana do drzwi, jest skierowana do budynku, a strona, ktéra ma by¢ skierowana do
przyczepy, jest zwrdécona w strone przyczepy.

Rysunek 21  Wiasciwy kierunek montazu BRKT-10002-02R z AS-000341-01

‘\ © DOK PRZEL/l\DUNKOWY o

o PRZYCZEPA o

Oznaczenia strony drzwi i przyczepy
znajduja sie pod goérng czescig wspornika.

Nieregulowane
mocowane gornie
sworznie wspornika

Skierowany <@——® Skierowany do drzwi doku
do drzwi

przyczepy

b. Dopasuj cztery otwory w BRKT-10002-02R do czterech otworéw na wsporniku tgczacym.
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Instalowanie krotkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i wspornikiem u-ksztattnym

Rysunek 22 Mocowanie BRKT-10002-02R do AS-000341-01

Wspornik tgczacy

N
N
N
N
N
oT
©)

Otwory wspornika tgczacego (4 sruby M6 X 20,
3/4" dtugosci i 4 nakretki M6 do zamocowania do

3 — BRKT-10002-02R)
o P
P oF
‘ -— Uchwyt u-ksztattny
BRKT-10002-02R
/)
L/ /
L

c. Zamocuj BRKT-10002-02R na wsporniku za pomocg czterech srub M6 X 20 mm i czterech
nakretek zabezpieczajgcych M6. Dokre¢ momentem 6 ft-lbs.

Rysunek 23 BRKT-10002-02R i AS-000341-01 po zmontowaniu

=
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Instalowanie krotkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i wspornikiem u-ksztattnym

8. W razie potrzeby wyreguluj dtugosc¢ stupka teleskopowego, aby uwzgledni¢ wysokos¢ TM2000 zgodnie
z ogledzinami lokalizaciji.

a. Wyjmij sworzenh blokujgcy (patrz Rysunek 15 na str. 23).

b. Pociagnij dolng czes¢ stupka w dot lub pchnij w gére do uzyskania zgdanej wysokosci.

Rysunek 24 Wymiary kroétkiego stupka teleskopowego

Krotki stupek teleskopowy catkowicie wsuniety

A -_ F'
Minimalna dtugos$¢
273,5 mm
Minimalna ©
dlugos¢ 465,7 mm ~

&

A '_ A

© 77
o Maksymalna dtugo$¢
° 425,0 mm
o
[
[y

Maksymalna ©

dlugos¢ 617,2 mm

\a

=
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Instalowanie krotkiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i wspornikiem u-ksztattnym

c. Witéz sworzen blokujacy (Rysunek 16 na str. 23).

9. Zamontuj LMU na BRKT-10002-01R (patrz Instalacja LMU z uzyciem wspornika BRKT-10002-02R na
str. 15).

Rysunek 25 Instalacja LMU na wsporniku z uzyciem AS-000341-01

30



Instalowanie dtugiego stupka

teleskopowego ze wspornikiem
tgczacym | uchwytem u-ksztattnym

Wprowadzenie

Niniejszy rozdziat zawiera wymagania i instrukcje dotyczace instalacji dtugiego stupka teleskopowego
BR-000237-XX z zestawem wspornika tgczacego BI-000237-01-TLA i wspornikiem u-ksztattnym
BRKT-10002-02R na wiazarze lub rozporce oraz ustawiania modutu monitorowania fadunkéw LMU do
zastosowan z kontenerami.

Wymagania dotyczgce instalacji

;

PRZESTROGA: W celu bezpiecznego przeprowadzenia instalacji, montazu i podtaczenia zasilania do
urzadzenia nalezy zawsze korzystac z ustug profesjonalnych instalatorow. Nalezy zawsze upewni¢ sie,
ze sposOb montazu urzadzenia i prowadzenie przewodow zasilania sg zgodne z regionalnymi przepisami
budowlanymi.

Narzedzia

Sprzet

* Wiertarka udarowa (mozna réwniez uzy¢ klucza imbusowego 8 mm lub klucza nasadowego z zapadka,
chociaz jest to czasochtonne)

» Klucz dynamometryczny z kluczem imbusowym 6 mm
*  Wkretak krzyzakowy

* Tasma miernicza

» Wiertarka/wkretarka

*  Wiagzar lub rozpdrka, jesli nie sg tatwo dostepne.

WAZNE: Zaleznie od wyniku ogledzin miejsca montazu moze by¢ konieczne utworzenie dodatkowej
struktury, takiej jak wigzar lub rozpérka, do ktérej bedzie montowany stupek teleskopowy. Porozum sie
z klientem w celu ustalenia odpowiedniej opcji montazu.

UWAGA: Wymagania sprzetowe zalezg od montazu do wigzara lub rozporki.

* Regulowany teleskopowy zestaw montazowy stupka (do nabycia osobno):
» BR-000237-01 — 18 cali — 32 cale
» BR-000237-02 - 36 cali — 66 cale
» BR-000237-03 — 72 cali — 138 cale

31



Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i uchwytem u-ksztattnym

» Nakretka zabezpieczajgca 1/2” — 13 i podktadka poszerzana (do gwintowanej sruby znajdujgcej sie na
ptycie gornej)

+ Sruba z tbem szesciokatnym 1/4” — 20 x 2”, podktadka zabezpieczajgca, podktadki (2), nakretka
zabezpieczajgca

» Nakretka zabezpieczajgca M6 (6) do $ruby z tbem szesciokagtnym

» Linka zabezpieczajgca

» Zestaw wspornika tgczgcego, nr kat. BI-000237-01-TLA

Wspornik tgczacy

Sruby Phillips M5 X 6 mm z tbem stozkowym (2) (do mocowania wspornika taczacego po bokach
i stupka teleskopowego)

Sruby Phillips M6 X 50 mm z tbem stozkowym (2) (do mocowania wspornika tgczacego i stupka
teleskopowego)

Sruby Phillips M6 x 20 mm z tbem stozkowym (4) (do wspornika u-ksztattnego (nr kat.
BRKT-10002-02R))

» Gniazdko zasilania znajduje sie w poblizu (okoto 1 st./ 0,3 m) od gornej czedci ramy drzwi

* Drabina lub schodek.

Konfiguracja oprogramowania

Informacje na temat konfiguracji oprogramowania, patrz Konfiguracja oprogramowania na str. 11.

Instalacja BR-000237-01

WAZNE: Urzadzenie ma przewdd zasilania o dtugoéci 3 st./0,9 m. Upewnij sie, ze gniazdko elektryczne
jest tatwo dostepne i znajduje sie w odpowiedniej odlegtosci od urzadzenia.

Wstepne pomiary do pozycjonowania LMU wzgledem kontenera

Zalecane wymiary montazowe, jak pokazano na rysunku Rysunek 26, sg nastepujace:

» Potozenie pionowe mocowania — dopuszczalny zakres roboczy to 2 do 4 m. Preferowane jest 2 m od
pomostu roboczego.

» Poziome potozenie mocowania — 3 m od czota kontenera ULD; po$rodku pomiedzy AMX.

wystarczajacy luz w celu unikniecia potencjalnej fizycznej kolizji paczek. Unikaj ewentualnych przeszkod

@ WAZNE: Nalezy unikaé fizycznych i wizualnych przeszkéd (patrz Rysunek 26). Upewnij sie, ze jest

wizualnych, np. krawedzi zsuwni.

UWAGA: Moze by¢ konieczne obrécenie LMU w dét, tak aby krawedz pola widzenia w pionie objeta gorng
= czes$é kontenera ULD.
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Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i uchwytem u-ksztattnym

Rysunek 26 Pomiary z boku do pozycjonowania LMU wzgledem kontenera

Zakres roboczy

+ 2,46 m
(REF)

Potencjalna
przeszkoda fizyczna

20,0°
Pole widzenia - (REF)

4

Pole widzenia

297m
(REF)

Pomost roboczy

Potencjalna przeszkoda wizualna

WAZNE: LMU musi by¢ wysrodkowany wzgledem ULD. Niecentryczny montaz LMU powoduje niskg
jako$¢ pomiaru napetnienia (patrz Rysunek 27).

Rysunek 27 Pomiary z géry do pozycjonowania LMU wzgledem kontenera

Kontener

| Wycentrowane 1,25 m =
pole widzenia

Pomost roboczy

LMU

33



Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i uchwytem u-ksztattnym

Instalowanie BR-00237-XX

Aby zainstalowa¢ BR-000237-XX:
1. Przymocuj goérny stupek do dolnego.

2. Zablokuj stupek w pozycji poprzez obrécenie srodkowego kotnierza w prawo. Dokre¢ kotnierz.

- /‘ UWAGA: Po zainstalowaniu wspornika dtugosc¢ stupka teleskopowego moze by¢ wyregulowana tak, aby
2= uwzgledniata wysokos¢ TM2000 zgodnie z wynikami ogledzin miejsca.
Rysunek 28 Regulacja BR-00237-01

Pret gwintowany
Ptyta gorna

Gorny stupek

Pierscien srodkowy

i Dolny stupek

1. Sprawdz, czy wysoko$¢ w pionie dolnej czesci wigzara lub rozpérki miesci sie w prawidtowym zakresie
wymagane (patrz Wstepne pomiary do pozycjonowania LMU wzgledem kontenera na str. 32).

struktury, takiej jak wiazar lub rozpoérka, do ktérej bedzie montowany stupek teleskopowy. Porozum sie

@ WAZNE: Zaleznie od wyniku ogledzin miejsca montazu moze byé konieczne utworzenie dodatkowej
z klientem w celu ustalenia odpowiedniej opcji montazu.

2. Przymocuj stupek teleskopowy do wigzara lub profilu montazowego.

a. Wsun gwintowany pret umieszczony na gornej ptytce stupka teleskopowego w szczeline wigzara
lub przet6z przez otwér w profilu montazowym.

34



Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i uchwytem u-ksztattnym

Rysunek 29 Wktadanie gwintowanego preta w szczeline wigzara lub w profil montazowy

Wigzar Rozporka

Rozpoérka

Szczelina wigzara
Pret gwintowany
Ptyta gorna

Pret gwintowany

Ptyta gorna

b. Umies¢ podkiadke poszerzang na gwintowanym precie i zamontuj nakretke zabezpieczajagcg 1/2”.

c. Dokre¢ nakretke zabezpieczajgcg kluczem 3/4”.

Rysunek 30 Mocowanie BR-000237-01 do wigzara lub rozporki
Wigzar Rozpoérka

3. Zamocuj wspornik faczacy.
a. Umiesc¢ wspornik faczacy na podstawie dolnego stupka.
b. Dopasuj dwa dolne otwory dolnego stupka z dwoma otworami na wsporniku tgczgcym.

c. Wioz dwie sruby M6 x 50 mm i dokreé, stosujac nakretki zabezpieczajgce M6. Dokreé momentem
8,13 Nm.

d. Wioz dwie sruby M5 X 6 mm w boczne otwory wspornika taczgcego (otwory wspornika tgczacego
nie schodzg sie z odpowiednimi otworami w dolnym stupku). Sruby naciskajg boczng $cianke
dolnego stupka, aby zapobiec poruszeniom. W celu uzyskania najlepszej orientacji LMU dokrecaj
obie $ruby na zmiane za pomocg wkretaka krzyzakowego.
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Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i uchwytem u-ksztattnym

Rysunek 31 Dotgczenie wspornika taczgcego do BR-000237-01

4 Gorny stupek
N—"

——— Pierscien $rodkowy
~——
N Dolny stupek
0 P

Wspornik taczacy
/ (BI-000237-01-TLA)

wic]

Otwory wspornika tgczacego (2 sruby M5 o diugosci

6 mm do potgczenia z dolnym stupkiem)
=

S

& Otwory wspornika tgczgcego (2 sSruby M6 x 50 mm
i 2 nakretki M6 do potgczenia z dolnym stupkiem)

4. Zamocuj uchwyt u-ksztattny BRKT-10002-02R do wspornika tgczgcego.

a. Upewnij sie, ze uchwyt mocujacy jest skierowany w prawidtowym kierunku. Strona drzwi/punktu
zatadunkowego skierowana jest do budynku, a strona przyczepy/kontenera skierowana jest do

kontenera.

Rysunek 32 Wiasciwy kierunek montazu BRKT-10002-02R z BR-000237-01

‘\ © DOK PRZEL/i\DUNKOWY °

o PRZYCZEPA o
Oznaczenia strony drzwi/punktu zatadunkowego
i przyczepy/kontenera znajduja sie pod gorng czescig wspornika.
Nieregulowane

mocowane gornie
sworznie wspornika

Skierowany do <@ Skierowany do drzwi doku
kontenera/

przyczepy

b. Dopasuj cztery otwory w BRKT-10002-02R do czterech otworéw na wsporniku fgczacym.

c. Zamocuj BRKT-10002-02R na wsporniku za pomocg $rub M6 X 20 mm i czterech nakretek

zabezpieczajgcych M6. Dokre¢ momentem 6 ft-Ibs.
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Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i uchwytem u-ksztattnym

Rysunek 33 Mocowanie BRKT-10002-02R do BR-000237-01

Zmontowany

Otwory wspornika tgczacego

(4 sruby M6 X 20, 3/4" dtugosci i
4 nakretki M6 do zamocowania do
BRKT-10002-02R)

—1— Uchwyt u-ksztattny
" BRKT-10002-02R

= 3

5. W razie potrzeby wyreguluj dtugos¢ stupka teleskopowego, aby uwzgledni¢ wysokos¢ TM2000 zgodnie
z ogledzinami lokalizaciji.

a. Poluzuj stupek teleskopowy poprzez lekki obrot kotnierza ustalajgcego w prawo (patrz Rysunek 28
na str. 34).

b. Pociagnij dolng czes¢ stupka w dot lub pchnij w gére do uzyskania zgdanej wysokosci.

c. Zablokuj stupek w pozycji poprzez obrécenie srodkowego kotnierza w prawo. Dokreé kotnierz
ustalajacy (patrz Rysunek 28 na str. 34).

6. Zamontuj linke zabezpieczajaca. Linka moze by¢ zamocowana ponad wigzarem/rozporkg lub do gornej
ptyty w nastepujacy sposob:

Aby zainstalowac linke zabezpieczajgcg ponad wigzarem/rozpérka:

a. Owin koncowke linki zabezpieczajgcej zakonczong kétkiem wokot wigzara/rozp6rki, a drugg
koncowke przetdz przez kotko, aby bezpiecznie zamocowac linke.

b. Przeciagnij linke zabezpieczajgcg przez odpowiedni otwor we wsporniku tgczacym.

37



Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i uchwytem u-ksztattnym

Rysunek 34 Mocowanie linki zabezpieczajgcej ponad wigzarem lub rozpérkg

T—Koncowka pierscieniowa

™~ Zacisk linki

Otwor linki zabezpieczajgcej
we wsporniku tgczgcym

c. Zamocuyj linki za pomoca zacisku.

d. Naprez linke i zawigz wezet na jej luznym koncu, tak aby zapobiec ewentualnemu wysunigciu linki
przez zacisk. Zalecany jest wezet w ksztalcie cyfry 8, poniewaz nie jest go tatwo obluzowaé. Dosun
wezet do zacisku, by nie dopuscic¢ do poruszenia sie linki. Odetnij nadmiar linki zabezpieczajgce;j.
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Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i uchwytem u-ksztattnym

Aby zamocowac linke zabezpieczajgcg do gornej ptyty:

a. Pozostaw linke zabezpieczajgcg w otworze znajdujgcym sie w gornej ptycie stupka i przetdz drugi
koniec linki przez koncowe kotko, aby bezpiecznie zamocowac linke do gornej ptyty.

b. Przeciggnij linke zabezpieczajgcg przez odpowiedni otwor we wsporniku tgczacym.

Otwor linki zabezpieczajgcej
na plycie goérnej

Koncowka pierscieniowa

Zacisk linki

Otwor linki zabezpieczajacej
we wsporniku fgczacym

¢. Zamocuj linki za pomoca zacisku.

d. Naprez linke i zawigz wezet na jej luznym koncu, tak aby zapobiec ewentualnemu wysunieciu linki
przez zacisk. Zalecany jest wezet w ksztaicie cyfry 8, poniewaz nie jest go fatwo obluzowaé. Dosun
wezet do zacisku, by nie dopuscic¢ do poruszenia sie linki. Odetnij nadmiar linki zabezpieczajgce;j.

7. Zamontuj LMU na BRKT-10002-01R (patrz Instalacja LMU z uzyciem wspornika BRKT-10002-02R na
str. 15).
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Instalowanie dtugiego stupka teleskopowego ze wspornikiem tgczgcym i uchwytem u-ksztattnym

Rysunek 36 LMU zamontowane na uchwycie mocujagcym z uzyciem BR-000237-01

Nieregulowane
mocowane gornie

sworznie
wspornika

@.

Nieregulowane gorne
Sruby wychylne

(po jednej z kazdej
strony)

Regulowane katowo

Rowki
regulacji Sruby ustalajgce
kata (po jednej z kazdej

strony)

8. Tylko w przypadku instalacji kontenera Smart Pack, patrz Procedura wyrownywania kontenera
LMU na str. 41.

40



Procedura wyrOwnywania
kontenera LMU

Wprowadzenie

Niniejszy rozdziat zawiera wymagania i instrukcje dotyczgce ustawiania i wyréwnywania LMU dla
wiasciwego FOV (pola widzenia) ULD.

Zawartos¢ zestawu montazowego

Instalatorzy muszg przekaza¢ dostarczony zestaw na miejsce:
+ Kable
» Kabel Ethernet kategorii 5 i wyzszej.

» Zalecany kabel sieci LAN o dtugosci co najmniej 7,6 m (dtuzsze kable zapewniajg wiekszg
zwrotnos¢ w przypadku podtgczenia do LMU zamontowanej w punkcie zatadunku).

* Router z zasilaniem USB

» Zalecany jest bezprzewodowy przenosny mini router podrézny GL.INET GL-MT300N-V2, ktory
mozna naby¢ przez Internet. Mogg dziata¢ inne podobne routery z mozliwoscig zasilania przez
magistrale USB. Router ten eliminuje konieczno$¢ podtaczania zewnetrznego zrédta zasilania,
poniewaz gniazda zasilania moga nie by¢ dostepne w obszarze zatadunku ULD.

» Automatyczna konfiguracja ULD

» Dwa biate brezenty (1,8 x 2,7 m) nalezy umiescic¢ na podiodze i tylnej Scianie kontenera (patrz
Rysunek 37).

* Na przednich krawedziach kontenera nalezy umiesci¢ dwa kodowane znaczniki na ptytach
piankowych (szczegotowe instrukcje znajdujg sie w Rysunek 38).

ULD

* Oproéznij najwiekszy z dostepnych ULD, stah przed waga fadunku i zabezpiecz.

Dodatkowe narzedzia i materiaty

» Patrz Narzedzia na stronie 11.

» Laserowy pomiar odlegtosci lub tasma miernicza.
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Procedura wyrownywania kontenera LMU

Procedura wyréwnywania kontenera LMU

PRZESTROGA: W celu bezpiecznego przeprowadzenia instalacji, montazu i podtaczenia zasilania do

f urzadzenia nalezy zawsze korzystaé z ustug profesjonalnych instalatorow. Nalezy zawsze upewnic sie,
ze sposOb montazu urzadzenia i prowadzenie przewodow zasilania sg zgodne z regionalnymi przepisami
budowlanymi.

Wykonaj wstepng weryfikacje wyréwnania, aby upewnic sie, ze modut LMU pokrywa pole widzenia (FOV)
do wnetrza kontenera ULD.

_/‘ UWAGA: Do przeprowadzenia wstepnej weryfikacji wyrdwnania wybierz najwiekszy kontener ULD w celu
= zapewnienia, ze LMU catkowicie pokryje pole widzenia do wnetrza ULD wszystkich rozmiaréw.
Przed ustawieniem LMU sprawdz co nastepuje:

1. Umies¢ na wadze najwiekszy kontener ULD, ktéry ma by¢ obserwowany przez LMU podczas
wyréwnywania.

2. Otwoérz kontener ULD i sprawdz, czy jest pusty. Jesli nie, usun z niego catg zawartosc.
3. Zamontuj LMU na uchwycie montazowym i skieruj w kierunku ULD.

4. Wiacz LMU i upewnij sie, ze rejestruje dane. Sprawdz, czy diody LED OBRAZU i 3D (patrz
Rysunek 4 na stronie 10) migajg cyklicznie co 15 sekund.

5. Wi-Fi.

Konfigurowanie znacznikéw
Konieczne jest umieszczenie znacznikéw w kontenerze, aby zapewnié prawidtowe ustawienia pola
widzenia i zmaksymalizowa¢ analize TM2000 w nastepujgcy sposoéb:

1. Przed ustawieniem pola widzenia potdz biaty brezent dostarczony w zestawie na spodzie wewnatrz
kontenera w nastepujacy sposoéb:

* Przykryj dno kontenera catkowicie do jego przedniej krawedzi, jak pokazano na Rysunek 37.

» Przykryj podtoge w kierunku tylnej czesci kontenera w do 7,6 cm od tylnej Sciany pudetek, jak
pokazano na Rysunek 37. Brezent musi by¢ naprezony bez zagniecen i bezpiecznie przyklejony
tasma.

2. Przykryj tylng Sciane drugim brezentem dostarczonym w zestawie. Musi on by¢ wyréwnany od dolnej
krawedzi tylnej $ciany do 1,8 m (na goérze tylnej Sciany moze by¢ pusta przestrzen ok. 61 cm ktora nie
bedzie przykryta). Brezent musi by¢ naprezony bez zagniecen i bezpiecznie przyklejony tasma.
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Rysunek 37 Rozmieszczenie brezentu

Brezent na tylnej scianie

Brezent na podtodze kontenera

3. Zmontuj znaczniki dostarczone w zestawie w nastepujgcy sposob:

* Prawe i lewe znaczniki majg boczne zaciski do mocowania ptyty wyréwnujgcej, jak pokazano na
Rysunek 38. Wyrdéwnaj dwa otwory w dolnej czesci zacisku bocznego z dwoma kotkami na ptycie
wyréwnujgcej i zamocu;.

Rysunek 38 Zespdt znacznika

Zacisk boczny
znacznika

Kotki ptyty wyréwnujacej (2)

Prawy znacznik catkowicie zmontowany

» Umies¢ znaczniki na kazdej przedniej stronie ULD, jak pokazano na Rysunek 39. Upewnij sie, ze
prawa i lewa ptyta wyrdwnujgca jest dosunieta do przedniej i bocznej krawedzi ULD.
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Rysunek 39 Umieszczanie znacznikéw

Umies¢ ptyty wyréwnujace przy
przedniej i bocznej krawedzi ULD.

Krawedz boczna

Krawedz 'przednia

Nalezy sprawdzi¢, czy znaczniki nadal lezg na tej samej ptaszczyznie i czy nie wystepuje
odchylenie lub obrécenie wzgledem ptaszczyzny znacznikéw skierowanej do przodu.

Automatyczna konfiguracja

Po petnym skonfigurowaniu znacznikdéw rozpocznij proces automatycznej konfiguracji w nastepujacy
sposob:

1. Zaloguj sie do interfejsu sieciowego przy uzyciu poswiadczen administratora (popros osobe
kontaktowa z firmy Zebra o podanie hasta).

2. Kiiknij Ustaw FOV, aby ustawi¢ pole widzenia. Zostanie wyswietlony obraz intensywnosci lub
amplitudy skali szarosci.
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Rysunek 40 Konfigurowanie pola widzenia

TM2000 =

e Intensity Image LMU Intensity Image
S This page displays the Intensity image of
Configure TMU Image File : intensity.png the scene that the LMU is currently

looking at. The pages auto-refreshes at

the depth capture rate (default = 15
Commit FOV seconds). Installers can use this page to
make sure that a full scale ULD/container
is fully visible in the 3D camera FOV
(field of view) before clicking the "Commit
FOV” button to declare calibration
complete for this load point.

Region

TMU Capture

Set FOV

» Communication|
Wireless

Date Time

Change
Password

Profiles

» Firmware
CommitiDiscard
» System Log
Shutdown
Logout

3. Wyreguluj kat nachylenia i odchylenia LMU tak, aby caty pusty kontener AMJ i znaczniki byty widoczne
na obrazie.

Aby wyregulowac¢ pozycje LMU, upewnij sie, ze wspornik i LMU nie majg zadnego kata toczenia
wzgledem niego. Muszg by¢ rownolegte do podtogi. Kat nachylenia i odchylenia LMU nalezy regulowac
poprzez przechylanie LMU w gore lub w dot (nachylenie) lub obrécenie w bok (odchylenie).

Kilka przyktadéw kontenera AMJ z niedopuszczalnymi i nieprawidtowymi obrazami gtebokosci pola
widzenia pokazano na Rysunek 41, Rysunek 42 i Rysunek 43.

Na Rysunek 41 wida¢, ze LMU jest zbyt plytki. W rezultacie znacznik jest odcinany i nie znajduje sie
catkowicie w polu widzenia.

Rysunek 41 Obraz z nieprawidtowym nachyleniem

Na Rysunek 42 wida¢, ze kontener jest widoczny, ale nie jest wysrodkowany.
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Rysunek 42 Obraz nie jest wysrodkowany

Na Rysunek 43 wida¢, ze LMU jest obrocony zbyt daleko w lewo. W rezultacie boczne panele
kontenera nie sg w petni widoczne.

Rysunek 43 Obraz z nieprawidtowym odchyleniem

Idealne ustawienie pola widzenia z kontenerem AMJ pokazano na Rysunek 44. Ustawienie jest takie,
ze gora, dot i oba boki kontenera znajdujg sie catkowicie w polu widzenia.
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Rysunek 44 Prawidtowe ustawienie pola widzenia

4. Po prawidtowym ustawieniu LMU nacisnij przycisk Zatwierdz FOV.

o

Przycisk i automatyczne od$wiezanie strony internetowej pozostajg wytgczone do czasu obliczenia

parametréw kalibracji (moze to potrwaé nawet minute) i wyswietlenia komunikatu o powodzeniu lub

btedzie.

* W przypadku powodzenia proces automatycznej konfiguracji zostanie zakonczony. Odtgcz kable
i przejdz do nastepnego punktu zatadunku.

Rysunek 45 Komunikat o prawidtowym polu widzenia

Home

Status

Configure TMU
Region

TMU Capture

Set FOV

» Communication
Wireless

Date Time
Change Password
Profiles

¥ Firmware
Commit/Discard
» System Log
Shutdown
Logout

Intensity Image

Autokonfiguracja powiodta sie. Wartos¢ zwracana przez algorytm autokonfiguracji wynosi >= 0

Image File : intensity.png

Commit FOV |
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» Jesli zostanie wyswietlony komunikat o btedzie jak pokazano na Rysunek 46, liste kodéw btedu
i definicji mozna znalez¢ w Rozwigzywanie problemdw na stronie 49.

Rysunek 46 Komunikat o btedzie pola widzenia

' ZEBRA TM2000 ==

Intensity Image

Error: Error code is -44. None or less than 2 Markers detected

Last Captured Intensity Image time : 14secondsago
Image File : ntensity.png

LMU Intensity Image

This page displays the Infensity image of the scene that the LMU is
currently looking at. The pages auto-refreshes at the depth capture
rate (default = 15 seconds). Installers can use this page to make sure
that a full scale ULDVcontainer is fully visible in the 3D camera FOV
{field of view) before clicking the “Commit FOV™ button to declare
calibration compilete: for this koad point.

6. Jesli urzadzenie jest wyrdwnane prawidtowo, dokre¢ LMU przez przykrecenie srub zabezpieczajagcych
regulacji kgtowej momentem 8,13 Nm. Po dokreceniu LMU obserwuj nadal wyniki wyréwnywania, aby

upewni¢ sie, ze urzgdzenie nie poruszyto sie podczas dokrecania.

Czas zarejestrowanego obrazu intensywnosci

Czas ostatniego zarejestrowanego obrazu intensywnosci jest wyswietlany na ekranie obrazu
intensywnosci. Jest to réznica czasu miedzy ostatnim zarejestrowanym obrazem o prawidiowej
intensywnosci a biezgcym czasem systemowym. Kontynuuj tylko wtedy, gdy wyswietlany czas jest
krétszy niz 20 sekund. Jesli wydwietlany czas przekracza 20 sekund, ponownie uruchom LMU.

Rysunek 47 Czas zarejestrowanego obrazu intensywno$ci

Intensity Image

Last Captured Intensity Image time : 14sacondsago
Image File : intensity png

Commit FOM
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Rozwigzywanie problemdw

Tabela2 Rozwigzywanie probleméw

Kod .
btedu Definicja btedu

-20 Funkcja autokonfiguracji nie powiodta sie. Parametry ROI kontenera nie zostaty pomysinie
ustalone. Nalezy ponownie uruchomi¢ autokonfiguracje po sprawdzeniu, czy kontener
znajduje sie w petni w polu widzenia, w tym czy podtoga kontenera i boki sg w petni
widoczne.

-21 Autokonfiguracja wymaga chmury punktéw do dziatania. Ta chmura punktow jest
przechwytywana po kroku komunikatu zwrotnego instalatora. Ten btad jest generowany
w przypadku wystapienia problemu z zapisaniem chmury punktéw.

-23 Obliczony kat nachylenia przekracza ustawiong wartosc¢ tolerancji (~30°). Wymaga to
fizycznej regulacji urzadzenia w celu regulacji kata nachylenia.

20 To nie jest btad. Oznacza to, ze odczyt automatycznego dostrajania nie jest potrzebny;
parametr funkcji automatycznego dostrajania jest wytgczony.

-44 Nie wykryto zadnego znacznika lub mniegj niz 2.

-45 Wykryto wiecej niz 2 znaczniki.

-46 Wykryte znaczniki nie sa wyrazne.

-47 Wykryty identyfikator znacznika rézni sie od pliku konfiguracyjnego (tmu_algorithms.xml).

-50 Btad autokonfiguracji podczas wykrywania ziemi.

-51 Btad autokonfiguracji podczas wykrywania ptyty przednie;.

>=0 Autokonfiguracja powiodta sie.

Dioda LED

Tabela3 Diody LED stanu

Dioda LED Opis

Czerwony Btad autokonfiguracji.

Niebieski Autokonfiguracja powiodia sie.

Fioletowy Kat zamontowania LMU jest wigkszy niz +/- 3° od kata obliczonego w czasie
kalibraciji.

Scenariusze LED:

* W przypadku niepowodzenia autokonfiguracji dioda LED zmienia kolor na czerwony. Jesli kat
zamontowania LMU zostanie zmieniony z wymaganego kata rzeczywistego o wiecej niz +/- 3°, kolor
diody LED pozostanie czerwony.

* W przypadku powodzenia autokonfiguracji dioda LED ma kolor niebieski. Jesli kgt zamontowania LMU
zostanie zmieniony z wymaganego kata rzeczywistego o wiecej niz +/- 3°, kolor diody LED zmieni sie
na fioletowy. W takim przypadku kolor fioletowy zastepuje kolor niebieski.

49



Q!“o ZEBRA www.zebra.com




	Informacje
	Wprowadzenie
	Konfiguracje
	Opisy rozdziałów
	Konwencje zapisu
	Konwencje dotyczące ikon
	Powiązane dokumenty i oprogramowanie
	Informacje na temat obsługi
	Informacje zwrotne

	Wprowadzenie
	Wprowadzenie
	Zawartość opakowania i rozpakowywanie
	Wskaźniki LED

	Instalowanie uchwytu u-kształtnego BRKT-10002-02R
	Wprowadzenie
	Wymagania dotyczące instalacji
	Narzędzia
	Sprzęt
	Konfiguracja oprogramowania

	Instalacja BRKT-10002-02R
	Pomiary wstępne dla BRKT-10002-02R
	Instalowanie BRKT-10002-02R z użyciem szablonu
	Instalowanie BRKT-10002-02R bez szablonu

	Instalacja LMU z użyciem wspornika BRKT-10002-02R

	Montaż wspornika adaptera modułu LMU BRKTS-TM1-TM2-EXT
	Wprowadzenie
	Wymagania dotyczące montażu
	Narzędzia
	Sprzęt
	Konfiguracja oprogramowania

	Montaż wspornika BRKTS-TM1-TM2-EXT

	Instalowanie krótkiego słupka teleskopowego ze wspornikiem łączącym i wspornikiem u-kształtnym
	Wprowadzenie
	Wymagania dotyczące instalacji
	Narzędzia
	Sprzęt
	Konfiguracja oprogramowania

	Instalacja AS-000341-01
	Pomiary wstępne dla AS-000341-01
	Instalowanie AS-000341-01


	Instalowanie długiego słupka teleskopowego ze wspornikiem łączącym i uchwytem u-kształtnym
	Wprowadzenie
	Wymagania dotyczące instalacji
	Narzędzia
	Sprzęt
	Konfiguracja oprogramowania

	Instalacja BR-000237-01
	Wstępne pomiary do pozycjonowania LMU względem kontenera
	Instalowanie BR-00237-XX


	Procedura wyrównywania kontenera LMU
	Wprowadzenie
	Zawartość zestawu montażowego
	ULD
	Dodatkowe narzędzia i materiały
	Procedura wyrównywania kontenera LMU
	Konfigurowanie znaczników

	Automatyczna konfiguracja
	Czas zarejestrowanego obrazu intensywności

	Rozwiązywanie problemów
	Dioda LED




